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This appliance can be used by children aged from 8 years and above and persons with reduced
physical, sensory or mental capabilities or lack of experience and knowledge if they have been given
supervision or instruction concerning use of the appliance in a safe way and understand the hazards
involved. Children shall not play with the appliance. Cleaning and user maintenance shall not be
made by children without supervision.

About the Robotic Cleaner

| Major features

Major feature Model:DRC300
Voltage D.C.18V
Continuous run time*1 *2 Approx. 240 minutes
Dust collection volume 3.0L
Dimensions 500 mm (L) x 500 mm (W) x 204 mm (H)
Weight*2 10.6 kg
Wireless communication Communication system 1. Robotic cleaner-to-remote control :Bluetooth
2. Robotic cleaner-to-smartphone: Wi-Fi® (SoftAP)
Estimated communication 1. 20morless
distance 2. 10morless
Wireless LAN Frequency band 2.4 GHz
Maximum radio-frequency 17.48 dBm (EIRP)
power
Wireless LAN standards IEEE 802.11 b/g/n
Encryption method WPA/WPA2
WPS version Version 2.0
Bluetooth Frequency band 2402.0 - 2480.0 MHz

Maximum radio-frequency
power

Remote controller: -4 dBm (EIRP)

Transmission range

Approximately 10 m

Bluetooth® version

4.2 (Bluetooth low energy)

Laser output

Wave length LiDAR sensor: 775 - 800 nm
Cliff sensor: 845 - 850 nm
Output 1 mW or less (IEC 60825-1:2014 Laser Class 1)

» Please note that the major features, shape, and other characteristics are subject to change for improvement.
« The laser distance sensors of this product are Class 1 laser products as defined by international standard IEC 60825-1:2014 on the safety of laser products.
*1. When used on smooth flooring such as vinyl floor tiles with the vacuum fan turned on. The run time varies depending on the conditions of the running location, the kind
of the floor, the battery conditions, the room temperature, etc. In addition, the run time can be shorter in low-temperature environments because of the characteristics of
a lithium-ion battery.
*2. When equipped with two BL1860B batteries.

Applicable battery cartridge and charger

BL1815N / BL1820B / BL1830B / BL1840B / BL1850B / BL1860B
Charger DC18RC / DC18RD / DC18RE / DC18SD / DC18SE / DC18SF / DC18SH / DC18WC

Battery cartridge

« Some of the battery cartridges and chargers listed above may not be available depending on your region of residence.

/AWARNING

Only use the battery cartridges and chargers listed above. Use of any other battery cartridges and chargers may cause injury and/or fire.

About cord connected power sources

Cord connected power sources cannot be used for this product. If used, they may cause injury or an accident.
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| Intended use |

This product is a robot vacuum cleaner intended for cleaning indoor floors.
Some operations and settings can be performed with the remote control and the
dedicated app.

| Symbols |

The followings show the symbols which may be used for the equipment. Be sure
that you understand their meaning before use.

l [:]:i] Read the instruction manual.

Take particular care and attention.

A representative battery applicable to this product.

Only for EU countries

Due to the presence of hazardous components in the
equipment, waste electrical and electronic equipment,
accumulators and batteries may have a negative impact on
the environment and human health.

Do not dispose of electrical and electronic appliances or
batteries with household waste!

In accordance with the European Directive on waste
electrical and electronic equipment and on accumulators and
batteries and waste accumulators and batteries, as well as
their adaptation to national law, waste electrical equipment,
batteries and accumulators should be stored separately
and delivered to a separate collection point for municipal
waste, operating in accordance with the regulations on
environmental protection.

This is indicated by the symbol of the crossed-out wheeled
bin placed on the equipment.

=2 @ >

Ni-MH
Li-ion

Do not step or put objects on the robotic cleaner.

Do not use the robotic cleaner near an open flame or
flammable and/or dangerous materials.

Clean the cliff sensors on the bottom face if they are dirty or
wet.

* LASER
1

CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689 : 2021

CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

| Declarations of Conformity |

For European countries only
The Declarations of conformity are included in Annex A to this instruction manual.

| Safety precautions |

About the meaning of [/AAWARNING], [ /ACAUTION |, and [ NOTICE |in

precautions

Considerations for using this product are classified into ,
£:§CAUTION ,and | NOTICE |.

Their respective meanings are as follows.

A precaution to indicate a risk of death or serious injury

of the user when the product is handled improperly.
ACAUT'ON : A precaution to indicate a risk of injury of the user

or a risk of property damage when the product is

handled improperly. Note that a matter described

as ACAUTION may possibly lead to serious

consequences depending on the situation.

Be sure to observe these precautions as all of them are
important for safety.

Important precautions for handling of the product and its
accessories.

[NoTice]
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« Be sure to observe the “Safety precautions” in order to prevent an accident
such as fire, electric shock, and injury before it happens.

» Before using the product, read all of this “Safety precautions” thoroughly to
ensure proper use of the product.

< After reading it, be sure to place it in safekeeping for use at any time by those
who use the product.

* When lending the product to another person, give it together with the user’s
manual.

« The following pictorial signs are used to classify and explain things to observe.

Examples of pictorial signs

O
w

These illustrations are for reference purposes. Note that their design varies

This pictorial sign indicates a “prohibited” thing, that is, what you must
not do.

This pictorial sign indicates a “mandatory” thing, that is, what you must
always do.

/A\WARNING

depending on the product.

Do not wash the product in water. Do not use this product in a moist or
wet place such as a bathroom.
» Entry of water into the motor can cause a short, heat generation, or
ignition.
« Some components can be washed in water. Refer to “Care” on page 24.

Never disassemble, repair, or modify the product.
» Doing so can cause ignition or abnormal operation, resulting in injury.

Do not let children play with this product or the charger.
* A moment's carelessness can result in serious injury.

Do not use this product outdoors.

Do not use this product in an unstable place such as stairs or a steep
slope.
» This product may tip over or fall, causing injury.

Do not use items other than Makita-specified accessories and separately
sold items.
» Using an item other than the accessories and separately sold items given
in this user’s manual and our catalog may cause an accident or injury.

Do not place this product near flames, heating devices, etc.
» Doing so may cause a short circuit or ignition due to deformation of the

product.

Do not use the product or charge the battery near flammable substances
(gasoline, benzine, thinner, gas, etc.).
» Doing so can cause explosion or fire.

Do not store this product in a place where the temperature can reach
50 °C (122 °F) (metallic box, the inside of a car in summer, etc.).
» Doing so can cause a short circuit or ignition due to deformation of this
product.
» The battery may deteriorate, causing smoking or ignition.

Do not charge in the following conditions, as doing so may cause fire.
» On paper such as corrugated cardboard, cloth such as a cushion, a
carpet, vinyl, etc.
« Acharger with air holes is used but the air holes are blocked during
charging. Or, metals or combustible things are inserted into air holes.
* In a dusty place, for example, with cotton dust.

Do not charge in the rain, or remove or insert the power plug or battery
with wet hands.
Do not allow foreign matter such as pieces of metal or water near the
terminal of the charger.

» Doing so may cause electric shock or injury.

Do not use a charger other than the dedicated charger.
» Doing so can cause leakage, heating, or rupture of the battery.
» Do not use the charger for purposes other than charging.

Do not use the charger for purposes other than charging. Do not use the
battery and charger for equipment other than specified by Makita.
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/A\WARNING

O

Do not abuse the cord of the charger.
» Do not carry the charger while holding the cord or do not yank the plug
cord to disconnect from the power receptacle.
» Keep the cord away from heat, oil, chemicals, and sharp corners.
» Be careful with the place for charging to prevent the cord from being
stepped on, being caught, or being damaged due to excessive force.
Electric shock or a short circuit may result, causing ignition.

Do not use if the cord of the charger is damaged or if the power plug is
not firmly inserted.
» Electric shock, a short circuit, or ignition may result.

The battery mounting part of the charger has a charging terminal. Do not
allow foreign matter such as pieces of metal or water near the charging
terminal.

Do not cover the battery and the charger with a cloth or something
during charging.
» Charge the battery in a well-ventilated place. Otherwise, heating, rupture,

/A\WARNING

or ignition may result.

Be sure to turn off the power and remove the batteries before care and
inspection to prevent this product from starting accidentally.

When inserting the battery into this product, be careful not to turn on the
power.
* When you install the battery in conditions where the power can possibly
be turned on (for example, when your finger is rested on the start/stop
button), this product may begin to move suddenly, causing an accident.

In the event of an inadvertent drop or collision, carefully check this
product, etc. for damage, cracks, and deformation.
» Damage, cracks, and deformation can be a cause of injury.

Move this product gently to prevent the product from being deformed
and damaged.
» Damage, cracks, and deformation can be a cause of injury.

If this product is not working properly or an abnormal sound is produced
when you use the product, turn off the power immediately and stop using
the product. Then, ask the shop from which you made a purchase or our
sales office to do inspection and repair.

« If you continue to use the product, injury or an accident may result.

Check for damaged parts.

» Before using the product, thoroughly inspect for damage on components
and check that the product works properly and provides predetermined
functionality.

» Check movable parts for proper positioning and tightening, and check
components for damage and proper fitting. Then, check all other areas
that can influence the operation to see if there is any abnormality.

» For replacement and repair of damaged components, follow the user’s
manual. If no description is given in the user’s manual, ask the shop from
which you made a purchase or our sales office to do repair.

Carefully keep this product in good condition.

» For replacement of accessories, follow the user’s manual.

» Periodically inspect the cord of the charger, and if it is damaged, ask the
shop from which you made a purchase or our sales office to do repair.
Electric shock or a short circuit may result, causing ignition.

» When an extension cord is used for charging, inspect it periodically, and
if it is damaged, replace it. Electric shock or a short circuit may result,
causing ignition.

» Always keep the carrying handle dry and clean and do not allow it to come
into contact with oil, grease, etc.

When this product is not used, keep it in proper storage.
» Keep it in a dry, safe place out of the reach of children or in a dry place
that can be locked. An accident may result.

Pull out the charger from a power outlet when it is not used for charging.
» Not doing so can cause electric shock, current leakage, or fire due to
insulation deterioration.
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/A\WARNING

If you notice abnormal heat or other abnormal conditions during
charging, pull out the power plug of the charger immediately to stop
charging.

« If you let charging continue, smoke, ignition, or rupture may result.

/N\CAUTION

Attach accessories securely in accordance with the user's manual.
« If they are not attached securely, it can cause injury, damage, or an
accident.

When carrying this product, always hold its carrying handle.
» Carrying the product while holding other than the carrying handle can
cause failure or injury.

Safety precautions for use of the robotic

/A\WARNING

cleaner

Do not use this product in a high place with no enclosure or in a place
with a narrow width such as stairs.
» Doing so can cause injury or failure due to a fall of this product.

Do not use this product in a place where oil components such as edible
oil are floating, in a place where sprays and chemicals are used, such as
a barber shop, a beauty salon, a cleaning shop, or outdoors.

» Doing so can cause failure.

Do not use this product in a place with a person who cannot operate this
product properly, a young child, or an infant.
» Doing so can cause electric shock, an accident, or injury.

Do not use this product in a place with an animal, etc.
» Doing so can cause electric shock, an accident, or injury.

Do not use this product in a place with many people or with people
coming and going constantly.
» Doing so can cause electric shock, an accident, or injury.

Do not block the exhaust opening and suction opening or put in metals,
flammable foreign objects, etc.
» Doing so can cause electric shock, ignition, or failure.

Do not use this product near an object that may possibly block the
suction opening.
» Doing so can cause electric shock, ignition, or failure.

Do not throw this product into fire or heat it.
» Doing so can cause a short circuit, ignition, liquid leakage, or explosion.

Do not place this product in a high-temperature place, such as near fire
or a space heater, a place exposed to direct sunlight, and the inside of a
car under the blazing sun.

» Doing so can cause a short circuit, ignition, liquid leakage, or explosion.

Do not put objects over this product.
» Doing so can cause overheating, resulting in ignition.

Do not place this product in direct sunlight.
» Doing so may cause incorrect response of the LiDAR sensor and infrared
sensor, resulting in malfunction or failure.

Do not block sensors of this product or put in foreign objects.
» Doing so can cause faulty operation, malfunction, or failure.

Do not affix a sticker or tape on sensors and wheels.
» Doing so can cause malfunction or failure.

Do not sit on this product, place a heavy object on it, or give a strong
shock to it.
» Doing so can cause damage or failure of this product or injury. Pay special
attention when children are nearby.
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/A\WARNING

O

During operation, do not touch drive wheels or put your hand or foot
under this product.
» Doing so can cause injury to a hand, etc. Pay special attention when
children are nearby.

Do not allow the product to be used by a child alone. People who
cannot express their will and people who cannot operate the product
independently should not use this product.

» Doing so can cause electric shock, an accident, or injury.

Do not pour water or a detergent on this product or wash this product
(except the main brush, side brush, dust box, and filter).
» Doing so can cause electric shock, a short circuit, or ignition.

Do not touch the product with wet hands.
» Doing so can cause electric shock.

Do not use magnetic boundary line that is torn or deformed or appears to
have lost its magnetic force.
» Doing so can cause an accident or injury.

Your body parts such as hands and hair and what you are wearing
should not be put in the suction opening and exhaust opening of this
product.

» Doing so can cause injury.

Your body parts such as hands and hair and what you are wearing
should not be allowed to come into contact with a brush that is rotating.
» Doing so may cause injury.

Do not allow this product to suck in the following. Doing so can cause
fire, injury, or motor failure.
Flammable substances
+ Oils (kerosene, gasoline, etc.)
« Solvents (benzine, thinner, etc.)
» Burning things such as matches, incense, candles, and hot ash; things
that emit smoke such as cigarettes; things with high temperatures.
+ Combustibles such as toner
* Paints
+ Grinding sparks, metal dust, etc. that are generated in metal cutting and
grinding .
* Flammable gas (spray, etc.)
Explosive substances
« Nitroglycerin, etc.
» Combustible substances
* Aluminum, magnesium, titanium, zinc, red phosphorus, yellow
phosphorus, celluloid, and other chemical substances; dust, gas, and
vapor thereof
Sharp objects
» Glass, edged tools, wood chips, metal, stones, nails, razors, pushpins,
needles, etc.
Bubbly things such as carpet detergents
Things that solidify and conductive fine powder (metal powder, carbon)
Dehumidifying agents
A large amount of powder (flour, ash, powder in a fire extinguisher, etc.)
Substances that cause symptoms of poisoning
Medicines
Liquid and wet garbage
Excrement and vomit of animals, etc.
Large paper waste, plastic waste, strings
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O

Do not use the product in the following conditions, which can be a cause
of fire.
» Large volume of combustibles are drifting.
The exhaust opening is blocked.
The dust box and filter are not attached.
Trash gets caught in the main brush, which is locked.
There are holes and tears in the filter.
The battery is not fully inserted.

Do not cause a short circuit between the terminals of the USB power
supply section (for repair).
« Inserting needles or wire into the USB terminal section may result in a
short circuit, causing ignition or emission of smoke.

Do not look directly into the laser light (beam).
« Doing so may cause injury to the eyes.

This product complies with the applicable safety regulations, so do not
modify this product.
» Performing repairs without the knowledge or skill to perform repairs may
cause inadequate performance of the laser, as well as accidents or injury.

Do not use rechargeable products near high-voltage power lines.
* There is a risk of malfunction or failure.

/A\WARNING

Stop using the product if it sometimes fails to operate even though the
power is turned on.
» Not doing so can cause smoking, ignition, or electric shock.

Stop using the product immediately when it is deformed or is abnormally
hot.
* Not doing so can cause smoking, ignition, or electric shock.

Stop using the product when it sometimes stops during operation.
* Not doing so can cause smoking, ignition, or electric shock.

Stop using the product immediately when an abnormal sound is heard
during operation.
» Not doing so can cause smoking, ignition, or electric shock.

Stop using the product immediately when it smells like something is
burning.
* Not doing so can cause smoking, ignition, or electric shock.

Before use and maintenance, move lighted candles, vases, etc. on tables
and shelves.
» Not doing so can cause them to fall due to a shock when hit by this
product, possibly resulting in an accident.

Before use and maintenance, move rubber bands and other objects that
may possibly be dragged by this product.
» Not doing so can cause this product to drag a rubber band, etc. possibly
resulting in an accident.

Before use and maintenance, move equipment and devices with a
controller located on the same level as this product.
» Not doing so can cause this product to hit and press a controller, possibly
resulting in fire, injury, or an accident.

Before maintenance and inspection, be sure to turn off the power of this
product and remove the batteries.
» Not doing so can cause electric shock or injury.

During maintenance, be careful not to get your fingers caught.
» Doing so can cause injury.

If you have an implantable cardiac pacemaker or an implantable
defibrillator, use this product more than 15 cm away from the
implantation site.
» Radio waves may affect the operation of a medical device and can cause
malfunction of the medical device.
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/A\WARNING

When you use equipment that emits radio waves in a medical institution,
follow the instructions by the medical institution. In an area where use is
prohibited, turn off the power of this product.

» Not doing so can cause malfunction of medical devices.

/N\CAUTION

O

During use and maintenance, do not put foreign objects in gaps and
openings.
» Doing so can cause electric shock, fire, or failure of this product.

Do not use this product on a long-pile (exceeds 7 mm) carpet or other
rugs.
» Doing so can cause the side brushes to get caught, resulting in damage
to the carpet and side brushes.

Do not use this product on a delicate rug (mouton, felt, etc.), a delicate
floor (a plain wood floor, a marble floor, etc.), and a freshly waxed floor.
» Doing so can cause damage or scratches. If damage is caused, stop
using the product.

Do not stand or sit on the top surface of this product.
» Doing so can cause this product to move suddenly, resulting in injury such
as falling down.

Do not operate this product for long hours with the suction opening
blocked.
» Doing so can cause deformation or ignition of this product due to
overheating.

Do not put your hand or foot under this product.
» There is a risk that your fingers or toes will get caught, resulting in injury.

Do not continue using this product with the filter being dirty or with dust
accumulated.
» Doing so can cause reduction in suction power.

Do not hold this product with its front facing downward.
» Dust can fall from the suction opening.

/N\CAUTION

To prevent malfunctions, ensure that each sensor is well maintained.
» Anincorrect response of a sensor can cause injury or failure due to a
malfunction or a fall of this product.

Make sure that the long tassels of rugs such as a carpet and a mat are
tucked inside.
* The tassels may get caught in the drive wheels and/or main brush,
causing damage to rugs and this product.

When you carry this product, stop the operation first, then turn off the
power. Hold the carrying handle firmly so as not to get your hands
caught.

« Lifting this product inadvertently can cause injury or failure.

Put away cords and strings to ensure that they do not get caught in this
product.
» Not doing so can cause failure or faulty operation due to entanglement of
the power cord.

Before cleaning, move objects that break easily, objects that fall down
easily, and objects that should not be sucked in. Put away long strings
and cords.

» Not doing so can cause damage, scratches, or failure of this product.
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/N\CAUTION

Use this product with the filter set correctly. Do not use this product with
the filter removed, set in a wrong position, or torn.

» Doing so can cause failure such as motor burnout.

+ Dust may escape and become harmful to health.

Be careful not to get your fingers caught when opening and closing the
top cover of the body and the top cover of the dust box, attaching the
filter, and connecting and disconnecting the battery.

» There is arisk that your fingers will get caught, resulting in injury.

About handling

1.

Use this product indoors. Do not clean a place with a large amount of dust
even if it is indoors.

Do not clean a floor whose surface is hard and bumpy. Doing so can cause
brushes and wheels to wear out early.

After cleaning, remove sand dust stuck on the main brush, side brushes, and
wheels. If they are left uncleaned, the floor surface may be damaged.

Always attach the main brush and its cover when using this product.

Do not lubricate the movable parts of the main brush, etc. Doing so can cause
plastic parts to break.

For use on a delicate floor surface, it is recommended to replace with the
separately sold items “soft main brush” and “soft side brush.” However,
scratches may be made depending on the floor surface conditions. In such a
case, stop using the product.

Do not drag this product. Lift this product when moving it.

Do not affix a sticker or tape to sensor parts and wheels, deform the bumper
and wheels, or allow the bumper to be pressed forcefully. Doing so can cause
malfunction.

If fine powder (such as plaster, cement, and chalk) is sucked in, care for the
filter, cliff sensor, and LiDAR sensor.

10. Do not allow this product to suck in the following, which can cause scratches

on the inside of this product, clogging of dust, or failure. If any of them is

sucked in accidentally, stop the operation and discard the dust.

(1) Wet waste (liquid and moist waste)

(2) Excrement of animals, etc.

(3) Large volume of sand and powder

(4) Strings

(5) Sharp-edged objects (glass, cutting tools, pins, etc.)

(6) Large size of rubbish and large volume of rubbish

(7) Objects with poor air permeability (food plastic wrap, vinyl, wrapping film,

etc.)

. If the bottom brush of the suction opening, casters, drive wheels, or the roller
part of the main brush cover wears out, stop using this product and consult
the shop from which you made a purchase or our sales office. Using the
robotic cleaner with worn out parts can cause damage to the floor surface.

12. During operation, noise may occur on a TV screen but does not affect the TV

itself.

13. Be careful when operating this product in a place where a security system

works. This product may be wrongly detected as an intruder by the security
system.

14. Do not do the following.

(1) Non-use for a long period of time with the battery installed

(2) Use with the sensor being dirty or with the filter clogged

(3) Use when you notice a battery error (a strange smell, liquid leakage,
heating, deformation, or other abnormal things)

(4) Use without removing sand dust and other foreign matter stuck on the
main brush, side brushes, and wheels

(5) Use with some components worn out or exhausted

(6) Use without reading the user’s manual

(7) Turning the product upside down and performing maintenance with the
battery installed

(8) Use without doing maintenance on the magnetic boundary line

Battery tool use and care

/A\WARNING

Read all safety warnings and instructions. Failure to follow the warnings
and instructions may result in electric shock, fire and/or serious injury.

Recharge only with the charger specified by the manufacturer. A charger that
is suitable for one type of battery cartridge may create a risk of fire when used
with another battery cartridge.

2. Use appliances only with specifically designated battery cartridges. Use of
any other battery cartridges may create a risk of injury and fire.

3. When battery cartridge is not in use, keep it away from other metal objects,
like paper clips, coins, keys, nails, screws or other small metal objects, that
can make a connection from one terminal to another. Shorting the battery
terminals together may cause burns or a fire.
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10.

1.

12.

13.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery; avoid
contact. If contact accidentally occurs, flush with water. If liquid contacts eyes,
additionally seek medical help. Liquid ejected from the battery may cause
irritation or burns.

Do not use a battery cartridge or tool that is damaged or modified. Damaged
or modified batteries may exhibit unpredictable behaviour resulting in fire,
explosion or risk of injury.

Do not expose a battery cartridge or tool to fire or excessive temperature.
Exposure to fire or temperature above 130 °C (265 °F) may cause explosion.
Follow all charging instructions and do not charge the battery cartridge or
tool outside the temperature range specified in the instructions. Charging
improperly or at temperatures outside the specified range may damage the
battery and increase the risk of fire.

Have servicing performed by a qualified repair person using only identical
replacement parts. This will ensure that the safety of the product is
maintained.

Do not modify or attempt to repair the appliance or the battery cartridge
except as indicated in the instructions for use and care.

Prevent unintentional starting. Ensure the switch is in the off position before
connecting to the battery cartridge, or picking up or carrying the robotic
cleaner. Carrying the robotic cleaner with your finger on the switch or
energizing the robotic cleaner with the switch on may cause accidents.
Disconnect the battery cartridge from the robotic cleaner before making any
adjustments, changing accessories, or storing the robotic cleaner. Such
preventive safety measures reduces the risk of starting the robotic cleaner
accidentally.

The battery cartridge is not charged sufficiently when factory-shipped. Charge
the battery before use.

When not using the battery cartridge, always put the cover on it.

Important safety instructions for battery cartridge

1.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Before using battery cartridge, read all instructions and cautionary markings

on (1) battery charger, (2) battery, and (3) product using battery.

Do not disassemble or tamper with the battery cartridge. It may result in a fire,

excessive heat, or explosion.

If operating time has become excessively shorter, stop operating immediately.

It may result in a risk of overheating, possible burns and even an explosion.

If electrolyte gets into your eyes, rinse them out with clear water and seek

medical attention right away. It may result in loss of your eyesight.

Do not short the battery cartridge:

(1) Do not touch the terminals with any conductive material.

(2) Avoid storing battery cartridge in a container with other metal objects such
as nails, coins, etc.

(3) Do not expose battery cartridge to water or rain. A battery short can cause
a large current flow, overheating, possible burns and even a breakdown.

Do not store and use the tool and battery cartridge in locations where the

temperature may reach or exceed 50 °C (122 °F).

Do not incinerate the battery cartridge even if it is severely damaged or is

completely worn out. The battery cartridge can explode in a fire.

Do not nail, cut, crush, throw, drop the battery cartridge, or hit against a hard

object to the battery cartridge. Such conduct may result in a fire, excessive

heat, or explosion.

Do not use a damaged battery.

. The contained lithium-ion batteries are subject to the Dangerous Goods

Legislation requirements. For commercial transports e.g. by third parties,
forwarding agents, special requirement on packaging and labeling must be
observed.

For preparation of the item being shipped, consulting an expert for hazardous
material is required. Please also observe possibly more detailed national
regulations.

Tape or mask off open contacts and pack up the battery in such a manner that
it cannot move around in the packaging.

When disposing the battery cartridge, remove it from the tool and dispose of it
in a safe place. Follow your local regulations relating to disposal of battery.
Use the batteries only with the products specified by Makita. Installing the
batteries to non-compliant products may result in a fire, excessive heat,
explosion, or leak of electrolyte.

If the tool is not used for a long period of time, the battery must be removed
from the tool.

During and after use, the battery cartridge may take on heat which can cause
burns or low temperature burns. Pay attention to the handling of hot battery
cartridges.

Do not touch the terminal of the tool immediately after use as it may get hot
enough to cause burns.

Do not allow chips, dust, or soil stuck into the terminals, holes, and grooves
of the battery cartridge. It may result in poor performance or breakdown of the
tool or battery cartridge.

Unless the tool supports the use near high-voltage electrical power lines, do
not use the battery cartridge near high-voltage electrical power lines. It may
result in a malfunction or breakdown of the tool or battery cartridge.

Keep the battery away from children.
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SAVE THESE INSTRUCTIONS.

/N\CAUTION

Only use genuine Makita batteries. Use of non-genuine Makita batteries,
or batteries that have been altered, may result in the battery bursting
causing fires, personal injury and damage. It will also void the Makita
warranty for the Makita tool and charger.

Tips for maintaining maximum battery life

1.

Charge the battery cartridge before completely discharged. Always stop tool
operation and charge the battery cartridge when you notice less tool power.
Never recharge a fully charged battery cartridge. Overcharging shortens the
battery service life.

Charge the battery cartridge with room temperature at 10 °C - 40 °C (50 °F -
104 °F). Let a hot battery cartridge cool down before charging it.

When not using the battery cartridge, remove it from the tool or the charger.
Charge the battery cartridge if you do not use it for a long period (more than
six months).

Precautions regarding radio waves

« Do not use this product in the following locations.

- In or near locations with medical equipment

- Near electronic devices with high precision control or faint signals
(Examples of electronic devices that require caution: hearing aids,
pacemakers and other medical equipment, fire alarms, automatic doors
and other automatically controlled equipment)

- Inside of a hospital or aircraft (Follow the instructions of the hospital or
airline and do not use the product in prohibited areas)

» Wireless connection and performance are not guaranteed in all environments.
The radio waves may not be received or may be interrupted in the following
cases.

- Use in buildings constructed with concrete, rebar, and metal

- Installation near obstacles

- Use in locations where interference occurs with wireless communication
devices that use the same frequency

- Use in locations with equipment that produces magnetic fields, static
electricity, or radio interference, such as microwave ovens

Respective trademarks and registered
trademarks

Trademark notice

« Android and Google Play are trademarks or registered trademarks of Google
LLC.

« iPhone is a trademark of Apple Inc., registered in the U.S. and other countries.

* The iPhone trademark is used under license from Aiphone Co., Ltd.

« App Store is a service mark of Apple Inc.

« Wi-Fiis a trademark and registered trademark of Wi-Fi Alliance.

+ The Bluetooth® word mark and logos are registered trademarks owned by the
Bluetooth SIG, Inc. and any use of such marks by Makita is under license.
Other trademarks and trade names are those of their respective owners.

€ Bluetooth’

« All other trademarks in this document are the property of their respective
owners.
Note that ™ and ® marks are omitted in some of the main text.
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| Names of parts

Main unit (top view, lateral view, interior)

Camera sensor

Bumper

Ultrasonic sensor

Carrying handle (See page 10.)
Top cover

Open button

Dust box (See page 13.)

No oMb

Main unit (bottom view)

Operation panel (display) (See page 9.)
Left-battery insertion slot

. Right-battery insertion slot
. Exhaust opening

. Position LED

. LiDAR sensor

. CLASS1 LASER mark

Magnet sensor for boundary sensing (built-in)
Main brush

Side brush

Bottom brush

Main brush cover

o s wbd =

« The earthing line reduces the electrical charge on the sensor.
@ : Do not accidentally pull or cut the earthing line.

© ®» N

Suction opening
Cliff sensor
Drive wheel
Caster

10. Earthing line
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Main unit (operation panel (display))

© N Ohr®ODN =

©

10.
1.
12.

17 14

Smartphone connection lamp (green)
ON timer lamp (green) (See page 19.)
OFF timer lamp (green) (See page 19.)
Time indicator (green)

Error lamp (red) (See page 28.)

Filter care lamp (red) (See page 28.)
Brush error lamp (red) (See page 28.)
Sound lamp (green) (See page 22.)
Boundary-sensing lamp (green) (See page 20.)
Vacuum fan lamp (green) (See page 18.)
Setting button

Confirmation button

Remote control

H>wn =

13. Next button
14. Up button, down button

15. Right-battery power lamp (green) (See page 15.)
16. Left-battery power lamp (green) (See page 15.)
17. Start/stop button (See page 15.)

18. Clean level lamp (white) (See page 17.)

19. OFF timer button (See page 19.)

20. ON timer button (See page 18.)

21. Smartphone connection button

22. Mode switch button (See page 16.)

23. Mode/room number display (See page 16.)

24. Room register lamp (green) (See page 16.)

Power OFF button

Action buttons

Start/stop button

Location beacon buzzer/light button

© NG

Sound ON/OFF button
Vacuum fan ON/OFF button
Shift button

Start point button

Standard accessories

+ Side brushes (four) * Remote control

Two are for replacement. Attach two to the robotic
cleaner. (See page 13.)

N\

ly Ny

i

20\

7N
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+ AAAdry batteries (two) * Country specific

Install them in the remote control. (See page 13.)




Prepare Before Cleaning

| About carrying the robotic cleaner

/N\CAUTION

When you carry the robotic cleaner, stop the operation, then turn the
power off, and then hold the carrying handle firmly so as not to get your
hand caught.

» Not doing so can cause your hand to be caught in the handle.
Keep proper footing and balance at all times when lifting the robotic
cleaner.

» Not doing so can cause injury or failure.
Do not lift the robotic cleaner carelessly.

» Doing so can cause injury or failure.
Do not hold the robotic cleaner with its front facing downward.

+ Dust can fall from the suction opening.

About cleaning by the robotic cleaner

>

« The robotic cleaner detects obstacles by its LIDAR sensor and ultrasonic sensor
and runs while avoiding those obstacles. It collects and sucks dust with its side
brushes and main brush. It may fail to recognize an obstacle depending on the
conditions. When it hits an obstacle, the bumper detects the contact and avoid
the obstacle.

* The robotic cleaner can climb over a step of up to about 2.0 cm. If it is less
than 2.0 cm, however, the robotic cleaner sometimes fails to climb over it
depending on the conditions such as the shape of the step.

« On a slope or an uneven place, the undersurface of the robotic cleaner may
be caught and a drive wheel may be lifted, which causes the robotic cleaner
to stop due to an error. If the robotic cleaner stops often, do not allow it to
enter that place. (See page 20.)

* Where there is an obstacle near a wall, the robotic cleaner may run up onto
the wall while trying to avoid the obstacle.

« The LiDAR sensor may not be able to recognize obstacles with the following
characteristics, which may result in inaccurate mapping or bumping into
obstacles.

- Highly reflective obstacles such as mirrors

- Highly transparent obstacles such as glass

- Obstacles made of black, glossy material

- Slim obstacles such as the legs of a chair or desk

» When the robotic cleaner enters a narrow space lower than the height of the
robotic cleaner, it can get caught and stuck. In such a case, place a screen or
something.

N

1. Block a gap with a screen or something.
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« A black floor, a transparent floor such as a glass floor, or black areas on the
grain of wood flooring may be determined to be a step by the robotic cleaner,
which then tries to avoid it.

%‘}'
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« The robotic cleaner may not be able to suck dust in an area around a step
over which the robotic cleaner can climb, a secluded or narrow space that the
robotic cleaner cannot enter, or a place that the side brushes cannot reach.

« The robotic cleaner may kick away a small, hard object such as a small stone.

* The robotic cleaner may climb over a step accidentally if there is an object
which can help it climbing up (for example, a board or carpet). Keep such
objects away from the steps.

/N\CAUTION

Do not use the robotic cleaner in the following places.
» Do not use the robotic cleaner on places such as a carpet with a pile height of
more than 7 mm, a rug with piles that fall out easily, and an uneven rug.
On such a rug, the robotic cleaner may stop operating, piles may be caught in
the side brushes, or the rug or the side brushes may be damaged. If the robotic
cleaner cannot run well on a rug other than described above, avoid use on that
rug.

» Do not use the robotic cleaner on a mattress, a blanket, a floor cushion,
etc.

« Do not use the robotic cleaner in a wet area, a toilet, a bathroom, an attic,
outdoors, etc.

» Do not use the robotic cleaner in a wet place, a place that may become
wet, or in a hot, humid place.

To prevent the robotic cleaner from falling

/A\WARNING

Ensure that the robotic cleaner does not fall.
« Ifit falls, it may cause breakage or injury.

» Do not use the robotic cleaner in a mezzanine floor, a loft, a stairwell, a place
without walls, or a place with a slope of 10° or more.

§
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In a place where an accident or other dangerous situation may occur due
to a fall, place an object that has a height of 25 cm or more and can serve
as a wall (object that does not move or topple over when hit by the robotic
cleaner).

1. Height of 25 cm or higher

If dirt or water droplets due to condensation are formed on the cliff sensor on
the undersurface of the robotic cleaner, wipe them off with a dry, soft cloth, a
cotton swab, etc.

1. Cliff sensor (five places)

The robotic cleaner may fail to operate properly when exposed to sunlight
or infrared light from other equipment. Ensure that the robotic cleaner is not
exposed to infrared light from a halogen heater, a remote control, a sensor,
and other equipment and sunlight coming from frosted glass, etc.

Do not use when there are objects such as carpets, mats, or plates near a
step. If an object such as a carpet, mat, or plate is covering the step, the cliff
sensor may not recognize the step correctly.

11

®

« In such a place that the distance from a wall to a step is less than about 1 m,
the robotic cleaner may fall while moving backward. Do not use the robotic
cleaner where the distance from a wall to a step is less than about 1 m.

1. Less than about 1 m

* Where there is a drain cover (grating cover), the cliff sensor may recognize
it as a step and the robotic cleaner may not be able to pass over it. If it is
necessary to pass over it, cover the grating with a plate or something.

« A step of about 3.0 cm or less may not be recognized as a step by the cliff
sensor, resulting in the robotic cleaner climbing down the step while going
straight. Where there is a step of from about 2.0 to 3.0 cm, refrain from using
the robotic cleaner.

« Shut any sliding doors, screens, or windows because the level difference of
their frames or rails may not be recognized as a step by the bumper sensors.

« Do not use the robotic cleaner on a breakable flooring surface such as glass.

Tidying up a place to clean |

/A\WARNING

Move objects that may cause damage or an accident when the robotic
cleaner comes into contact with them.
Put away objects that should not be sucked in, objects that hinder the
movement of the robotic cleaner, and objects that are likely to get caught
in the main brush, wheels, and side brushes.
« If you leave an object that will obstruct the movement of the robotic
cleaner during cleaning, it may cause an accident or injury.

« Do not use the robotic cleaner near objects that get hot, such as a heating
apparatus (space heater). Doing so can cause an accident, ignition, or failure.
(Do not use a heating apparatus during operation.)
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« Do not use the robotic cleaner in a place equipped with a retractable outlet. A
retractable outlet should be always retracted.

« For walls made of fragile material (e.g., a mud wall, a decorated door or
sliding door, or a folding screen), place objects that serve as a wall in front of
them so that they will not be damaged.

« Do not use in locations where unstable objects or objects that fall down easily
are placed.

Unstable objects and objects that fall down easily should be moved to another
room.

« Move equipment and devices with a controller located on the same level as
the robotic cleaner.

« Put away burning candles and easily breakable objects.
« For objects with casters such as a truck and a wheelchair, and light chairs
that move easily, lock the casters or put them away.

« Do not use with stray cords that may get caught or tangled.
Make sure that power cables are laid alongside a wall so that the robotic
cleaner will not be caught in them.

12
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Put away long, thin objects such as a cord and a belt.

Put away small goods that are easily sucked in and valuable goods.

Put away objects that block the passage of the robotic cleaner, such as a
work table, a chair, a tool, and a plate.

If animal excrement or other liquid wastes are sucked in, the robotic cleaner
may malfunction. Clean them up.

Make sure that the tassels of a mat or other coverings are tucked inside.

Lift the hem of a curtain, etc. that hangs down on the floor. The hem may get
caught in the main brush, etc.

Put away thin, slippery rugs, such as a mat and a carpet. The rugs and side
brushes may be damaged.

Put away thin paper and cloth, plastic bags, etc.

In a place leading to outside, close the doors to prevent the robotic cleaner
from going to outside. If the doors cannot be closed, do not use the robotic
cleaner. In addition, close the doors of rooms that the robotic cleaner should
not enter.

The robotic cleaner may not be able to run properly on a slippery floor
surface. Check the condition of the floor before use.

Ensure a pathway of 80 cm or more for cleaning.
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Preparation For Use

| Attaching the side brushes |

/N\WARNING

Before attaching the side brushes, make sure that the batteries are
removed from the robotic cleaner.
« If a battery is left inserted in the robotic cleaner, electric shock or injury
may result.

When attaching the side brushes, lay down a mat or something so that the robotic
cleaner and the floor surface will not be damaged.

1. Turn the robotic cleaner upside down.
2. Slide the side brush lock lever to f (release mark).

» 1.Locklever 2. Side brush

3. Attach the side brush so that the shaft on the underside of the robotic cleaner
fits the shape of the hole of the side brush.

4. Push the lock lever of the side brush toward ﬂ (lock mark) until it clicks. (Push
in properly until it reaches the point shown in the drawing.)
< After installation, lift the side brush slightly to see that it does not detach from
the robotic cleaner.
« Attach two side brushes, one on the left and one on the right.

Unpacking the dust box

/\WARNING

When you open the top cover of the robotic cleaner, make sure that the
batteries are removed from the robotic cleaner.
+ If a battery is left inserted in the robotic cleaner, electric shock or injury
may result.
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1. Press the open button ( — ) to open the top cover.
Be careful because the top cover opens quickly.

2. Remove

3. Remove the packing material.

4. Put the dust box back in the robotic cleaner and push the top cover to close
until it clicks.
When closing the top cover, be careful not to get your fingers caught.

Installing batteries in the remote control

1. While pressing % on the lid of the remote control, slide the lid in the
direction shown by the arrow and remove it.
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2.

3.

Insert the batteries in the correct direction.

Attach the lid.

NOTICE

Be sure to align the polarity of the batteries correctly.

Two AAA dry batteries are required. The two batteries should be new and of
the same type.

Take out the batteries when you do not use them for a long period of time in
order to prevent failure due to liquid leakage and rupture.

If the solution in a battery gets into your eyes or contacts your skin or clothing,
wash it away immediately with clean water.

Do not subject the remote control to shocks or allow it to get wet with water.
Do not place it in a place under direct sunlight or near a space heater, etc.
Doing so can cause failure.

| Indicating the remaining battery capacity |

Only for battery cartridges with the indicator

>

1. Indicator lamps 2. Check button

Press the check button on the battery cartridge to indicate the remaining battery
capacity. The indicator lamps light up for a few seconds.

Indicator lamps Remaining capacity

Lighted Blinking

Off
IIII 75 % to 100 %

IIII:I 50 % to 75 %

III:II:I 25 % to 50 %

II:II:II:I 0% to 25 %

!I I:I |:| I:I Charge the battery.

I I |:| |:| The battery may have
malfunctioned.

il T

« Depending on the conditions of use and the ambient temperature, the
indication may differ slightly from the actual capacity.

« The first (far left) indicator lamp will blink when the battery protection system
works.

Installing and removing batteries (sold
separately)

« The robotic cleaner works even with only one battery.
« With two batteries, it can be run for a long period of time.

How to install

/A\WARNING

A battery should be securely inserted as far as it will go. When the red
part in the upper section of the button is visible, it means that locking is
not complete. Insert a battery fully until the red part becomes invisible.

« If the insertion is not sufficient, the battery may come out, causing an

accident or failure.

Do not install the battery cartridge forcibly.

« If the cartridge does not slide in easily, it is not being inserted correctly.
Hold the tool and the battery cartridge firmly when installing the battery

cartridge.

Insert a battery securely along the groove of the robotic cleaner as far as it will go.
As the battery is locked completely, it clicks.

When installing a battery, be careful not to get your fingers caught in between the
robotic cleaner and the battery.

How to remove

/\WARNING

When you remove a battery, be sure that the power of the robotic cleaner
is off. Do not remove a battery when the robotic cleaner is in the stand-
by state. (See “Turning the power on/off” on page 15.)

* Removing a battery with the power on can cause failure.
Hold the tool and the battery cartridge firmly when removing the battery
cartridge.

Lift the battery while operating the button of the battery.
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| Turning the power on/off |

« As the power is turned on, the robotic cleaner enters the stand-by state. In the
stand-by state, it is possible to do cleaning, change settings, and establish
connection to the app.

« If the robotic cleaner, remote control, or the app have not been operated for
approximately 30 minutes in the standby state, the power will shut off. (If the
smartphone connection lamp is lit in the above case, the power will not shut off.)

« Turn off the power at the end of operation and at the time of storage.

* When the robotic cleaner is in the sleep state, communication from the app is
not possible.

* When the power of the robotic cleaner is off, the robotic cleaner cannot be
operated from the remote control or the app.

How to turn on the power

1. With the power of the robotic cleaner off, press the start/stop button of the
robotic cleaner.

2. Wait without operating until the time is displayed.
When the robotic cleaner is used for the first time, time setting is necessary
first. Set the time of day. (See page 22.)
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» 1. [LOAd] flashes in the time indicator, and the four clean level lamps turn
on and off clockwise. The switching speed of the lamps increases as the
startup progresses.
2. After all the lamps are lit, the robotic cleaner startup is complete (standby
state).

How to turn off the power

Hold down the start/stop button of the robotic cleaner, or press the power OFF
button of the remote control.

As the power is turned off completely, the display and lamps of the robotic cleaner
turn off. Therefore, wait without removing the batteries.

When finished using the robotic cleaner, or when storing it, turn off the power and
remove the batteries.
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Do not remove the batteries before the power is turned off completely (before the
display and lamps turn off). The saved map information and cleaning history may
be deleted.

How to read the battery power lamp of the robotic
cleaner

State of the battery
power lamp

Remaining battery capacity

About 60 % or more

About 20 to 60 %

Less than about 20 %

No remaining capacity
No battery installed

BEEE

The remaining capacity is a rough indication and can vary depending on
the operating conditions, room temperature, battery type, and battery power
consumption, etc.

What to set up before cleaning

Before cleaning, make settings for the robotic cleaner as required.

Switching the vacuum fan on/off

In the case of cleaning of visible large dust only, turning off the vacuum fan allows
the running time to be longer. For how to switch the vacuum fan on/off, refer to
page 18.

Switching the sound setting on/off

When the sound setting of the robotic cleaner is off, the robotic cleaner cleans
silently. (See page 22.)

Setting the boundary-sensing feature

With the boundary-sensing feature on, the robotic cleaner recognizes magnetic
boundary line set up on a floor surface. Magnetic boundary line serves as a
boundary line, and the robotic cleaner does not go beyond the magnetic boundary
line; that is, the running area can be limited. For how to set the boundary-sensing
feature, refer to page 20.
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| Cleaning

The robotic cleaner works in three ways:

- free cleaning mode, which does not require map registration,

- mapping cleaning mode (see “Cleaning a room with mapping” on this page),
which requires room information to be registered for cleaning, and

- manual operation using the remote control.

Free cleaning mode is recommended for cleaning in various rooms or in an

environment that involves frequent, significant layout changes.

For a room that cannot be adequately lighted at the time of mapping, use free

cleaning mode.

If the remaining battery charge of the robotic cleaner gets low, the robotic cleaner

suspends cleaning and returns to the location cleaning started.

Cleaning a room with the remote control

The robotic cleaner can be operated for cleaning by pressing the action buttons of
the remote control.

3.

4.

1T
AN
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|

Move forward: Press €.
Turn left: Press e
Turn right: Press °

Move backward: While holding down @), press €=p-

Do not operate the robotic cleaner in a narrow or uneven place.

When operating the robotic cleaner with the remote control, be careful to
avoid collisions or falls.

If there is an obstacle in front of the moving robotic cleaner, the robotic
cleaner reverses to avoid it.

Cleaning a room without mapping (free cleaning
mode)

1.
2.
3.

Place the robotic cleaner beside a wall of the place that you want to clean.
Put the robotic cleaner into the stand-by state. (See page 15.)

Press the mode switch button to select [F] (free cleaning mode).

Each time the mode switch button is pressed, the displayed character is
changed in the order “F, 1, 2, 3, 4, 5, F, ...” (each number represents a room
number).
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4. As the start/stop button is pressed, the robotic cleaner produces a sound and
starts cleaning. (When the sound setting is on)

5. As the robotic cleaner determines that cleaning is finished, the robotic cleaner
returns back to the place from which it started cleaning.

* When the sound setting is on, completion of cleaning is informed with a
sound. (See page 22.)

« The robotic cleaner calculates its own position using the LiDAR sensor and
camera sensor. For the camera sensor to function fully, it is recommended to
make the room brighter for cleaning. If the room is dark, the robotic cleaner
may not be able to clean some area or may fail to return back to the place
from which it started cleaning.

Cleaning a room with mapping

Registering room information (mapping)

« When the rooms to clean are already determined, registering room
information (registration of mapping information) in the robotic cleaner allows
the cleaning to be more efficient. After completion of mapping, it becomes
possible to check the cleaning result and set prohibited areas from the app.

* The number of rooms that can be registered is five.

» Make the room brighter during mapping.

* Keep away from the robotic cleaner during mapping.

« Do not pick up the robotic cleaner during mapping.

« The mapping fails if there are no obstacles with a height of 25 cm or more
within a radius of about 11 m of the robotic cleaner. In this case, cleaning in
free cleaning mode is recommended. (See “Cleaning a room without mapping
(free cleaning mode)” on this page)

1. Place the robotic cleaner in the place from which you want the robotic cleaner
to start cleaning.
 This starting location will be a location for cleaning to start.
« It is recommended to set the starting location near a wall, a corner of the
room, or other point that is easy to identify.
« Keep a distance of about 30 cm from a wall.
2. Put the robotic cleaner into the stand-by state. (See page 15.)
3. Select an unmapped room number by pressing the mode switch button.
« [F] is free cleaning mode. (See “Cleaning a room without mapping (free
cleaning mode)” on this page.)
« Unmapped room numbers will be displayed blinking, and the room register
lamp will be on.
« Mapped room numbers will be displayed lit, and the room register lamp will be
off.

4. As the start/stop button is pressed, the robotic cleaner starts mapping. After
mapping, the robotic cleaner goes back to where mapping began (starting
point of cleaning) and then completes room registration.

* Upon completion of mapping, the robotic cleaner enters the stand-by state. It
may take time for the robot cleaner to enter the stand-by state. Do not turn off
the power in this case.

« When the sound setting is on, completion of mapping is informed with a
sound.
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If the mapping is unsuccessful, add the mapping information manually using
the app. (See page 39.)

8 0

Cleaning mapped rooms

4.

In mapping cleaning mode, the robotic cleaner works so that mapped rooms
are cleaned more efficiently.

The use of mapping cleaning mode requires mapping information to be
registered. (See “Cleaning a room with mapping” on page 16.)

Place the robotic cleaner at the starting point for mapping.

Place the robotic cleaner with the same orientation as at the start of mapping
as much as possible. This allows the robotic cleaner to start cleaning more
smoothly.

Put the robotic cleaner into the stand-by state. (See page 15.)

Select a mapped room number by pressing the mode switch button.

[F] is free cleaning mode. (See page 16.)

Unmapped room numbers will be displayed blinking, and the room register
lamp will be on.

Mapped room numbers will be displayed lit, and the room register lamp will be
off.

" 0

As cleaning ends, the robotic cleaner goes back to where it started cleaning.
The clean level lamp indicates what proportion of the whole room has been
cleaned.

When the sound setting is on, completion of cleaning is informed with a
sound. (See page 22.)

If the target cleaning area is too wide to clean all at once, we recommend
using the [Continuous Cleaning] setting. (See page 42.)
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How to read the clean level lamp

The clean level lamp informs you of the percentage cleaned area in the surface
area of the mapped room.

Clean level lamp status Percentage of completed cleaning area

90 % or more

75 % to less than 90 %

-/
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50 % to less than 75 %

25 % to less than 50 %

©

| Deleting mapping information

3.

4,

Put the robotic cleaner into the stand-by state. (See page 15.)

Select the room number for which you want to delete mapping information by
pressing the mode switch button.

Each time the mode switch button is pressed, the room number is changed in
the order “F, 1, 2, 3, 4, 5, F, ...” (For [F], deletion of mapping information is not
possible since [F] is free cleaning mode.)

A mapped room number will illuminate on the display.

When the mode switch button is held down, [dEL] is shown for about 10
seconds in the time indicator.

If the confirmation button is not pressed while [dEL] is shown, the robotic
cleaner goes back to the stand-by state.

When mapping information is deleted, the selected room number will blink
and become unregistered.

ENGLISH



| Suspending or ending cleaning

1. If the start/stop button is pressed during operation, the robotic cleaner comes
to a temporary stop.
If the start/stop button is pressed again, the robotic cleaner starts operating
again in the same operating mode as before stopping.

2. To quit cleaning during cleaning, press the starting point button of the remote
control when the robotic cleaner is in operation or in a temporarily stopped
state. The robotic cleaner goes back to where it started cleaning and then
enters the stand-by state.

« To quit cleaning immediately, press the mode switch button while the robotic
cleaner is in a temporarily stopped state. Then, the robotic cleaner enters the
stand-by state.

« When cleaning is ended without going back to the starting point, the cleaning
history may not be saved correctly.

Switching the vacuum fan on/off |

* When cleaning visible, large dust only, turning off the vacuum fan makes the
running time about twice as long.

* The vacuum fan can be set also from the remote control or the app. (See
“Switching the vacuum fan on/off” on this page and “Operating the robotic
cleaner with the app” on page 36.)

1. With the robotic cleaner set in the stand-by state, press the setting button to
enter the setting selection mode.

2. Press the next button to make the vacuum fan lamp blink.

18

®

3. The up/down button can be used to switch between On and Off. After
selecting On or Off, press the confirmation button to finalize the setting.
« On: Vacuum fan lamp turns on.
« Off: Vacuum fan lamp turns off.

With the vacuum fan setting off, the filter care lamp does not light up even when
the filter is clogged.

Switching the vacuum fan on/off with the remote
control

With the robotic cleaner set in the stand-by state, the vacuum fan can be switched
on or off by pressing the vacuum fan ON/OFF button of the remote control.
Even during cleaning, the fan can be switched on or off from the remote control.

| Using the location beacon function

« The robotic cleaner notifies of its own location with a buzzer sound and light.
This function is used when the robotic cleaner cannot be found because it is
cleaning a wide area or has entered a place where it cannot be found.

« As the location beacon buzzer/light button of the remote control is pressed, a
buzzer sounds for about 10 seconds, with the position LED blinking.

« To stop the location beacon function halfway, press the location beacon
buzzer/light button again.

« The location beacon function cannot be used in the following cases.
* When the power of the robotic cleaner is off.
* When no battery capacity remains.
* When the robotic cleaner is in a position where radio waves do not reach.
* When the battery in the remote control is exhausted.

< Although the location beacon function can be used also from the app, your
smartphone and the robotic cleaner must be connected in advance. When the
robotic cleaner is in the sleep state, the function cannot be used from the app.

Using the ON timer/OFF timer

The ON timer and OFF timer can be used at the same time.

Setting the ON timer

When a preselected time comes, the robotic cleaner starts cleaning in the selected
cleaning mode. Before setting the timer, set the time of day. (See page 22.)

1. Put the robotic cleaner into the stand-by state. (See page 15.)
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3.

Hold down the ON timer button to change the time setting of the ON timer.
The changing procedure is the same as the time setting procedure (See page
22).

The ON timer can be configured in increments of 10 minutes.

Press the confirmation button to finalize the time of day.

Using the ON timer

1.

Press the ON timer button to enable the ON timer function. The ON timer
lamp lights up and the setting time blinks twice.

To cancel the ON timer function, press the ON timer button again to turn off
the ON timer lamp.

Select the operating mode of the robotic cleaner. (See pages 16 and 17.)

As the start/stop button is pressed, cleaning by the ON timer function is
reserved. (Sleep state)

To cancel the ON timer function in the sleep state, press the start/stop button
again to put the robotic cleaner into the stand-by state. To see the setting time
after reservation, press any button except the start/stop button. Then, the
setting time will light up for 3 seconds.

.

The reserved information is canceled when the power is turned off or the
remaining battery capacity is completely lost.

When the batteries are low, the robotic cleaner cannot wait for operation
by ON timer reservation. For operation by ON timer reservation, it is
recommended to bring the batteries to full charge.

Operation by ON timer reservation is not possible when the power is turned
off.

When the ON timer is set, the operatable time will be somewhat reduced
because the robotic cleaner consumes the battery during the sleep state.
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» Example of use: Make the robotic cleaner clean automatically in the morning.
(Set the ON timer at 7:30. and the OFF timer at 9:00.)

» 1. Starts up at 7:30. (ON timer) 2. Cleaning 3. Finishes cleaning at 9:00. (OFF
timer) 4. Returns to the starting point.

» During adjustment of the hours/minutes, holding down the up/down button
results in the hours/minutes changing quickly.

* When the time setting of the timer is already completed, you only have to
follow the procedure for “Using the ON timer” on this page.

Setting the OFF timer

As a preselected time comes after the start of cleaning, the robotic cleaner ends
cleaning and goes back to the starting point. Before setting the timer, set the time
of day. (See page 22.)

1. Put the robotic cleaner into the stand-by state. (See page 15.)
2. Hold down the OFF timer button to change the time setting of the OFF timer.
« The changing procedure is the same as the time setting procedure (See page
22).
« The OFF timer can be configured in increments of 10 minutes.

3. Press the confirmation button to finalize the time of day.

Using the OFF timer

Press the OFF timer button to enable the OFF timer function.
The OFF timer lamp lights up and the setting time blinks twice.
« To immediately start cleaning and use the OFF timer, select the cleaning
mode and start cleaning.
« To use the OFF timer in combination with the ON timer, refer to page 18.
* To cancel the OFF timer, press the OFF timer button again when the robotic
cleaner is in the stand-by state.
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* The OFF timer setting is disabled when the power is turned off or the
remaining battery capacity is completely lost.

« When the remaining battery capacity is low, the robotic cleaner may stop
operating before the setting time of the OFF timer.

« Depending on the cleaning environment, it can take time for the robotic
cleaner to return back to the starting point. In this case, set an earlier time for
the OFF timer.

« Example of use: Make the robotic cleaner clean automatically only for 30
minutes in the evening. (Set the ON timer at 19:00. and the OFF timer at
19:30.)

1. Starts up at 19:00. (ON timer) 2. Cleaning 3. Finishes cleaning at 19:30.
(OFF timer) 4. Returns to the starting point.

* When adjusting the hours/minutes, holding down the up/down button results
in the hours/minutes changing quickly.

* When the time setting of the timer is already completed, you only have to
follow the procedure for “Using the OFF timer” on page 19.

Controlling the cleaning range

/\WARNING

Do not use magnetic boundary line as a boundary line of an area where
an accident can possibly happen due to intrusion or fall.
» Doing so can cause an accident or injury due to intrusion or fall of the
robotic cleaner.
For an area with a risk of intrusion or fall of the robotic cleaner, place an
object serving as a wall with a height of 25 cm or more (an object that does
not move or fall over when hit by the robotic cleaner) on a flat surface.

>

» The cleaning range can be limited by attaching magnetic boundary line (sold
separately) on a floor surface to make a boundary line. The robotic cleaner
detects and avoids magnetic boundary line.

« Set the cleaning range for the robotic cleaner in the following cases.

1. Cleaning area 2. Magnetic boundary line 3. Area in which you do not want
the robotic cleaner to run

« When you want to divide a space that is too large to clean at one time into

multiple areas for cleaning.

« When there is an area that you do not want the robotic cleaner to enter.

* When there is an area that the robotic cleaner can enter but cannot leave.
«  When the robotic cleaner climbs over a low step but falls from it.

* When the robotic cleaner gets caught in the middle of a step.

Lay magnetic boundary line with the following points in mind.

« Be sure to lay the magnetic boundary line without any gap between it and the

floor surface.

« Lay the magnetic boundary line about 15 cm away from the area that you do

not want the robotic cleaner to enter.

» Place the magnetic boundary line on a floor surface that is as flat as possible

so that it does not become unsteady. Not doing so can cause the robotic
cleaner to displace the line and fail to recognize the line correctly.

« The robotic cleaner may not recognize a magnetic boundary line placed on a

concave or stepped surface.

* Make sure that the magnetic boundary line is a genuine product. If it is not a

genuine product, performance and safety cannot be guaranteed.
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3.

Some floor surfaces may become dirty. Check the suitability properly before
use.

Depending on the floor surface and operating environment, the magnet sensor for
boundary sensing is likely to fail to recognize magnetic boundary line, or magnetic
boundary line is likely to become dirty or torn. Check the suitability properly before
use.

With the robotic cleaner set in the stand-by state, press the setting button to
enter the setting selection mode.

The up/down button can be used to switch between On and Off. After
selecting On or Off, press the confirmation button to finalize the setting.

On: Boundary-sensing lamp turns on.

Off: Boundary-sensing lamp turns off.

.

The boundary-sensing feature is based on recognition of magnetic boundary
line by a magnetic sensor. If there is tearing, lifting, etc. on the magnetic
boundary line, the line may not be recognized.

Periodically check for tears, positional deviation, and other problems of
magnetic boundary line. If there is a problem such as tears, replace the line
with new line.

The boundary-sensing feature may activate near a magnetic object. When
you do not want the boundary-sensing feature to work, disable the boundary-
sensing feature.

In a place where people and things come and go frequently, magnetic
boundary line is stepped on and damaged. If the line deteriorates, replace it
with a new line.

Depending on the floor material, it is recommend to paste the magnetic
boundary line onto the floor because the robotic cleaner may move the
magnetic boundary line when detecting it.

The magnetic boundary line can be cut with scissors.
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How to attach, remove, and use separately
sold items

Refer to the pages listed below for how to attach, remove, and use separately sold
items.

Separately sold items Reference Remarks
page

Magnetic boundary line 20 -
Main brush 25 The handling procedure is the same
Soft main brush as for the supplied main brush.
HEPA filter 24 Same as the supplied HEPA filter.
Side brush 25 The handling procedure is the same
Soft side brush as for the supplied side brushes.
Battery 14 _
Main brush cover 25 Same as the supplied main brush

cover.

An anti-scratch cushion to be
attached to the robotic cleaner to
protect the objects.

Bumper cushion -

How to dispose of garbage

/N\WARNING

Be sure to turn off the power and remove the batteries from the robotic
cleaner before opening the top cover of the robotic cleaner.
+ If a battery is left inserted in the robotic cleaner, electric shock or injury
may result.

1. Pressing the open button ( —— ) opens the top cover.
Be careful because the top cover opens quickly.

=

2. Remove the dust box.
Do not hold the dust box with its opening facing downward. Doing so can
cause dust to fall from the opening.

3. Release
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4. Take out the dust case.
Be careful not to open the top cover on the filter side.

5. Dispose of garbage in the dust case and dust box, then remove dirt and dust
in the filter.
If the filter is too dirty, remove the filter and wash it with water. (See page 24.)

6. Put the dust case back in the dust box. Then, close the top cover and lock the
two locking parts.

7. Put the dust box back in the robotic cleaner and push the top cover to close
until it clicks.
When closing the top cover, be careful not to get your fingers caught.

« Atthe end of every cleaning, discard the garbage and care for the filter. If you
continue cleaning without discarding garbage, the filter will get clogged and
the suction power decreases.

« Correctly attach the dust box and the filter.
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Setting the Robotic Cleaner

| Setting the time of day

When using for the first time, start by setting the time of day.

Using the up/down buttons, select the display format from [AM], [PM], or no
distinction (in 24-hour notation), then press the next button to accept the
selection.

As the next button is pressed, the hours will blink.

Select the hours using the up/down buttons, then press the next button to
accept the selection.
As the next button is pressed, the minutes will blink.

Select the minutes using the up/down buttons, then press the next button to
accept the selection.

Press the

» During adjustment of the hours/minutes, holding down the up/down button
results in the hours/minutes changing quickly.

* When the robotic cleaner is not used for a long period of time, the time setting
may become inaccurate due to the storage temperature or may be reset if the
built-in battery power loses its charge.
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Setting the time of day again

When the robotic cleaner is not used for a long period of time, the time setting will
be inaccurate or reset.

When you connect the robotic cleaner to a smartphone using the app, the time of
day on the smartphone is automatically set on the robotic cleaner.

If you want to set the time of day manually, perform the following procedure.

1.
2.

Put the robotic cleaner into the stand-by state. (See page 15.)

Hold down the ON timer button and OFF timer button simultaneously to make
the time format [AM] or [PM] blink (does not blink when the previous setting
was 24-hour notation).

Set the time of day by following the “Setting the time of day” on this page from
step 1.

Setting up Wi-Fi® (robotic cleaner and
smartphone)

To operate the robotic cleaner from the app, make Wi-Fi® settings for the app
and robotic cleaner. (See page 33.)

Install the app in your smartphone in advance.

The robotic cleaner serves as the access point for the smartphone. When a
smartphone is connected to the robotic cleaner, the smartphone will not be
connected to any network other than the robotic cleaner.

To connect a smartphone to the robotic cleaner, press the smartphone
connection button to enable the Wi-Fi.

When not using Wi-Fi, press the smartphone connection button to turn off the
smartphone connection lamp.

Multiple robotic cleaner can be managed with one app. In this case, establish
wireless connection with the app one by one.

Making a sound setting

2.

You can select whether the robotic cleaner makes sounds or not.
This sound setting is also possible from the remote control.

With the robotic cleaner set in the stand-by state, press the setting button to
enter the setting selection mode.
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3. The up/down buttons can be used to switch between On and Off. After
selecting On or Off, press the confirmation button to finalize the selection.
« On: Sound lamp turns on (sound enabled).
« Off: Sound lamp turns off (sound disabled).

Even if the sound setting is off, the robotic cleaner can sound to notify of an error,
etc.

Switching the sound setting on and off with the
remote control

With the robotic cleaner set in the stand-by state, pressing the sound ON/OFF
button of the remote control allows the sound setting to be switched between on
and off.

The sound setting can be switched on and off even during cleaning if it is set from
the remote control.

Resetting the settings |

You can reset the settings of the robotic cleaner to the factory defaults.

Put the robotic cleaner into the stand-by state. (See page 15.)

2. Hold down the down button and the setting button.
[dEL] is displayed on the time indicator, and the icons and lamps other than
the error lamp blink.

3. Press the confirmation button while [dEL] is displayed (about 10 seconds).

« If the confirmation button is not pressed while [dEL] is displayed, the robotic
cleaner goes back to the stand-by state.

* When the robotic cleaner is executing the reset process, the icons and lamps
other than the battery power lamp turn off. Although the robotic cleaner will
not work at this time even if you press the buttons on the operation panel, do
not touch the buttons. In addition, do not remove the batteries.

4. Upon completion of the reset process, a restart is performed and then the
time-of-day setting screen appears.

Pairing the robotic cleaner and the remote control

When the remote control is replaced with a new one, establish a pairing of the
robotic cleaner and the remote control.

1. Hold down the smartphone connection button and the setting button
simultaneously to make [PAIr] appear on the time indicator.
[PAIr] is displayed for 10 seconds.

2. During the period when [PAIr] is displayed, simultaneously press the action
button (down) and the sound ON/OFF button of the remote control.
When pairing is successful, the robotic cleaner issues two short beeps and
returns to the standby state.

« If pairing fails, an error sound is made.

« If the robotic cleaner cannot receive a signal from the remote control during
the period when [PAIr] is displayed, the robotic cleaner goes back to the
stand-by state.
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Care

/N\WARNING

Be sure to turn off the power and remove the batteries from the robotic
cleaner before caring for the robotic cleaner.
+ If a battery is left inserted in the robotic cleaner, electric shock or injury
may result.

/N\CAUTION

To keep optimum performance, periodically perform the maintenance
mentioned in this section. If there is a problem, stop using the robotic
cleaner and ask the shop from which you made a purchase or our sales
office to do inspection and repair.

Maintenance

Caring for and replacing the dust box and the filter

* When the suction power of the robotic cleaner goes down, when the dirt is
noticeable, or when the filter care lamp lights up, remove the filter and wash it
with water.

« Lay down newspaper or something before caring.

+ Do not use chemicals or hot water with a temperature of 40 °C (104 °F) or
more.

1. Dispose of garbage following steps 1 to 5 of “How to dispose of garbage”. (See
page 21).

2. Put the dust case back in the dust box and close the top cover of the dust
box.

3. Unhook the hook and open the filter-side top cover.

» 1. Hook

4. Remove the filter from the dust box.
When removing the filter, do so slowly to avoid raising dust.
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7.

Let dirt and dust fall with light taps on the filter.

« Do not scrub the filter hard or press it down with fingers.
« Do not use a sharp-pointed object (such as a toothpick), which can be a

cause of breakage.

When the suction power of the robotic cleaner is weak, wash the filter with
water.

If the smell bothers you, let the filter stand in diluted neutral detergent for
about three hours and then wash it with water.

When the dirt of the dust box is noticeable, wash it with water or diluted
neutral detergent.

When you have washed the filter or the dust box with water, dry it sufficiently
in a well-ventilated place out of direct sunlight.

* Using parts without drying them properly may cause a reduction in suction
power, as well as a reduction in motor life.

« Using parts while moisture remains on them may cause an odor or failure.

« The drying time should be about one day.

« Avoid drying with a dryer, a blower, etc.
Attach the filter to the dust box.
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10. Close the filter-side top cover and make sure that the hook is hooked. Then, lock
the two locking parts.

11. Put the dust box back in the robotic cleaner and push the top cover to close
until it clicks.
When closing the top cover, be careful not to get your fingers caught.

« Do not use the robotic cleaner with the filter removed. Do not use the robotic
cleaner with the filter damaged or dirty.

« The filter can be washed with water. Wash away the dust with water at regular
intervals (every one to two months).

« When the filter deteriorates, replace it with a new filter.

« The filter is a consumable and thus it is recommended to prepare a spare.

« Do not damage the filter by scouring it with a hard object such as a brush or a
spatula.

« Do not clean the HEPA filter with an air blower or a pressure washer because
it is easily damaged.

Precautions to take when caring for the underside of
the robotic cleaner

« Take out the dust box before performing maintenance. (See page 21.) Not
doing so can cause dust to fall from the opening.

« Turn the robotic cleaner upside down before caring for the side brushes, main
brush, underside of the robotic cleaner, and wheels.

« During maintenance, lay a thick mat or something so that the robotic cleaner
and the floor surface are not damaged and so that the LiDAR sensor is not
subjected to pressure.

» Do not press the undersurface of the robotic cleaner hard with the robotic
cleaner turned upside down. Pressing it hard can cause damage to the
robotic cleaner.

Caring for and replacing the side brushes

< If an error indication (see page 28) is made, or dust and hair are caught in
a side brush, care for the side brush.

* When the bristles of a side brush are bent or fall out, replace it with a new
one.

* When a side brush does not rotate or is hard to rotate, remove the side brush
and then care for it.

1. Turn the robotic cleaner upside down on a mat, etc.

25

2. Slide the lock lever of the side brush to ‘\ (release mark).

» 1.Lock lever 2. Side brush

3. Remove the side brush.
4. Remove hair and dust caught in the side brush using tweezers or other tools.

5. Attach the side brush to the robotic cleaner. (See page 13.)

Caring for and replacing the main brush

« If an error indication (see page 28) is made, or dust and hair are caught in
the main brush, care for the main brush.

« If the bristles of the main brush wear and are becoming shorter, replace the
main brush.

Y

1. Turn the robotic cleaner upside down on a mat, etc.
2. Unhook the hooks of the main brush cover.

3. Remove the main brush cover.
Do not disassemble the main brush cover.
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4. Remove the main brush.
5. Care for the main brush, main brush cover, main brush housing, and joints as
described below.
Part How to care

Main brush Remove the bearing cap attached to the main brush and get
rid of the trapped dust.

For trapped hair and lint, cut them short along the bristles of
the brush with scissors and then remove them. For clinging
dust, wash it away with water.

» 1. Bearing cap

Main brush Wipe it clean with a cloth dampened with water or diluted

cover neutral detergent. If the dirt is noticeable, wash it away with
water.

Main brush Wipe it clean with a cloth dampened with water or diluted

housing neutral detergent.

It cannot be washed with water.

Joints For the joints attached to the robotic cleaner, loosen the screw
with a screwdriver while holding the joint by hand. After that,
pick the joint up.

Remove dust caught inside the robotic cleaner.
» 1. Joint 2. Screw

Do not use thinner, benzine, alcohol, etc. because they can be a cause of
deterioration or discoloration.

Parts washed with water should be dried sufficiently in a well-ventilated place
out of direct sunlight.

Using parts without drying them properly may cause a reduction in suction
power, as well as a reduction in motor life.

Using parts while moisture remains on them may cause an odor or failure.
The drying time should be about one day.

Avoid drying with a dryer, a blower, etc.

Put the bearing cap back to the original position in the main brush.

Fasten the joints to the robotic cleaner using screws.
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9.

10.

Attach the main brush so that the shape of the main brush holder fits the
groove of the joints of the robotic cleaner.

Rotate the bearing cap to align the orientation, then insert it into the robotic

cleaner.
I )

O —Z

-
=

. Attach the main brush cover (push the hook in until it clicks).

Be careful not to get a side brush caught in the main brush cover.

Make it easier to avoid catching the side brushes by removing the side
brushes temporarily or by attaching the main brush cover while rotating the
side brush in the direction shown in the figure.

Caring for wheels

.

Care for wheels when dust and hair get caught in them.

Do not remove wheels from the robotic cleaner.

Get rid of dust caught in the casters. If it is hard to get rid of, use fine-tipped
scissors, tweezers, etc.
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« Remove dirt on both drive wheels while rotating them. In this time, be careful not

to get your hand caught.

Caring for the robotic cleaner

+ Do not use thinner, benzine, alcohol, etc. because they can be a cause of

deterioration or discoloration.

« Do not use a sharp-pointed object (such as a toothpick) because it can be a

cause of breakage or damage.

Follow the table below in caring for parts of the robotic cleaner.

Number Part How to care

1. Robotic cleaner surface Wipe it clean with a cloth dampened
with water or diluted neutral detergent.

2. Interior of the robotic Wipe it clean with a cloth dampened

cleaner (dust box housing) | with water or diluted neutral detergent.

3. Suction opening sponge Take out the sponge and wash away

inside the robotic cleaner the dust on the sponge with water.

4. Camera sensor Wipe dirt off with a soft cloth or a cotton
swab while being careful not to cause
damage.

5. Ultrasonic sensor Wipe it clean with a cloth dampened
with water or diluted neutral detergent.

6. LiDAR sensor Remove dust and dirt inside the cover
of the LiDAR sensor.

7. Cliff sensor Wipe dirt off with a soft cloth or a cotton

(5 locations) swab while being careful not to cause
damage.

8. Underside of the robotic Wipe it clean with a cloth dampened

cleaner with water or diluted neutral detergent.

9. Front face of the remote Wipe dirt off with a dry cloth.

control and its buttons
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| About repair

If it is not possible to resume operation after removing the cause of a
notification or error indication (see page 28), turn the power off and then on
again.

If the same notification or error is displayed repeatedly, ask the shop from
which you made a purchase or our sales office to do repair.

Do not do repair by yourself. Be sure to ask the shop from which you made a
purchase or our sales office.

When you ask for repair, bring the robotic cleaner together with the batteries
and charger.
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Notification and Error Indication

When care is required or an error occurs, a red lamp lights up on the operation panel of the robotic cleaner, with the error number displayed. In addition, there can be a
notification with a sound.

Canceling a notification and error indication

«  When a notification for filter care appears, the robotic cleaner can be operated but may not work properly. Remove the cause before using the robotic cleaner.
« When an error notification appears, the robotic cleaner stops operating. Take action as follows.

1. Check the error number and remove the cause of the error. (See “Notification of a need of care, etc.” on this page.)
« If you turn off the power or the power runs out due to loss of the battery capacity before removal of the error cause, the robotic cleaner cancels the error temporarily.

2. Pressing the start/stop button of the robotic cleaner or the remote control cancels the error indication, and the robotic cleaner enters the stand-by state.

t U

3. Check that the error is cleared before using the robotic cleaner.

« Restart the robotic cleaner if you cannot operate the robotic cleaner after removing the cause.
« If the same error appears repeatedly, ask the shop from which you made a purchase or our sales office to do repair.

| Notification of a need of care, etc. |

If the lamp lights up, turn off the power and remove the batteries. Then, take action as described below.

Notified problem Cause Action

« Filter care is necessary. Dust is accumulated or the filter is clogged. Discard the dust and care for the filter.
T — See pages 21 and 24.

Check to see if dust is accumulated inside the robotic cleaner
and at the exhaust opening.

Error notification

« Take action according to the error lamp and number on the indicator.

« For the error codes in the list, a specific number will be displayed in place of the “X” depending on the error type. Report the error code when contacting the dealer or our
sales office.

* When you check the cause or take action, turn off the power and remove the batteries as necessary before taking action.

< If an error number other than those listed below is displayed, ask the shop from which you made a purchase or our sales office.

Number

Cause Action
Notified problem

E01X Is foreign matter such as lint or hair caught in the drive wheels? | Remove foreign matter.
Error of drive wheels — See page 26.
When the robotic cleaner goes through a low gap, the robotic It is not failure.
cleaner may get caught in the gap, displaying this notification.
E02X Is a drive wheel derailed, or is a wheel separated from the Move the robotic cleaner to another place.
Error due to loss of a ground? — See page 10.

wheel or uplift of the
robotic cleaner

E030
Error of the main brush

Is foreign matter such as lint or hair caught in the main brush? Remove foreign matter.
— See page 25.
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Number

Notified problem

Cause

Action

E04X
Error of the side brushes

Is foreign matter such as lint or hair caught in the side brushes?

Remove foreign matter.
— See pages 13 and 25.

E060
Non-detection of the dust
box or the filter

The dust box or the filter is not attached.

Check that they are attached properly.
— See pages 21 and 24.

E09X
Cliff sensor error

Is the robotic cleaner exposed to direct sunlight?

Is the robotic cleaner on a black floor surface?

Move the robotic cleaner to another place.
— See page 10.

Are the cliff sensor dirty?

« Gently wipe off the dirt on the cliff sensor with a dry, soft cloth,
a cotton swab, etc.

« Check if the earthing line contacts to the ground.

— See pages 8 and 10 and 27.

E10X
Bumper sensor error

It is a malfunction of the bumper sensor.

Press the bumper with your hand about 10 times.
— See page 8.

E110
Motion error

Does the robotic cleaner run on a step, etc. and get stuck there?

Move the robotic cleaner to another place.
— See page 10.

E12X

Decrease in the
remaining battery
capacity

Timer setting error

Is the robotic cleaner unable to start operating by ON timer
reservation because the remaining battery capacity is
insufficient?

When starting operation by ON timer reservation, make sure that
the batteries are fully charged.

E140
Room setting error

Location information error

Is the room different from the mapped room, or is the starting
point of cleaning different?

Check the mapped room and the starting point of cleaning.
— See page 17.

Is the layout of the mapped room changed?

Perform mapping again.
— See page 16.

Is the LiDAR sensor blocked by a cloth or dirty?

Remove the cloth, etc., and care for the LIDAR sensor.
— See page 27.

Are there any obstacles with a height of 25 cm or more that the
LiDAR sensor can detect around the robotic cleaner?

The LiDAR sensor requires obstacles taller than 25 cm within

the following ranges:

* 11 m radius from the robotic cleaner for mapping and mapping
cleaning mode.

» 18 m radius from the robotic cleaner for free cleaning mode.

Please place some obstacles taller than 25 cm in the area.

E170
Error of the robotic
cleaner top cover

Is the top cover of the robotic cleaner open?

Close the top cover of the robotic cleaner.

wheel or uplift of the
robotic cleaner

Is a drive wheel derailed, or is a wheel separated from the
ground?

Move the robotic cleaner to another place.
— See page 10.

E200

Error due to failure to
return back to the starting
point

Error due to failure to go
to the destination

E190
Error due to loss of a

The robotic cleaner failed to return back to the starting point of
cleaning.

The robotic cleaner failed to proceed to the next destination
because it is entered a narrow passage.

« If there are objects that obstruct the running of the robotic
cleaner, put the objects away or keep the robotic cleaner away
from those objects.

— See page 20.

« If robotic cleaner frequently fails to return to the starting point,
turn on [Prioritize Homing] on the app. The time taken to go
back to the starting point can be longer.

— See page 42.

 Check if there is a pathway of 80 cm or more for cleaning.

Troubleshooting

Before asking for repair or making an inquiry, check whether the following apply.

Power supply

Symptom

Cause

Action

« Pressing the start/stop button does
not turn on the power.

* The lamp does not light up.

« Pressing buttons on the robotic
cleaner and the remote control
results in no response.

Are the batteries installed correctly?

Check for proper installation of the batteries.
— See page 14.

Is the battery capacity lost?

Check the remaining capacity.

Is the power of the robotic cleaner turned off?

Press the start/stop button of the robotic cleaner to turn on the

power.
— See page 15.
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Running operation

Symptom

Cause

Action

The robotic cleaner does not run.

Is the error lamp blinking?

The robotic cleaner does not run during an error.
— See page 28.

Is the robotic cleaner in the waiting mode for operation by ON
timer reservation?

When the waiting mode for reserved operation is in effect,
the operations other than turning off the power and location
notification are not possible.

— See page 19.

The robotic cleaner starts moving
suddenly even though you perform no
operation.

Is the ON timer reservation enabled?

— See page 19.

The robotic cleaner stops when
running.

Is the robotic cleaner caught in a cord or other object? Is a cloth
or a string (for example, a thin towel) entangled around the
wheels?

Turn off the power of the robotic cleaner and remove objects
that are caught in the robotic cleaner and entangled around the
wheels.

— See page 26.

Is the robotic cleaner stopped without climbing over a step?

Turn off the power of the robotic cleaner, and relocate the robotic
cleaner to another place.
— See page 10.

Is the OFF timer set up?

— See page 19.

Are there any obstacles with a height of 25 cm or more that the
LiDAR sensor can detect around the robotic cleaner?

The LiDAR sensor requires obstacles taller than 25 cm within

the following ranges:

* 11 m radius from the robotic cleaner for mapping and mapping
cleaning mode.

» 18 m radius from the robotic cleaner for free cleaning mode.

Please place some obstacles taller than 25 cm in the area.

The speed changes.

The robotic cleaner can slow down when a sensor detects an
obstacle or determines the running direction.

It is not abnormal.

The robotic cleaner does not go
straight.

Is foreign matter caught in the wheels?

Turn off the power of the robotic cleaner and remove foreign
matter on the wheels.
— See page 26.

Are any of the wheels damaged?

Request service from the shop from which you made a purchase
or our sales office.

Are the ultrasonic sensor and the LiDAR sensor dirty?

Care for them.
— See page 27.

The robotic cleaner collides with an
obstacle more often than before.

Are the ultrasonic sensor and the LiDAR sensor dirty?

Care for them.
— See page 27.

The robotic cleaner fails to avoid a step
and then falls.

Are the cliff sensor dirty?

Care for them.
— See page 27.

The robotic cleaner sometimes climbs down a step with a height
of 3.0 cm or less.

It is not failure.
— See page 10.

The robotic cleaner continues to
perform avoidance behavior even
though there are no obstacles or steps.

Are the cliff sensors or LIDAR sensor dirty?

Care for them.
— See page 27.

Cliff sensor gets dirty quickly.

Is the earthing line cut and not making contact with the ground
anymore?

Request service from the shop from which you made a purchase
or our sales office.

The driving sound is louder than usual.

Is the dust box filled with dust? Is the filter clogged?

Dispose of the dust and care for the filter.
— See pages 21 and 24.

Is dust caught in the main brush and the side brushes?

Care for them. In addition, check for proper installation of the brushes.
— See page 25.

The sound of the vacuum fan becomes
louder during operation.

It becomes louder when the robotic cleaner switches the battery
cartridge to use.

This is normal.

« The suction power is weak.
 Dust is not sucked in.

Is the dust box filled with dust?
Is the filter clogged?

Dispose of the dust and care for the filter.
— See pages 21 and 24.

Is the vacuum fan turned off?

Check the setting.
— See page 18.

A side brush comes off.

Is the side brush installed correctly?

Check for proper installation.
— See page 13.

A side brush or main brush does not
rotate, is hard to rotate, or is tangled.

Is foreign matter (such as lint and hair) caught in the side
brushes or the main brush?

Care for them. In addition, check for proper installation of the
main brush and the main brush cover.
— See page 25.

The robotic cleaner cannot be used on a rug with a pile length of
more than 7 mm. Even if the pile length is 7 mm or less, the robotic
cleaner may stop operating or the pile may get caught in the side
brushes depending on the pile material or other properties.

— See page 10.

The exhausted air smells.

Is wet garbage or smelly garbage sucked in?

Discard the garbage.
— See page 21.

Is the filter clogged?

Care for the filter. When you have washed the filter with water,
dry it sufficiently before using it.
— See page 24.
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Remote control operation

Symptom

Cause

Action

The remote control does not work.

Are the batteries correctly placed in the remote control?

Check the battery orientation.
— See page 13.

If the robotic cleaner sometimes does not react when operated
with the remote control, a possible cause is that the batteries
are at the end of their life. (The criterion for replacement is about
one year. A battery can become exhausted in less than one year
depending on the battery used and the conditions.)

Replace the batteries with new ones.
— See page 13.

Is the power of the robotic cleaner turned off?

Press the start/stop button of the robotic cleaner to turn on the
power.
— See page 15.

There is a possibility that the distance between the remote
control and the robotic cleaner is too long for radio waves to
reach properly.

Secure an unobstructed view by narrowing the distance between the
remote control and the robotic cleaner and by relocating obstacles.
— See page 11.

Operation with the remote control is not
possible.

The following equipment that uses 2.4 GHz-band radio waves

may possibly be in operation nearby.

» Microwave oven

* Bluetooth®-capable devices

» Wireless LAN devices

+ Other equipment that uses 2.4 GHz-band radio waves (such
as digital cordless phones and game machines)

Provide a longer distance between the robotic cleaner and
the remote control, or discontinue the use of these devices
temporarily.

When you have replaced the remote control with a new one,
establish a pairing with the robotic cleaner.

— See page 23.

If you cannot operate the robotic cleaner with the remote control
after examining the possible causes listed above, turn the power
of the robotic cleaner off and then on again.

— See page 15.

Operation panel

Symptom

Cause

Action

The set time is frequently reset.

The built-in battery is almost depleted because the robotic
cleaner is not used for a long period of time.

Run the robotic cleaner for more than 1 hour, or set it in standby
state. (The built-in battery will be recharged.)

Timer function

Symptom

Cause

Action

Operation by ON timer reservation

The robotic cleaner does not start operating according to ON

— See page 19.

does not start at the time specified. timer reservation if any of the following conditions applies at the
@ start of operation by ON timer reservation.
» The power is turned off.
* When the battery capacity is insufficient
Does the timer lamp light up? If the power is turned off or the battery capacity is used up after
reservation is set, the timer lamp turns off.
— See page 9.
Mapping
Symptom Cause Action

« The robotic cleaner stops during
mapping.
« Mapping fails.

Is the room dark during mapping?

Make the room brighter until completion of mapping.

There are no obstacles with a height of 25 cm or more within a
radius of about 11 m of the robotic cleaner.

The environment may not be suitable for mapping. Cleaning in
free cleaning mode is recommended.
— See page 16.

The robotic cleaner starts cleaning
instead of mapping.

Is an already registered room number selected?

Select an unregistered room number or delete the already
registered map.
— See pages 16 and 17.

* Amap is not registered.

* The map is incomplete.
(There is an area that is not
registered.)

The shape of the room, the layout of obstacles or other
characteristics may be too complex.

Check if there is a pathway of 80 cm or more for cleaning. Tidy
up the room.
— See page 11.

The battery capacity may be insufficient. Make the batteries fully
charged and then do mapping.

You can add the mapping information manually.
— See page 39.

The robotic cleaner was picked up during mapping.

Do not pick up the robotic cleaner during mapping. The room
information may not be registered correctly.

31 ENGLISH

®



App
Symptom Cause Action

It is not possible to establish connection | Was the smartphone connection button of the robotic cleaner Press the smartphone connection button to connect to the app.

to the app. pressed? — See page 33.
Was the Wi-Fi® setting of the smartphone enabled? Enable the Wi-Fi® setting of the smartphone.
There is a possibility that the distance between the smartphone | Secure an unobstructed view by narrowing the distance between
and the robotic cleaner is too long for radio waves to reach the smartphone and the robotic cleaner and by relocating obstacles.
properly. — See page 11.
The connection to the robotic cleaner failed. For iPhone:

Go to the iOS setting menu and enable the local network setting
for Makita Robotic Cleaner DRC300.

For Android:
If a pop-up appears to decide whether to keep the connection
after establishing the Wi-Fi connection, allow it.

The robotic cleaner may have failed to acquire the location Enable the location information setting of your smartphone.
information. (The robot cleaner’s name is displayed as “null” in

the PIN code entry screen.)

Protection function

When any of the following conditions is established while the robotic cleaner is in operation, the motor stops automatically. This is due to the protection function, not failure.

Protection function

The motor stops automatically if the battery reaches a high temperature.

« Stop cleaning and remove the batteries from the robotic cleaner. Then, charge and cool the batteries using a charger with cooling system or wait until the batteries have cooled.
« If the robotic cleaner does not work even with the batteries cooled, cool the robotic cleaner.

« If an error number is displayed on the robotic cleaner, remove the cause of the error. (See page 28.)

The robotic cleaner stops automatically if the battery charge becomes weak, enters the sleep mode, and the power turns off completely if the remaining charge runs out.
« Remove the batteries from the robotic cleaner and charge the batteries.

The robotic cleaner stops automatically if an error is detected.
« Check the error number and remove the cause of the error. After removal of the cause, the robotic cleaner can be used again. (See page 28.)

Turn off the power and remove the batteries before keeping the robotic cleaner in storage.
Do not store the robotic cleaner in the following places because it is a precision machine. Doing so can cause heating, ignition, failure, deterioration of rubber parts, etc.

« Places where the temperature rises suddenly

» Places where the temperature drops suddenly

« Places where the temperature changes suddenly

« Near a flame, a heater, cooling and heating equipment, etc.

« Qutdoors

» Places exposed to direct sunlight

« Places exposed to moisture or vapor

» Places with much dust and sand

» Smoky places

« Places with poor ventilation

If the robotic cleaner is kept in storage without being used for a long time, its performance may be impaired. To use the robotic cleaner for many years, occasionally turn on
the power of the robotic cleaner and use it.

Optional Accessories

/N\CAUTION

These accessories or attachments are recommended for use with your Makita tool specified in this manual. The use of any other accessories or attachments
might present a risk of injury to persons. Only use accessory or attachment for its stated purpose.

If you need any assistance for more details regarding these accessories, ask your local Makita Service Center.
* Magnetic boundary line
* Main brush
« Soft main brush
« Side brush
« Soft side brush
« HEPA filter
« Main brush cover
* Bumper cushion
« Makita genuine battery and charger

NOTICE

+ Some items in the list may be included in the tool package as standard accessories. They may differ from country to country.
« To avoid false recognition when using the bumper cushion, do not attach the bumper cushion to the following areas: The area in the lateral extension of the ultrasonic
sensors, and the upper and lower areas within 28 mm of the ultrasonic sensors.
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Smartphone App (For the DRC300)
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| What you can do with the app

Using a smartphone with the robotic cleaner-specific app installed, you can do the
following things:

« Cleaning

* Remote control operation

< Adding, changing, or deleting mapping information

» Checking the history of cleaning

« Changing robotic cleaner settings

« This app is for use on a smartphone and does not run on tablet-type devices,
PCs.

« Asmartphone and the robotic cleaner are directly connected using the Wi-Fi®
function. Note that the Internet is not available during the connection to the
robotic cleaner. After using the app, remember to disconnect from the robotic
cleaner by pressing the smartphone connection button.

« To use this app, you must give permission to get location information and
agree to the terms of use. The user must judge whether to give permission to
get location information and to agree to the terms of use.

« The application screen images are subject to change without notice.

How to install the app

Preparations in advance

A smartphone (Android or iOS) is necessary to use the app.
« Android: Android Version 6.0 or later is required.
« iOS (iPhone): iOS 12 or later is required.

Installing the app on a smartphone

1. Using your smartphone, search for “Makita Robotic Cleaner DRC300” in
Google Play™ or App Store.
You can also access from the QR code.

Google Play™ App Store

2. Install “Makita Robotic Cleaner DRC300”
3. After installation, start up “Makita Robotic Cleaner DRC300”

Initial setting

1. As a screen appears to ask whether to permit the acquisition of location
information, tap on [OK].
2. Inthe terms of use screen, tap on [Agree].
3. Follow the instructions on the screen:
< Turn on the robotic cleaner and then press the smartphone connection button
on the cleaner. After pushing the smartphone connection button, it takes
about 8 seconds for the robotic cleaner to be ready for connection. When the
connection is ready, the Wi-Fi LED will blink.
« After that, tap on [Go to Settings] to display the Wi-Fi® setting screen of the
smartphone.

Ready to Connect

1. Turn on the cleaning robot

2. Press the Wi-Fi button in the robot.

3. When the connection is ready, Wi-Fi LED is
blinking.

4.Go to Settings > Wi-Fi Settings, and select the

cleaning robot in the available devices.

Go to Settings
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Depending on your device, the following procedures may be required.
For iPhone:
Go to the iOS setting menu and enable the local network setting for Makita
Robotic Cleaner DRC300.
For Android:
If a pop-up to decide whether to keep the connection after establishing the Wi-Fi
connection is displayed, allow it.
4. Connect the smartphone to the robotic cleaner via Wi-Fi®.
(This connection is NOT Bluetooth.)

* Wi-Fi® connection setting (password entry) is required only when connecting
to the robotic cleaner for the first time.

* The initial password of the Wi-Fi® connection is set to alphanumeric
characters that repeat the last four digits under the robotic cleaner’'s SSID
twice. For example, if the SSID “Robotic_Cleaner_012A” is displayed, the
password will be “012A012A”.

» Be sure that the smartphone cannot access other Wi-Fi® networks during the
connection with the robotic cleaner.

5. Exit from the Wi-Fi® setting screen and display the app screen. After that,
enter the PIN code to authenticate the connection.

» The factory set PIN code is set to alphanumeric characters that repeat the
last four digits under the SSID twice.

» If the SSID is “Robotic_Cleaner_012A”, the factory set PIN code will be
“012A012A.

* The home screen of the app will be displayed when the PIN code is
successfully authenticated.

Connect Robot

Enter PIN code to connect to Bot_012A. PIN
Code is available in the user manual.

6. Change the PIN code.
« Be sure to change the PIN code. Do not use the default PIN code.
See page 42 for how to change the PIN code.
» Do not forget the new PIN code you created.
7. Initial setting is complete when “PIN code changed” is displayed. Return to
the home screen to use the app.
To disconnect the Wi-Fi connection, press the smartphone connection button on
the robotic cleaner to turn off the smartphone connection lamp.

If your connection is suddenly disconnected, close the app once and then try to
establish connection again.
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| Home screen

Free Cleaning Mode

&

5@

Standby

LATEST HISTORY

5 —: Cleaning Start I

Menu button (various settings, history check)

Robotic cleaner name

Operating state of the robotic cleaner

Latest record of cleaning (displayed only when there is a record)
Cleaning (or Mapping) start button

Remote control button

Mode switch button

Robotic cleaner settings and the remaining battery capacity

Ol o) : The sound setting is on.

© N>R N>

: The prioritize homing function setting is on.
. @ : Boundary-sensing feature is on.

. E : The vacuum fan setting is on.

: The continuous cleaning setting is on.

®
. : Left-battery’s remaining capacity

: Right-battery’s remaining capacity

| Cleaning with the app

The robotic cleaner works in two modes: free cleaning mode, which does not
require map registration, and mapping cleaning mode (see “Cleaning mapped
rooms” on page 35), which requires room information to be registered for
cleaning.

Cleaning a room without mapping (free cleaning mode)

» Free cleaning mode is recommended for cleaning in various rooms or in an
environment that involves frequent, significant layout changes.

« Free cleaning mode is also recommended for a room that cannot be
adequately lighted.

« For cleaning, mapping, and the location to start the robotic cleaner, see page
16.

1. On the home screen, tap on E

= Robot_0000

Free Cleaning Mode

p—y

Standby
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2.

3.

Tap on [Free Cleaning Mode], then tap on [OK].

On the home screen, tap on [Cleaning Start] for the robotic cle
cleaning.

&— Select Area

Free Cleaning Mode

O #1 Areal

O #2 (Empty)
© #3 (Empty)
(O #4(Empty)

O #5(Empty)

© Free Cleaning Mode

= Robot_0000

Free Cleaning Mode

o)
=

Standby

Cleaning Start

You can control the robotic cleaner with the following operations.
Tapping on [Pause] results in the robotic cleaner stopping cleaning

temporarily.

Tapping on [Resume] while paused restarts the robotic cleaner.
Tapping on [Go to Home] while paused results in the robotic cleaner going
back to the point where it started cleaning. As the robotic cleaner goes back
to the starting point, the app goes to the home screen. This operation can be
performed while the cleaning is paused.

= Robot_0000

Free Cleaning Mode

A\
=

Cleaning

aner to start
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= Robot_0000

©% O mrm

Free Cleaning Mode

=

Cleaning mapped rooms

* In mapping cleaning mode, the robotic cleaner works so that a mapped room
is cleaned efficiently.

* The use of mapping cleaning mode requires mapping information to be
registered. (See page 38.)

1. On the home screen, tap on E

= Robot_0000

Free Cleaning Mode
=
@

Lo

Standby

2. Tap on the room you want to clean, then tap on [OK].
* You can add, change, and delete a map. (See page 38)

&— Select Area

O #1Areal
#2 (Empty)
#3 (Empty)
#4 (Empty)

#5 (Empty)

Free Cleaning Mode

i

3. Place the robotic cleaner as close as possible to the same orientation as at
the start of mapping.
This allows the robotic cleaner to start cleaning smoothly.
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4.

Tap on [Cleaning Start] for the robotic cleaner to start cleaning.

= Robot_0000

#1 Areal

R\
=

Standby

LATEST HISTORY

Cleaning Start

You can control the robotic cleaner with the following operations.

Tapping on [Pause] results in the robotic cleaner stopping cleaning
temporarily.

Tapping on [Resume] while paused restarts the robotic cleaner.

Tapping on [Go to Home] while paused results in the robotic cleaner going
back to the point where it started cleaning. As the robotic cleaner goes back
to the starting point, the app goes to the home screen. This operation can be
performed while the cleaning is paused.

If the shape of the room does not match with the map information, the error
screen is displayed and the robotic cleaner stops cleaning. Check if the selected
room is correct and place the robotic cleaner at the starting point.

If the robotic cleaner is placed away from the starting point on the mapping
information, the error screen is displayed.

= Robot_0000

O8O W

)
L=

Cleaning

= Robot_0000

O8O I mr-m

#1 Areal

Paused

=
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Operating the robotic cleaner with the app

You can operate the robotic cleaner with the app as is the case with the remote
control included with the robotic cleaner.

1. On the home screen, tap on .

= Robot_0000

Free Cleaning Mode

=
=

Standby

2. Tapping on buttons, operate the robotic cleaner.
* You cannot make the robotic cleaner move backward from the app.

= Robot_0000

» 1. Power OFF button 2. Action buttons 3. Start/stop button 4. Sound ON/OFF
button 5. Vacuum fan ON/OFF button 6. Location beacon buzzer/light button
7. Start point button

Checking the history of cleaning

From the app, you can check the history of cleaning in detail.

Checking the latest history
On the home screen, tap on the icon in [LATEST HISTORY].

= Robot_0000 < 0O

O8O mrm

Free Cleaning Mode
—
@

\o®

Standby

Cleaning Start

» 1. Icon to show the latest history 2. Article to show the list of histories
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Checking the past histories Checking the error histories

Up to 15 histories can be recorded. If 15 histories have already been recorded, the 1.
oldest history will be erased when a new history is recorded.
1. On the home screen, tap on [§Y in [LATEST HISTORY].

You can tap on E on the home screen and then tap on [Cleaning History] to

On the home screen, tap on E

see the past records. Robot_0000 O]
2. Tap on the record you want to check. ©% O mrm

&— Cleaning History

Free Cleaning Mode

2021.2.24 12:59 PM synced fromn

T e
2 —12:56 PM ~ 12:57PM Standby
3 I

#1 Areal

12:54 PM ~ 12:54 PM

Error

#1 Areal 2
12:53 PM ~ 12:53 PM

Complete

Tap on [Notification History].

Free Cleaning Mode
12:48 PM ~ 12:50 PM
Canceled Robot_0000 Switch >
#1 Areal ROBOT CONTROL
11:01 AM ~ 11:01 AM
Paused

I Area Settings
£} Robot Settings
MANAGEMENT

L) Notification History

[E Cleaning History

» 1. Cleaned room or cleaning mode 2. Time during which the room was LI
cleaned 3. Cleaning status (complete, stopped, error, etc.) @ App Information

Tapping on an article shows the detail information of each history.
» Blue-green dash line: The trajectory of the robotic cleaner
» Yellow: The area that the robotic cleaner has cleaned
+ Blue: Obstacles detected by bumper sensor
« Green: Obstacles detected by the ultra-sonic sensor
« Pink: Steps detected by the cliff sensor
« Purple: The area that the robotic cleaner has detected the magnetic boundary
line
» White: The area that the robotic cleaner has not cleaned
« Gray: The walls or obstacles detected by LIDAR sensor @
The date, time, and content of the error will be displayed. Up to 10 histories can
be recorded. If 10 histories have already been recorded, the oldest history will be
erased when a new history is recorded.

<— Notification History

Today 6:37 PM

No dust box(ilter) is detected while robot
1 isin operation. Please check the dust
box(filter) and try again

Today 6:36 PM

Top cover is opened while robot is in
/N operation. Close the top cover and try
again

1

#1 Areal 36 77m | 100% —— 2
622 PM ~ 633 PM
Complete

» 1. Cleaned area size 2. Cleaning coverage (mapping cleaning only)

» The size and coverage of the cleaned area are not precise values. Use this
information as a rough guide.
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2. Anotice is displayed. Tap on [OK].

Adding, changing, or deleting mapping

information

You can add, change, or delete mapping information from [Area Settings] on the
menu window.

1. On the home screen, tap on E

Note

The robot will draw the area's
map. Please wait until the robot
completes mapping and starts to
return to the Home. Up to 5 maps

obot_0000
can be stored based on 10000m?
©8 O mrmm area.

Note: For greater accuracy,
remove obstacles before mannina

Free Cleaning Mode

{A
(=1

Standby

3. Select an empty slot in which to save mapping information, then
2. Tap on [Area Settings].

tap on [Next].

Robot_0000 Switch >

Select the area number

ROBOT CONTROL #1 Areal

Area Settings

O #2 Empyy)
3 Robot Settings

MANAGEMENT #3 (Empty)
£ Notification History G
[Z Cleaning History

#5 (Empty)
INFORMATION

@ App Information

4. Enter an area name (Up to 8 characters).

<— Edit Area Name

#2 Area2 X

Adding mapping information

You can save information for up to 5 maps with an area size up to 10,000 m?.
The area size does not indicate the actual size of a mapped area but the rectangle
area which covers the whole mapped area.

1. On the [Area Settings] screen, tap on [Create New Map].

Enter the area name. 5/8

Area Settir

#1 Areal
Try to setup the prohibited area.

5. Tap on [Start].

| Create New Map |
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6. The robotic cleaner starts mapping.

« Tapping on [Pause] results in the robotic cleaner stopping mapping
temporarily.

« Tapping on [Go to Home] while paused results in the robotic cleaner going
back to the point where it started mapping. The mapping information created
up to when you tapped is registered. As the robotic cleaner goes back to the
starting point, the app goes to the home screen.

= Robot_0000

A\
=

Mapping

Please wait until the mapping is completed

7. After the mapping is completed, the dialogue whether to perform area settings
is displayed.
« If you want to limit the range of cleaning, tap on [Go to Area Settings]. (See
page 40.)

Mapping Complete

Area4 is added.
Please set the prohibited area on
Area Settings menu.

Cancel Go to Area Settings

Adding mapping information manually (manual
mapping)

During mapping, you can manually add the mapping information with the app. It is
recommended when mapping an intricate floor layout.

1. Tap on [Pause] and then to display remote control buttons.

= Robot_0000

O8O m-m-

Mapping Paused

= Ee

Move the robotic cleaner to trace the floor layout using the remote control
buttons of the app or the remote controller.

After manually adding the mapping information, tap on » to resume
automatic mapping.

If you want to quit mapping, tap on [x] and then [Go to Home] or press the
start point button on the remote controller.

Mapping Paused

N

Changing the name of mapping information

On the [Area Settings] screen, tap on the mapping information you want to
change.
You can tap on a name to go to the settings screen.

39

1. On the [Area Settings] screen, tap on the mapping information you want to
change.
&— Area Settings (]
#1 Areal
Try to setup the prohibited area.
#2 Area2
Try to setup the prohibited area.
2. Tap on [Edit Area Name].
Edit Area Name
Prohibited Area NG )
ENGLISH

®



®

3. Edit the name (Up to 8 characters).

<— Edit Area Name

| #2 Office2 X |

Enter the area name. 7/8

4. Tap on [Save] to finalize the name.

Limiting the range of cleaning

/\WARNING

Do not use the cleaning prohibited area configured by the app as a
boundary line of an area where an accident can possibly happen due to
intrusion or fall.

» Doing so can cause an accident or injury due to intrusion or fall of the
robotic cleaner. The actual trajectory of the robotic cleaner may be slightly
different from the cleaning prohibited area setting.

For an area with a risk of intrusion or fall of the robotic cleaner, place
an object serving as a wall with a height of 25 cm or more (an object
that does not move or fall over when hit by the robotic cleaner) on a flat

surface. (See page 10.)

1. On the [Area Settings] screen, tap on the mapping information you want to

change.

&— Area Settings

#1 Areal
ry to setup the prohibited area.

#2 Area2
Try to setup the prohibited area.

Create New Map

40
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2.

Tap on > at the side of [Prohibited Area].

Edit Area Name
=

Prohibited Area

Set a cleaning prohibited area.

You can tap on at the upper right corner of the screen to add a cleaning
prohibited area (up to 100 areas).

You can drag a cleaning prohibited area to move it.

You can drag the lower right corner of a cleaning prohibited area to adjust the
size.

You can tap on at the upper left corner of a cleaning prohibited area to
delete the cleaning prohibited area.

You can tap on at the upper right corner of the screen to delete all of the cleaning
prohibited areas.

You cannot set a cleaning prohibited area within a 2 m range around the
starting point.

Depending on the environment near a cleaning prohibited area you set, it may
not be possible to clean an area around the specified area.

Prohibited Area

4. Tapping on [Save] results in the modified mapping information being
registered.
ENGLISH



5. To enable registered cleaning prohibited area, tap on On/Off (colored green 4. Anotice is displayed. Tap on [OK].
when it is On) at the side of [Prohibited Area].

& #1 Areal

Edit Area Name

Prohibited Area > @

Are you sure you want to delete
the selected area(s)?

s

Deleting mapping information Changing and checking settings

1. On the [Area Settings] screen, tap on _ Settings can be changed and checked from [Robot Settings] on the menu window.

#1 Areal
ry to setup the prohibited area.

1. On the home screen, tap on E

[Robot_0000

#2 Area2
Try to setup the prohibited area.

©% O mrmm

Free Cleaning Mode
(=)
Ko

Standby

2. Tap on [Robot Settings].

Create New Map

Robot_0000 Switch >

ROBOT CONTROL

2. Select the mapping information you want to delete. 1 AreaSettings

» The circle at the head of mapping information is colored when that mapping
information is selected.

* You can tap on [Select All] to select all items.

MANAGEMENT

L) Notification History

[E Cleaning History

INFORMATION

1 selected

@ App Information
#1 Areal

@ #2Area2

3. Tapon [Delete].
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Changing the name of a registered robotic cleaner

Setting cleaning options

This setting only changes the robotic cleaner name in the App. The SSID for Wi- 1. On the [Robot Settings] screen, tap on On/Off (colored green when it is On) at

Fi® will not be changed.

1. On the [Robot Settings] screen, tap on [Edit Robot Name].

<— Robot Settings

Edit Robot Name

|

@ Continuous Cleaning

(R Prioritize Homing

888

€ Boundary Sensing
Robot Information
Change PIN Code

Delete Robot

2. Enter a new name (Up to 8 characters).

€— Edit Robot Name

Robot 1 X

Enter the robot name

3. When you have finished entering the name, tap on [Save].

the side of [Continuous Cleaning] or [Prioritize Homing] if needed.

« [Continuous Cleaning]: Select this option when the battery capacity is lost
before the robotic cleaner cleans all of the cleaning area and you want to
resume cleaning the area left uncleaned the next time.

« [Prioritize Homing]: This setting is recommended when the robotic cleaner
often fails to go back to the starting point of cleaning. The robotic cleaner
begins to return to the starting point of cleaning, provided that there is more
remaining battery capacity than usual.

» [Boundary Sensing]: Select this option when using the magnetic boundary
line. The robotic cleaner detects the magnetic boundary line as the boundary.
(See page 20.)

<— Robot Settings

Edit Robot Name

@ Continuous Cleaning

(R Prioritize Homing

oo

€ Boundary Sensing

Robot Information

Change PIN Code

Delete Robot

Changing the PIN code

The PIN code of the robotic cleaner can be changed. If you forget the PIN code
you set, refer to “Resetting the settings” on page 23 for resetting the robotic
cleaner to the factory defaults.

To check the factory default PIN code, refer to “Initial setting” on page 33.

1. On the [Robot Settings] screen, tap on [Change PIN Code].

<— Robot Settings

Edit Robot Name

@ Continuous Cleaning

(R Prioritize Homing

888

€ Boundary Sensing

Robot Information

Change PIN Code

Delete Robot
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2.

3.

Deleting a registered robotic cleaner’s information
1.

Enter the current PIN code (eight digits).

&— Change PIN Code

Enter PIN code.

| 012A012A |

Enter the new PIN code (eight digits) you want to set.
Enter the new PIN code two times in a row.

&— Change PIN Code

Enter new PIN code.

| AAAA0001 |

On the [Robot Settings] screen, tap on [Delete Robot].

<— Robot Settings

Edit Robot Name
@ Continuous Cleaning

(R Prioritize Homing

888

€ Boundary Sensing
Robot Information

Change PIN Code

Delete Robot

43
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2. A dialog appears to confirm the deletion. Tap on [Delete] to finalize the
deletion.

Are you sure you want to delete
this robot?

cancel

Checking the app information

1. On the home screen, tap on E

Standby

2. Tap on [App Information].

Robot_0000 Switch >
ROBOT CONTROL

"1 Area Settings

£} Robot Settings

MANAGEMENT

L) Notification History

[ Cleaning History
INFORMATION

@ App Information

ENGLISH



3. Tap on the information you want to check.

&— App Information

Terms of Use
Privacy Policy

Open Source Licenses

Error message/dialogue

When an error has occurred, an error message or dialogue is displayed. Follow
the instruction in the message or dialogue in this case.

Error Code [E020]

Left wheel lifted. Please check the
robot status or remove obstacles
and try again.

= Robot_0000

&

Wheel Error

Please check the robot status.

44
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Appendix

| Notice Regarding Open Source Software

This product includes open source software (hereinafter referred to as “Open Source Software”) under the GNU General Public License (GPL), the GNU Lesser General

Public License (LGPL), and other licenses.
Details regarding licenses for the Open Source Software (notification of copyright holders and licenses) are disclosed free of charge on the following website. In addition, the

source code for the Open Source Software released by us under these licenses is also disclosed free of charge on the following website.

https://oss.makita.biz/index.html

- Please refrain from making inquiries regarding the source code for the Open Source Software.

- We make no warranties of any kind with respect to the Open Source Software. However, this notice does not limit our warranty coverage for product defects (including

defects caused by the Open Source Software).

For European countries

Wi-Fi module

Module Name

LCW-006

Frequency Range/Power

2412.0 - 2462.0 MHz/17.48 dBm (EIRP)
2422.0 - 2452.0 MHz/13.75 dBm (EIRP)

S/W Version

V1.0

Bluetooth module

Module Name

T007-MA-MD

Frequency Range/Power

2402.0 - 2480.0 MHz/7 dBm(EIRP)

S/W Version

V01.03

Remote controller

Module Name

con

Frequency Range/Power

2402.0 - 2480.0 MHz/-4 dBm(EIRP)

S/W Version

V01.04

This device must be installed and operated to provide a separation distance of at least 20 cm from all persons.
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FRANGCAIS (Instructions originales)

* Avertissement---------------oooooooaa 2
« A propos de I'aspirateur robot - ---------=----------- 2
» Caractéristiques principales - - - - - - - - - - - - - - - - 2
- Batterie et chargeur applicables - - - - - ---------n-ommoo-- 2
e Utilisation prévue ---------c-ommmim e 3
e Symboles----------oo 3
» Déclarations de conformité-- - - - - - - - - -- - 3
* Mesuresde sécurité ------------------------o-- 3
» Mesures de sécurité pour I'utilisation de I'aspirateur robot- - - - - - 4
» Précautions concernant les ondesradio ------------------ 8
* Marques et marques déposées ------------------------ 8
* Nomsdespiéces --------------------““------------ 9
» Accessoires standards----------------------oooooo- 10
* Préparation avant le nettoyage-------------------- 1"
« A propos du transport de I'aspirateur robot - - ------------- 1
« A propos du nettoyage de I'aspirateur robot - ------------- 11
* Pour empécher I'aspirateur robot de tomber - - ------------ 11
* Rangement de I'endroit a nettoyer - - ------------cu----- 12
* Préparation pour l'utilisation----------------------- 14
» Fixation des brosses latérales - ----------------------- 14
» Déballage de la boite a poussiére---------------------- 14
« Installations des piles dans la télécommande- - - - - - - - - - - - - - 14
« Indication de la capacité de la batterie restante - - ---------- 15
« Installation et retrait des batteries (vendues séparément) - - - - - 15
» Allumer/éteindre I'alimentation - - - - - - - - - - - - - - - 16
* Réglages avant le nettoyage - ------------------------ 16
 Utilisation--------------------- 17
* Nettoyage--------------mmmm e 17
» Nettoyage une piéce avec la cartographie---------------- 17
» Suppression des informations de cartographie- - ----------- 18
* Suspension ou arrét du nettoyage --------------------- 19
» Activation/désactivation du ventilateur d’aspiration- - -------- 19
 Utilisation de la fonction de localisation - - - - - - - - - - -------- 19
 Utilisation de la minuterie ON/minuterie OFF - - - - - - - - - - - - - - 19
« Controle de la plage de nettoyage --------------------- 21
« Comment fixer, retirer et utiliser les éléments vendus
SEPAreMENt = - - - = - - s s o e e 22
+ Comment jeter les déchets----------------cmoooo--- 22
* Réglage de l'aspirateur robot---------------------- 23
» Réglage de 'heure dujour--------------------------- 23
» Configuration du Wi-Fi® (aspirateur robot et smartphone)- - - - - 23
* Réglagede son---------cmmmmmm e 23
» Réinitialisation des réglages----------------cc-cc--- 24
* Entretien-------------------oooo 25
* Maintenance-------------------- oo 25
» Concernant la réparation - - - ------------------------- 28
* Notification et indication des erreurs --------------- 29
» Annulation d’une notification et d’une indication d’erreur- - - - - - 29
» Notification d’'un besoin d’entretien, etc. - ---------------- 29
» Notification d’erreur--------------ummmo o 29
* Dépannage ----------------mmmmmm oo 31
* Rangement -------------mmmmmi 33
* Accessoires en option---------------------------- 34
* Application pour smartphone (pour le DRC300) ----- 35
e Table des matieres - ----------mmommmmm o 35
« Ce que vous pouvez faire avec I'application- - - - - == - === - - - - 35
* Comment installer I'application-------=--=c-cumocuoo- 35
+ Ecran d'accueil - - - - === = == m e e 36
» Nettoyage avec I'application------====-coommmmnooon 36
« Veérification de I'historique du nettoyage ----------------- 38
« Ajout, modification ou suppression des informations de
cartographie - - - - = - === - e e e 40
* Modification et vérification des réglages ----------------- 44
* Message/boite de dialogue d’erreur - ------------------- 46
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Cet appareil peut étre utilisé par des enfants agés d’au moins 8 ans et par des personnes ayant
des capacités physiques, sensorielles ou mentales réduites, ou dénuées d’expérience ou de
connaissance, si elles sont correctement surveillées ou si des instructions relatives a I'utilisation de
'appareil en toute sécurité leur ont été données et si elle comprennent les risques appréhendés.
Les enfants ne doivent pas jouer avec I'appareil. Le nettoyage et la maintenance par I'utilisateur ne
doivent pas étre effectués par des enfants sans surveillance.

A propos de I’aspirateur robot

| Caractéristiques principales

Caractéristique principale Modeéle : DRC300

Tension 18V CC
Autonomie*1 *2 Environ 240 minutes
Volume du collecteur de poussiéres 30L

Dimensions

500 mm (L) x 500 mm (I) x 204 mm (h)

Poids*2

10,6 kg

Communication sans fil

Systéme de communication

1. Aspirateur robot-télécommande : Bluetooth
2. Aspirateur robot-smartphone : Wi-Fi® (SoftAP)

Distance de communication
estimée

1. 20 m ou moins
2. 10 m ou moins

Réseau sans fil

Bande de fréquence

2,4 GHz

Puissance radioélectrique
maximale

17,48 dBm (PIRE)

Normes de réseau sans fil

IEEE 802.11 b/g/n

Méthode de cryptage

WPA/WPA2

Version WPS

Version 2.0

Bluetooth Bande de fréquence 2402,0 - 2480,0 MHz
Puissance radioélectrique Télécommande : -4 dBm (PIRE)
maximale
Portée de transmission Environ 10 m
Version du Bluetooth® 4.2 (Bluetooth a basse consommation)
Sortie laser Longueur d’onde Capteur LIDAR : 775 - 800 nm

Capteur d’obstacles verticaux : 845 - 850 nm
Sortie 1 mW ou moins (IEC 60825-1:2014 Laser de Classe 1)

« Veuillez noter que les caractéristiques principales, la forme ou d’autres caractéristiques sont susceptibles d’étre modifiées en vue d’'une amélioration.
« Les capteurs de distance laser de ce produit sont des produits laser de Classe 1 tels que définis dans la norme internationale IEC 60825-1:2014 sur la sécurité des appareils
a laser.

*1. Lorsqu’il est utilisé sur un sol lisse tel que les carreaux en vinyle et que le ventilateur de I'aspirateur est allumé. L’'autonomie varie selon les conditions de I'utilisation,
la nature du sol, I'état de la batterie, la température ambiante, etc. En outre, 'autonomie peut étre plus courte dans les environnements a basse température en raison
des caractéristiques de la batterie lithium-ion.

*2.  Lorsqu'il est équipé de deux batteries BL1860B.

Batterie et chargeur applicables

Batterie BL1815N / BL1820B / BL1830B / BL1840B / BL1850B / BL1860B
Chargeur DC18RC / DC18RD / DC18RE / DC18SD / DC18SE / DC18SF / DC18SH / DC18WC

« Certains types de batteries ou chargeurs mentionnés ci-dessus peuvent ne pas étre disponibles selon votre région de résidence.

/\ AVERTISSEMENT

Utiliser uniquement que les batteries et chargeurs mentionnés ci-dessus. L’utilisation d’un autre type de batterie ou chargeur pourrait provoquer des
blessures et/ou incendies.

A propos des sources d’alimentation connectées par cordon

Les sources d’alimentation connectées par cordon ne peuvent pas étre utilisées pour ce produit. Cela pourrait provoquer des blessures ou un accident.

2 FRANCAIS
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| Utilisation prévue |

Ce produit est un as

pirateur robot congu pour le nettoyage des sols en intérieur.

Certaines utilisations et réglages peuvent étre effectués avec la télécommande et

I'application dédiée.

| Symboles

Les informations suivantes vous indiquent les symboles utilisés pour I'équipement.
Assurez-vous de comprendre leur signification avant toute utilisation.

BN gEy

Lisez le manuel d’instructions.

Faites preuve d’'une attention particuliére.

Représentation d’'une batterie utilisable avec ce produit.

=/ B>

Ni-MH
Li-ion

Uniquement pour les pays de I'Union européenne

En raison de la présence de composants dangereux dans
les équipements, les déchets d’équipements électriques et
électroniques, d’accumulateurs et de batteries peuvent avoir
un impact négatif sur I'environnement et la santé humaine.
Ne jetez pas les appareils électriques ou électroniques ainsi
que les batteries avec vos déchets ménagers !
Conformément a la directive européenne relative aux
déchets d’équipements électriques et électroniques et
aux déchets d’accumulateurs et de batteries, ainsi qu’a
leur adaptation a la Iégislation nationale, les déchets
d’équipements électriques, de batteries et d’accumulateurs
doivent étre stockés séparément et déposés dans un point
de collecte séparé pour les déchets municipaux, fonctionnant
conformément a la réglementation sur la protection de
I'environnement.

Cela est indiqué par le symbole de la poubelle sur roues
barrée d’une croix situé sur I'équipement.

Ne marchez pas sur I'aspirateur robot et ne placez pas
d’objets dessus.

N'utilisez pas I'aspirateur robot prés d’'une flamme nue ou de
matériaux inflammables et/ou dangereux.

Nettoyez la face inférieure des capteurs d’obstacles verticaux
s’ils sont sales ou mouillés.

PRODUIT LASER DE CLASSE 1

LASER PRODUIT LASER GRAND PUBLIC

1 EN 50689:2021

CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689 : 2021

| Déclarations de conformité

Uniquement pour |

Les Déclarations de
d’instructions.

es pays européens
conformité se trouvent a '’Annexe A de ce manuel

| Mesures de sécurité

A propos de la signification de |[/I\ AVERTISSEMENT], [ /A\ ATTENTION], et

REMARQUE | dans

les précautions

Les précautions a prendre lors de I'utilisation de ce produit sont classées dans

[/\ AVERTISSEMENT]|, [ /\ ATTENTION], et[REMARQUE] .

Leurs significations respectives sont les suivantes.

|AAVERTISSEMENT

«Une précaution pour indiquer un risque

"de décés ou de blessure grave pour
I'utilisateur, lorsque le produit n’est pas
correctement utilisé.

3

Une précaution pour indiquer un risque
de blessure pour I'utilisateur ou un risque
de dommage matériel, lorsque le produit
n’est pas correctement utilisé. Veuillez
noter qu’une situation classée dans

AATTENTION peut entrainer de graves

conséquences selon le cas.

Assurez-vous de respecter ces précautions
car elles sont toutes importantes pour
votre sécurité.

: Précautiqns importantes pour la manipulation
du produit et de ses accessoires.

* Assurez-vous de respecter les « Mesures de sécurité » afin d’éviter tout
accident tel qu’'un incendie, choc électrique ou blessure.

« Avant toute utilisation du produit, lisez I'intégralité des « Mesures de
sécurité » avec attention afin de garantir une utilisation correcte du produit.

« Apres la lecture, assurez-vous de ranger le manuel dans un lieu sar afin qu'’il
puisse étre utilisé par tout utilisateur du produit.

« Si vous prétez le produit a une autre personne, assurez-vous de lui donner
également le manuel d’instructions.

* Les symboles graphiques suivants sont utilisés pour classer et expliquer les
précautions a respecter.

Exemples de symboles graphiques

® Ce symbole graphique indique une action « interdite », vous ne devez

|AATTENTION

pas l'effectuer.

Ce symbole graphique indique une action « obligatoire », vous devez
obligatoirement I'effectuer.

Ces illustrations font office de référence. Veuillez noter que le design peut varier
selon le produit.

/N AVERTISSEMENT ®

Ne pas laver le produit dans I'’eau. Ne pas utiliser ce produit dans un
endroit humide tel qu’une salle de bains.
+ La pénétration d’eau dans le moteur peut provoquer un court-circuit, un
dégagement de chaleur ou un départ de feu.
» Certains composants peuvent étre lavés dans I'eau. Reportez-vous a
« Entretien » a la page 25.

Ne jamais démonter, réparer ou modifier le produit.
» Cela pourrait provoquer un départ de feu ou une utilisation anormale,
entrainant des blessures.

Ne pas laisser les enfants jouer avec ce produit ou le chargeur.
* Un moment d’'inattention peut entrainer des blessures graves.

Ne pas utiliser ce produit en extérieur.

Ne pas utiliser ce produit dans un endroit instable tel que des escaliers
ou une pente raide.
» Ce produit pourrait basculer ou tomber, entrainant des blessures.

Ne pas utiliser d’éléments autres que les accessoires Makita dédiés et
les éléments vendus séparément.
« Lutilisation d’un élément autre que les accessoires et éléments vendus
séparément mentionnés dans le manuel d’instructions et notre catalogue
pourrait provoquer un accident ou des blessures.

Ne pas placer ce produit prés de flammes, d’appareils de chauffage, etc.
» Cela pourrait provoquer un court-circuit ou un départ de feu suite a la
déformation du produit.

Ne pas utiliser le produit ni charger la batterie prés d’une substance
inflammable (essence, benzéne, diluant, gaz, etc.).
» Cela pourrait provoquer une explosion ou un incendie.

Ne pas stocker ce produit dans un endroit ou la température peut
atteindre 50 °C (122 °F) (boite métallique, I'intérieur d’une voiture en été,
etc.).
» Cela pourrait provoquer un court-circuit ou un départ de feu suite a la
déformation de ce produit.
« La batterie pourrait se détériorer, provoquant de la fumée ou un départ de
feu.

FRANCAIS
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/N AVERTISSEMENT

Ne pas charger le produit dans les conditions suivantes, car cela pourrait
provoquer un incendie.

» Sur du papier tel que du carton ondulé, du tissu tel qu’un coussin, un
tapis, du vinyle, etc.

» Le chargeur utilise des trous d’aération mais ils sont bloqués durant le
chargement. Si des objets combustibles ou en métal sont insérés dans les
trous d’aération.

» Dans un endroit poussiéreux, par exemple, avec de la poussiére de coton.

Ne pas charger le produit sous la pluie et ne pas retirer ni insérer la fiche

d’alimentation ou la batterie avec les mains mouillées.

Ne pas laisser la borne du chargeur prés de piéces de métal ou de I’eau.
« Cela pourrait provoquer un choc électrique ou des blessures.

Ne pas utiliser un chargeur autre que le chargeur dédié.
» Cela pourrait provoquer une fuite, une surchauffe ou une rupture de la
batterie.
» N'utilisez pas le chargeur a d’autres fins que le chargement.

Ne pas utiliser le chargeur a d’autres fins que le chargement. Ne pas
utiliser la batterie et le chargeur pour des équipements autres que ceux
spécifiés par Makita.

Ne pas endommager le cordon du chargeur.

» Ne transportez pas le chargeur en le tenant par le cordon ou ne tirez pas
sur le cordon pour le déconnecter de la prise de courant.

» N’approchez pas le cordon d’'une source de chaleur, d’huile, de produits
chimiques ou d’arétes tranchantes.

+ Faites attention a I'endroit que vous choisissez pour le chargement afin
d’éviter que le cordon ne soit écrasé, bloqué ou endommagé en raison
d’'une force excessive. Cela pourrait provoquer un choc électrique ou un
court-circuit, entrainant un départ de feu.

Ne pas utiliser si le cordon du chargeur est endommagé ou si la fiche
d’alimentation n’est pas correctement insérée.
» Cela pourrait provoquer un court-circuit ou un départ de feu.

La piéce de fixation de la batterie sur le chargeur posséde une borne de
charge. Ne pas laisser la borne du chargeur prés de piéces de métal ou
de 'eau.

Ne pas couvrir le chargeur ou la batterie avec un vétement ou tout autre
objet pendant le chargement.
» Chargez la batterie dans un endroit bien ventilé. Sinon, cela pourrait
provoquer une surchauffe, une rupture ou un départ de feu.

/N AVERTISSEMENT

Veiller a éteindre I'alimentation et a retirer les batteries avant I’entretien
ou 'inspection afin d’éviter que ce produit ne démarre accidentellement.

Lors de I'insertion la batterie dans ce produit, faire attention de ne pas
éteindre I'alimentation.
» Lorsque vous installez la batterie et que I'appareil peut étre mis sous
tension (par exemple, si votre doigt se trouve sur le bouton marche/arrét),
ce produit peut soudainement se déplacer et provoquer un accident.

Si ce produit vient a tomber ou se cogner, vérifier attentivement qu’il n’y
a pas de dommage, fissure ou déformation.
* Les dommages, fissures ou déformations peuvent provoquer des
blessures.

Déplacer ce produit avec délicatesse afin d’éviter toute déformation ou
dommage.
* Les dommages, fissures ou déformations peuvent provoquer des
blessures.

Si ce produit ne fonctionne pas correctement ou produit un bruit anormal
lorsqu’il est utilisé, éteindre immédiatement I’alimentation et arréter
d’utiliser le produit. Ensuite, demander au magasin dans lequel vous
I’avez acheté ou a notre bureau de vente d’effectuer une vérification et
une réparation.
+ Sivous continuez d'utiliser le produit, cela pourrait provoquer des
blessures ou un accident.

4

/N AVERTISSEMENT

Vérifier les pieéces endommagées.

« Avant toute utilisation du produit, inspectez-le attentivement pour vérifier
que les composants ne sont pas endommagés, que le produit fonctionne
correctement et qu’il fonctionne selon les réglages prédéterminés.

« Vérifiez que les piéces amovibles sont bien positionnées et bien serrées,
et vérifiez que les composants ne sont pas endommagés et bien ajustés.
Ensuite, vérifiez toutes les autres zones pouvant influencer I'utilisation afin
de garantir qu’il n’y a aucune anomalie.

* Pour le remplacement ou la réparation des composants endommageés,
référez-vous au manuel d'utilisateur. Si aucune information n’est donnée
dans le manuel d'utilisateur, demandez au magasin dans lequel vous I'avez
acheté ou a notre bureau de vente d’effectuer la réparation.

S’assurer de garder ce produit en bon état.

* Pour le remplacement des accessoires, référez-vous au manuel
d'utilisateur.

« Vérifiez périodiquement le cordon du chargeur et s’il est endommagé,
demandez au magasin dans lequel vous I'avez acheté ou a notre bureau
de vente d’effectuer la réparation. Cela pourrait provoquer un choc
électrique ou un court-circuit, entrainant un départ de feu.

» Lorsqu’un cordon de rallonge est utilisé pour le chargement, vérifiez-
le périodiquement et s’il est endommagé, remplacez-le. Cela pourrait
provoquer un choc électrique ou un court-circuit, entrainant un départ de
feu.

» Assurez-vous que la poignée de transport est toujours séche et propre et
ne la mettez pas en contact avec de I'huile, de la graisse, etc.

Lorsque ce produit n’est pas utilisé, le ranger convenablement.
» Rangez-le dans un endroit sir et sec, hors de la portée des enfants ou
dans un endroit pouvant étre verrouillé. Sinon, cela pourrait provoquer un
accident.

Retirer le chargeur de la prise d’alimentation lorsqu’il n’est pas utilisé
pour le chargement.
« Sinon, cela pourrait provoquer un choc électrique, une fuite de courant ou
un incendie suite & la détérioration de l'isolation.

En cas de chaleur anormale ou toute autre anomalie pendant le
chargement, retirer immédiatement la fiche d’alimentation du chargeur
pour arréter le chargement.
» Sivous laissez le chargement en cours, cela pourrait provoquer de la
fumée, un départ de feu ou une rupture.

/N\ ATTENTION

Fixer fermement les accessoires conformément au manuel d’utilisateur.
« S'ils ne sont pas fermement fixés, cela pourrait provoquer des blessures,
des dommages ou un accident.

Lors du transport ce produit, toujours tenir la poignée de transport.
» Sivous transportez le produit en tenant autre chose que la poignée de
transport, cela pourrait provoquer une défaillance ou des blessures.

Mesures de sécurité pour 'utilisation de
I’aspirateur robot

/\ AVERTISSEMENT

Ne pas utiliser ce produit dans un endroit en hauteur sans protection ou
dans un endroit étroit tel que des escaliers.
» Cela pourrait entrainer des blessures ou une défaillance suite a une chute
de ce produit.

Ne pas utiliser ce produit dans un endroit ou flottent des composants
huileux tels que de I’huile comestible, dans un endroit ou des sprays et
des produits chimiques sont utilisés, comme un salon de coiffure, un
salon de beauté, un atelier de nettoyage, ou a I'extérieur.

» Cela pourrait entrainer une défaillance.
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Ne pas utiliser ce produit dans un endroit avec une personne qui ne
pourrait pas utiliser ce produit correctement, un enfant ou un nourrisson.
» Cela pourrait provogquer un choc électrique, un accident ou des blessures.

Ne pas utiliser ce produit dans un endroit avec un animal, etc.
» Cela pourrait provoquer un choc électrique, un accident ou des blessures.

Ne pas utiliser ce produit dans un endroit rempli de personnes ou de
personnes en déplacement constant.
» Cela pourrait provoquer un choc électrique, un accident ou des blessures.

Ne pas bloquer la bouche d’évacuation et I'ouverture d’aspiration et ne
pas placer d’objets en métal ou inflammables a I’intérieur, etc.
» Cela pourrait provoquer un choc électrique, un départ de feu ou une
défaillance.

Ne pas utiliser ce produit prés d’un objet qui pourrait bloquer I'ouverture
d’aspiration.
» Cela pourrait provoquer un choc électrique, un départ de feu ou une
défaillance.

Ne pas jeter ce produit dans le feu et ne pas surchauffer.
» Cela pourrait provoquer un court-circuit, un départ de feu, une fuite de
liquide ou une explosion.

Ne pas placer ce produit dans un endroit a température élevée, comme
prés d’un feu ou d’un chauffage, un endroit directement exposé au soleil
et a I'intérieur d’une voiture en plein soleil.
+ Cela pourrait provoquer un court-circuit, un départ de feu, une fuite de
liquide ou une explosion.

Ne pas placer d’objets sur ce produit.
» Cela pourrait provoquer une surchauffe, entrainant un départ de feu.

Ne pas placer ce produit a la lumiére directe du soleil.
» Cela pourrait entrainer une réponse incorrecte du capteur LiDAR et du
capteur infrarouge, provoquant un dysfonctionnement ou une défaillance.

Ne pas bloquer les capteurs de ce produit et ne pas y introduire d’objets
étrangers.
+ Cela pourrait provoquer un probléme d'utilisation, un dysfonctionnement
ou une défaillance.

Ne pas coller d’autocollant ou de ruban adhésif sur les capteurs ou les
roues.
+ Cela pourrait provoquer un dysfonctionnement ou une défaillance.

Ne pas s’asseoir sur ce produit, ne pas placer d’objets lourds dessus et
ne pas le soumettre a un choc violent.
» Cela pourrait provoquer des dommages, une défaillance de ce produit
ou des blessures. Faites attention lorsque le produit est a la portée des
enfants.

Lors de l'utilisation, ne pas toucher les roues motrices et ne pas mettre
les mains ou les pieds sous ce produit.
+ Cela pourrait entrainer des blessures au niveau des mains, etc. Faites
attention lorsque le produit est a la portée des enfants.

Ne pas laisser un enfant seul utiliser ce produit. Les personnes qui ne
peuvent pas exprimer leur volonté et celles qui ne peuvent pas utiliser le
produit de maniére autonome ne doivent pas utiliser ce produit.

+ Cela pourrait provoquer un choc électrique, un accident ou des blessures.
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Ne pas verser d’eau ou de détergent sur ce produit et ne pas laver ce
produit (a I'exception de la brosse principale, brosse latérale, boite a
poussieére et du filtre).
» Cela pourrait provoquer un choc électrique, un court-circuit ou un départ
de feu.

Ne pas toucher le produit avec les mains mouillées.
+ Cela pourrait provoquer un choc électrique.

Ne pas utiliser de ligne de limite magnétique déchirée, déformée ou ayant
perdu sa force magnétique.
» Cela pourrait provoquer un accident ou des blessures.

Les parties du corps comme les mains ou les cheveux et les vétements
que vous portez ne doivent pas étre insérés dans I'ouverture d’aspiration
et la bouche d’évacuation de ce produit.

» Cela pourrait entrainer des blessures.

Les parties du corps comme les mains ou les cheveux et les vétements
portés ne doivent pas entrer en contact avec une brosse en rotation.
» Cela pourrait entrainer des blessures.

Ne pas laisser ce produit aspirer dans les conditions suivantes. Cela
pourrait provoquer un incendie, des blessures ou une défaillance du
moteur.

Substances inflammables

* Huiles (kéroséne, essence, etc.)

» Solvants (benzene, diluant, etc.)

» Objets brilants comme les allumettes, 'encens, les bougies et les cendres
chaudes ; les objets qui produisent de la fumée comme les cigarettes ; les
objets a haute température.

» Combustibles tels que le toner

* Peintures

« Etincelles de meulage, poussiére métallique, etc. qui sont générées lors
de la coupe et du meulage des métaux.

» Gazinflammables (spray, etc.)

Substances explosives

« Nitroglycérine, etc.

» Substances combustibles

» Aluminium, magnésium, titane, zinc, phosphore rouge, phosphore jaune,
celluloid et autres substances chimiques ; poussiéres, gaz et vapeurs de
ces substances

Objets tranchants
« Verre, outils tranchants, copeaux de bois, métal, pierres, clous, rasoirs,
punaises, aiguilles, etc.
Les produits a bulles comme les détergents pour tapis
Objets qui se solidifient et poudre fine conductrice (poudre de métal,
carbone)
Agents déshumidifiants
Grande quantité de poudre (farine, cendres, poudre dans un extincteur,
etc.)
Substances qui provoquent des symptémes d’empoisonnement
Médicaments
Déchets liquides et humides
Excréments et vomissements d’animaux, etc.
Gros volume de déchets de papier, déchets de plastique, ficelles

Ne pas utiliser ce produit dans les conditions suivantes, car cela pourrait
provoquer un incendie.

» Un volume important de combustibles est en train de dériver.

» La bouche d’évacuation est bloquée.

» La boite a poussiére et le filtre ne sont pas fixés.

» Des déchets sont bloqués dans la brosse principale qui est verrouillée.

» ll'y a des trous et déchirures dans le filtre.

» La batterie n’est pas correctement insérée.

Ne pas provoquer de court-circuit entre les bornes de la section
d’alimentation USB (pour la réparation).
» Sivous insérez des aiguilles ou des fils dans la section des bornes USB,
cela pourrait provoquer un court-circuit, un départ de feu ou de la fumée.

Ne pas regarder directement la lumiére du laser (faisceau).
» Cela pourrait entrainer des blessures au niveau des yeux.

Ce produit est conforme aux réglementations de sécurité applicables, ne
pas modifier ce produit.
» Sivous effectuez des réparations sans les connaissances ou
compétences nécessaires, cela pourrait entrainer une performance
inadéquate du laser, des accidents ou des blessures.
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Ne pas utiliser de produits rechargeables prés des lignes électriques a
haute tension.
+ ll'y a un risque de dysfonctionnement ou de défaillance.

/N AVERTISSEMENT

Arréter d’utiliser le produit s’il ne fonctionne pas correctement alors que
I'alimentation est allumée.
» Cela pourrait provoquer de la fumée, un départ de feu ou un choc
électrique.

Arréter immédiatement d’utiliser le produit lorsqu’il est déformé ou
anormalement chaud.
» Cela pourrait provoquer de la fumée, un départ de feu ou un choc
électrique.

Arréter d’utiliser le produit lorsqu’il s’arréte pendant I'utilisation.
» Cela pourrait provoquer de la fumée, un départ de feu ou un choc
électrique.

Arréter immédiatement d’utiliser le produit lorsqu’un son anormal se
produit pendant I'utilisation.
» Cela pourrait provoquer de la fumée, un départ de feu ou un choc
électrique.

Arréter immédiatement d’utiliser le produit lorsqu’une odeur de brilé
survient.
» Cela pourrait provoquer de la fumée, un départ de feu ou un choc
électrique.

Avant toute utilisation ou maintenance, enlever les bougies allumées,
vases etc. des tables et étageres.
» Sinon, les objets pourraient tomber en raison d’un choc avec ce produit,
pouvant entrainer un accident.

Avant toute utilisation ou maintenance, retirer les bandes élastiques ou
autres objets pouvant étre entrainés par ce produit.
» Sinon, ce produit peut entrainer les bandes élastiques etc., pouvant
provoquer un accident.

Avant toute utilisation ou maintenance, déplacer les équipements et
appareils avec une télécommande situés au méme niveau que ce produit.
» Sinon, ce produit peut actionner une télécommande, pouvant provoquer

un incendie, des blessures ou un accident.

Avant toute utilisation ou maintenance, veiller a éteindre I’alimentation
de ce produit et a retirer les batteries.
+ Sinon, cela pourrait provoquer un choc électrique ou des blessures.

Pendant la maintenance, faire attention de ne pas se coincer les doigts.
» Cela pourrait entrainer des blessures.

Les porteurs d’un stimulateur cardiaque implantable ou d’un
défibrillateur implantable doivent utiliser ce produit a plus de 15 cm du
site d’implantation.
» Les ondes radios peuvent affecter I'utilisation de votre appareil médical et
peuvent provoquer des dysfonctionnements.

Si un équipement qui émet des ondes radio est utilisé dans un
établissement médical, suivre les instructions de cet établissement
médical. Eteindre I’alimentation de ce produit dans une zone ol son
utilisation est interdite.

» Sinon, cela pourrait provoquer un dysfonctionnement des appareils

/N\ ATTENTION

médicaux.

Pendant l'utilisation et la maintenance, ne pas placer d’objets étrangers
dans les espacements et les ouvertures.
» Cela pourrait provoquer un choc électrique, un incendie ou une défaillance
de ce produit.
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Ne pas utiliser ce produit sur une moquette a poils longs (plus de 7 mm)
ou autres tapis.
» Les brosses latérales pourraient se coincer, entrainant des dommages
pour le tapis et les brosses latérales.

Ne pas utiliser ce produit sur un tapis délicat (mouton, feutre, etc.), un
sol délicat (sol en bois, en marbre, etc.) ou sur un sol récemment ciré.
+ Cela pourrait provoquer des dommages ou rayures. Si cela provoque des
dommages, arrétez d'utiliser le produit.

Ne pas se mettre debout ou assis sur ce produit.
» Ce produit pourrait soudainement se déplacer, entrainant des blessures
suite a une chute.

Ne pas utiliser ce produit pendant de longues heures lorsque I'ouverture
d’aspiration est bloquée.
» Cela pourrait provoquer une déformation ou un départ de feu de ce
produit suite a une surchauffe.

Ne pas placer les mains ou les pieds sous ce produit.
« ll'y a unrisque que vos doigts ou vos orteils se coincent, ce qui pourrait
entrainer des blessures.

Ne pas utiliser ce produit lorsque le filtre est sale ou si de la poussiére
s’est accumulée.
« Cela pourrait provoquer une réduction de la puissance d’aspiration.

Ne pas tenir ce produit avec la face avant vers le bas.
* De la poussiéere pourrait tomber de I'ouverture d’aspiration.

/N\ ATTENTION

Afin d’éviter tout dysfonctionnement, assurez-vous que chaque capteur
est correctement entretenu.
« Une réponse incorrecte d’un capteur pourrait provoquer des blessures ou
une défaillance suite a un dysfonctionnement ou une chute de ce produit.

S’assurer de rentrer les longues franges des tapis tels que des matelas
ou moquettes.
» Les franges pourraient se coincer dans les roues motrices et/ou la brosse
principale, provoquant des dommages au tapis ou a ce produit.

Lors du transport ce produit, arréter I'utilisation en premier lieu puis
éteindre I'alimentation. Tenir la poignée de transport fermement pour ne
pas se coincer les mains.
» Levez ce produit avec inadvertance pourrait provoquer des blessures ou
une défaillance.

Ranger les ficelles et cordons afin qu’ils ne se coincent pas dans ce
produit.
« Sinon, cela pourrait provoquer une défaillance ou un probleme d'utilisation
suite a 'emmélement du cordon d’alimentation.

Avant tout nettoyage, retirer les objets qui se cassent facilement, les
objets qui peuvent facilement tomber et les objets qui pourraient étre
aspirés. Ranger les longues ficelles et cordons.
« Sinon, cela pourrait provoquer des dommages, des rayures ou une
défaillance de ce produit.

Utiliser ce produit lorsque le filtre est correctement fixé. Ne pas utiliser
ce produit si le filtre est retiré, mal positionné ou déchiré.
» Cela pourrait provoquer une défaillance par exemple, le moteur pourrait
griller.
» De la poussiere pourrait s’échapper et étre dangereuse pour votre santé.
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Faire attention de ne pas se coincer les doigts lors de I'ouverture et la
fermeture du couvercle supérieur du corps et de la boite a poussiére,
d’attacher le filtre et de connecter et déconnecter la batterie.
» Il'y a un risque que vos doigts se coincent, ce qui pourrait entrainer des
blessures.

A propos de la manipulation

1.

Utilisez ce produit a I'intérieur. Ne nettoyez pas un endroit avec une grosse
quantité de poussiere, méme a l'intérieur.

Ne nettoyez pas de sol dont la surface est dure ou bosselée. Cela pourrait
provoquer une usure rapide des brosses et des roues.

Apres le nettoyage, retirez la poussiére coincée dans la brosse principale, les
brosses latérales et les roues. Si elles ne sont pas nettoyées, cela pourrait
endommager le sol.

Fixez toujours la brosse principale et son couvercle lors de I'utilisation de ce
produit.

Ne lubrifiez pas les piéces amovibles de la brosse principale, etc. Les pieces en
plastique pourraient se casser.

Pour une utilisation sur un sol délicat, il est recommandé de les remplacer
avec la « brosse principale souple » et le « brosse latérale souple », vendues
séparément. Cependant, des rayures peuvent apparaitre selon les conditions
du sol. Dans ce cas, arrétez d'utiliser le produit.

Ne trainez pas ce produit. Soulevez ce produit lorsque vous le déplacez.

Ne collez pas d’autocollants ou de ruban adhésif sur les piéces du capteur ou
les roues, ne déformez pas le pare-chocs ni les roues et n‘appuyez pas sur le
pare-chocs avec force. Cela pourrait provoquer un dysfonctionnement.

Si de la poudre fine (platre, ciment ou craie) est aspirée, faites attention au
filtre, au capteur d’obstacles verticaux et au capteur LiDAR.

10. Ne laissez pas ce produit aspirer dans les conditions suivantes, cela pourrait

1.

provoquer des rayures a l'intérieur de ce produit, des bouchons de poussiéres

ou une défaillance. Si I'un des éléments suivants est accidentellement aspiré,

arrétez I'utilisation et éliminez la poussiere.

(1) Déchets humides (liquide et éléments humides)

(2) Excréments d’animaux, etc.

(3) Grosse quantité de sable et de poudre

(4) Ficelles

(5) Objets tranchants (verre, outils de coupe, broches, etc.)

(6) Déchets en grandes quantités et de grandes dimensions

(7) Objets avec une faible perméabilité a I'air (emballage alimentaire en
plastique, vinyle, film d’emballage, etc.)

Si la brosse de fond de I'ouverture d’aspiration, la roulette, les roues motrices

ou la piéce rotative du couvercle de brosse principale se détachent, arrétez

d’utiliser ce produit et consultez le magasin dans lequel vous 'avez acheté

ou notre bureaux de vente. Si vous utilisez I'aspirateur robot avec des piéces

usées, cela pourrait provoquer des dommages sur la surface du sol.

12. Lors de I'utilisation, des bruits peuvent survenir sur I'écran du téléviseur mais

n’affectent pas la téléviseur en lui-méme.

13. Faites attention lorsque vous utilisez ce produit dans un endroit dans lequel

fonctionne un systéme de sécurité. Ce produit pourrait étre détecté comme
un intrus par le systéme de sécurité.

14. N'effectuez pas les actions suivantes.

(1) Longue période sans aucune utilisation alors que la batterie est installée

(2) Utilisation avec un capteur sale ou un filtre encrassé

(3) Utilisation alors que vous remarquez une erreur de la batterie (odeur
étrange, fuite de liquide, surchauffe, déformation ou autres anomalies)

(4) Utilisation sans nettoyer la poussiére ou toute autre matiére coincée dans
la brosse principale, les brosses latérales et les roues

(5) Utilisation avec des composants usés ou en fin de vie

(6) Utilisation sans lire le manuel d'utilisateur

(7) Mettre le produit a I'envers et effectuer la maintenance lorsque la batterie
est installée

(8) Utilisation sans aucune maintenance de la ligne de limite magnétique
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Utilisation et entretien de la batterie

/N\ AVERTISSEMENT

Lire tous les avertissements de sécurité et les instructions. En cas
de non-respect des avertissements et les instructions, cela pourrait
entrainer un choc électrique, un incendie et/ou de graves blessures.

Ne chargez le produit qu’avec le chargeur spécifié par le fabricant. Un
chargeur compatible avec un type de batterie peut engendrer un risque
d’incendie lorsqu'’il est utilisé avec une autre batterie.

Utilisez I'appareil uniquement avec les batteries spécifiées. L'utilisation d'un
autre type de batterie pourrait engendrer un risque de blessures et d’'incendie.
Lorsque la batterie n'est pas utilisée, ne I'approchez pas d’objets en métal,
comme des trombones, des piéces de monnaie, des clés, des clous, des vis
ou d’autres petits objets métalliques, qui peuvent établir une connexion d’une
borne a l'autre. La mise en court-circuit des bornes de la batterie pourrait
provoquer des bralures ou un incendie.

Dans des conditions adverses, du liquide peut étre éjecté de la batterie ;
évitez tout contact. Si vous entrez accidentellement en contact avec la
batterie, rincez avec de I'eau. Si le liquide entre en contact avec vos yeux,
consultez un médecin. Le liquide éjecté de la batterie pourrait provoquer des
irritations ou des bralures.

N'utilisez pas une batterie ou un outil endommagé ou moadifié. Les batteries
endommagées ou modifiées peuvent avoir un comportement imprévisible
provoquant un incendie, une explosion ou un risque de blessure.

N’exposez pas de batterie ou d’outil a un incendie ou une température
excessive. Une exposition a un incendie ou une température supérieure a
130 °C (265 °F) pourrait provoquer une explosion.

Suivez toutes les informations de chargement et ne chargez pas la batterie
ou outil en dehors de la plage de température spécifiée dans les instructions.
Si vous ne chargez pas le produit correctement ou s'il est chargé en dehors
de la plage de température spécifiée, cela pourrait endommager la batterie et
augmenter le risque d’incendie.

Les réparations doivent étre effectuées par une personne qualifiée et
uniquement avec des piéces de remplacement identiques. Cela permet de
garantir la sécurité du produit.

Ne modifiez pas et n'essayez pas de réparer I'appareil ou la batterie, sauf si
cela est indiqué dans les instructions d’utilisation et d’entretien.

10. Evitez tout démarrage involontaire. Assurez-vous que le commutateur est en

position d’arrét avant de connecter la batterie, de soulever ou de transporter
I'aspirateur robot. Si vous transportez I'aspirateur robot alors que vos doigts
se trouvent sur le commutateur ou si vous allumez I'alimentation de I'aspirateur
robot, cela pourrait provoquer des accidents.

. Déconnectez la batterie de I'aspirateur robot avant de procéder a des
réglages, un changement d’accessoires ou avant de ranger I'aspirateur robot.
Ces mesures de sécurité réduisent le risque de démarrage involontaire de
I'aspirateur robot.

12. La batterie n’est pas entierement chargée au moment de I'expédition d’usine.

Chargez la batterie avant toute utilisation.

13. Lorsque vous n'utilisez pas la batterie, placez toujours le couvercle par-

dessus.
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Instructions de sécurité importantes pour la batterie

1. Avant toute utilisation de la batterie, lisez les instructions et recommandations
sur (1) le chargeur de batterie, (2) la batterie et (3) le produit utilisant la

batterie.

2. Ne démontez pas et ne modifiez pas la batterie. Cela pourrait entrainer un

incendie, une surchauffe ou une explosion.

3. Sile temps d’utilisation est extrémement court, arrétez immédiatement
d’utiliser le produit. Cela pourrait provoquer un risque de surchauffe, de

possibles brllures et méme une explosion.

4. Si I'électrolyte pénetre dans vos yeux, rincez-les a 'eau claire et consultez

immédiatement un médecin. Cela pourrait entrainer une perte de la vue.
5. Ne court-circuitez pas la batterie :

(1) Ne touchez pas les bornes avec une matiére conductrice.

(2) Evitez de ranger la batterie dans un conteneur avec d’autres objets
métalliques tels que des clous, des piéces de monnaie, etc.

(3) N’exposez pas la batterie a de I'eau ou a la pluie. Un court-circuit de la
batterie pourrait provoquer un flux de courant important, une surchauffe,
de possibles brilures et méme une panne.

6. Ne rangez pas et n'utilisez pas la batterie et I'outil dans des endroits ou la

température peut atteindre ou dépasser 50 °C (122 °F).

7. Nincinérez pas la batterie méme si elle est sévérement endommagée ou

complétement usée. La batterie peut exploser au contact du feu.

8. Ne clouez pas, ne coupez pas, n’écrasez pas, ne jetez pas, ne laissez
pas tomber la batterie et ne frappez pas la batterie avec un objet dur. Un
tel comportement pourrait entrainer un incendie, une surchauffe ou une

explosion.

9. Nutilisez pas de batterie endommagée.

10. Les batteries lithium-ion sont soumises aux exigences de la Iégislation sur
les matieres dangereuses. Pour les transports commerciaux, par exemple
par des tiers ou des transitaires, des exigences particulieres en matiere
d’emballage et d’étiquetage doivent étre respectées.

Pour la préparation du produit avant la livraison, consultez un expert en
matériaux dangereux si nécessaire. Veuillez également respecter les
réglementations nationales plus détaillées.

Masquez les informations de contact et emballez la batterie afin qu’elle ne
puisse pas bouger dans I'emballage.

11. Lorsque vous jetez la batterie, retirez-la de I'outil et jetez-la dans un endroit
shr. Respectez les réglementations locales concernant I'évacuation des

déchets de batterie.

12. N'utilisez les batteries qu’avec les produits spécifiés par Makita. Si vous
installez les batteries dans des produits non conformes, cela pourrait

entrainer un incendie, une surchauffe ou une fuite d’électrolyte.

13. Si vous n'utilisez pas le produit pendant une longue période, retirez la batterie

du produit.

14. Pendant et aprés I'utilisation, la batterie pourrait chauffer et provoquer
des brillures ou des brllures a basse température. Faites attention a la

manipulation avec des batteries chaudes.

15. Ne touchez pas la borne de I'outil immédiatement apres I'utilisation, elle

pourrait étre encore chaude et provoquer des brdlures.

16. Ne laissez pas de copeaux, de poussiére ou de terre se coincer dans les
bornes, les trous et les rainures de la batterie. Cela pourrait entrainer une

baisse de performance ou une panne de I'outil ou de la batterie.

17. A moins que l'outil ne permette I'utilisation a proximité de lignes électriques
a haute tension, n'utilisez pas la batterie a proximité de lignes électriques a
haute tension. Cela pourrait entrainer un dysfonctionnement ou une panne de

I'outil ou de la batterie.
18. Laissez la batterie hors de portée des enfants.
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CONSERVEZ CES INSTRUCTIONS.

/N ATTENTION

Utiliser uniquement des batteries Makita d’origine. L’utilisation de
batteries autres que des batteries Makita d’origine ou de batteries
altérées, pourrait entrainer une explosion de la batterie provoquant
un incendie, des blessures et des dommages. De plus, cela annule la
garantie Makita pour I’outil Makita et le chargeur.

Conseils pour maintenir une durée de vie maximale pour la batterie

1.

Chargez la batterie avant qu’elle ne soit complétement déchargée. Arrétez
toujours l'utilisation et chargez la batterie lorsque vous remarquez une baisse
de puissance.

Ne chargez jamais une batterie entiérement chargée. Une surcharge réduit la
durée de vie de la batterie.

Chargez la batterie dans une piéce avec une température entre 10 °C et
40 °C (50 °F - 104 °F). Laissez une batterie chaude se refroidir avant de la
charger a nouveau.

Lorsque vous n’utilisez pas la batterie, retirez-la de 'outil ou du chargeur.
Chargez la batterie si vous ne I'utilisez pas pendant un long moment (plus de
six mois).

Précautions concernant les ondes radio

« N'utilisez pas ce produit dans les endroits suivants.

- Dans ou a proximité des endroits avec des équipements médicaux

- A proximité d’appareils électroniques avec un contrdle de haute précision
ou des signaux faibles (exemple d’appareils électroniques nécessitant
une attention particuliére : des protheses auditives, des stimulateurs
cardiaques, d’autres équipements médicaux, des alarmes incendie, des
portes automatiques et d’autres équipements de contréle automatique)

- A lintérieur d’'un hépital ou d’'un avion (suivez les instructions de I'hopital
ou de la compagnie aérienne, et n'utilisez pas le produit dans des zones
interdites)

« La connexion sans fil et les performances ne sont pas garanties dans tous
les environnements. |l se peut que les ondes radio ne soient pas regues ou
qu’elles soient perturbées dans les cas suivants.

- Utilisation du produit dans des batiments construits avec du béton, des
barres d’armature et du métal

- Installation a proximité d’obstacles

- Utilisation du produit dans des endroits ou des interférences se produisent
avec des appareils de communication sans fil qui utilisent la méme
fréquence

- Utilisation du produit dans des endroits avec un équipement qui produit
des champs magnétiques, de I'électricité statique ou des interférences
radio, comme des fours a micro-ondes

Marques et marques déposées

Remarque a propos des marques

* Android et Google Play sont des marques commerciales ou marques
déposées de Google LLC.

« iPhone est une marque commerciale d’Apple Inc., déposée aux Etats-Unis et
dans d’autres pays.

* La marque commerciale iPhone est utilisée sous la licence d’Aiphone Co.,
Ltd.

* App Store est une marque de service d’Apple Inc.

« Wi-Fi est une marque commerciale et un marque déposée de Wi-Fi Alliance.

+ La marque Bluetooth® et son logo sont des marques déposées appartenant
a Bluetooth SIG, Inc. et toute utilisation de ces marques par Makita se fait
sous licence. Les autres marques et noms commerciaux sont ceux de leurs

propriétaires respectifs.
€) Bluetooth’

* Toutes les autres marques commerciales figurant dans ce document
appartiennent a leurs propriétaires respectifs.
Notez que les marques ™ et ® sont omises dans certaines parties du texte
principal.

FRANCAIS
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| Noms des piéces

Unité principale (vue du dessus, vue latérale, intérieur)

3
1. Capteur de caméra 8. Panneau d'utilisation (affichage) (Consultez la page 10.)
2. Pare-chocs 9. Fente d’insertion de la batterie gauche
3. Capteur a ultrasons 10. Fente d’'insertion de la batterie droite
4. Poignée de transport (Consultez la page 11.) 11. Bouche d’évacuation
5. Couvercle supérieur 12. LED de position
6. Bouton d’ouverture 13. Capteur LIiDAR
7. Boite a poussiére (Consultez la page 14.) 14. Marque LASER DE CLASSE 1

Unité principale (vie du dessous)

3 3
7 7
8 8

Capteur magnétique pour la détection des limites (intégré)
Brosse principale

Brosse latérale Roue motrice

Brosse de fond . Roulette

Couvercle de brosse principale 10. Ligne de mise a la terre

REMARQUE

« Laligne de mise a la terre réduit la charge électrique du capteur.

Ouverture d’aspiration
Capteur d’obstacles verticaux

o s wbd =
© ®» N

@ : Ne tirez pas et ne coupez pas accidentellement la ligne de mise a la terre.

9 FRANCAIS
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1. Voyant de raccordement de smartphone (vert) 13.
2. Voyant de minuterie ON (vert) (Consultez la page 20.) 14.
3. Voyant de minuterie OFF (vert) (Consultez la page 20.) 15.
4. Indicateur temporel (vert)
5. Voyant d’erreur (rouge) (Consultez la page 29.) 16
6. Voyant d’entretien du filtre (rouge) (Consultez la
page 29.) 17.
7. Voyant d’erreur de la brosse (rouge) (Consultez la 18.
page 29.)
8. Voyant de son (vert) (Consultez la page 23.) 19.
9. Voyant de détection des limites (vert) (Consultez la 20.
page 21.) 21.
10. Voyant de ventilateur d’aspiration (vert) (Consultez la 22.
page 19.)
11. Bouton de réglage 23.
12. Bouton de confirmation
24,

Télécommande

PN

Bouton suivant
Bouton haut, bouton bas

Voyant d’alimentation de la batterie droite (vert) (Consultez
la page 16.)

. Voyant d’alimentation de la batterie gauche (vert)

(Consultez la page 16.)

Bouton marche/arrét (Consultez la page 16.)

Bouton de niveau de propreté (blanc) (Consultez la
page 18.)

Bouton de minuterie OFF (Consultez la page 20.)

Bouton de minuterie ON (Consultez la page 19.)

Bouton de raccordement de smartphone

Bouton de commutation de mode (Consultez la
page 17.)

Affichage du mode/numéro de piéce (Consultez la
page 17.)

Voyant d’enregistrement de piéce (vert) (Consultez la
page 17.)

Bouton de coupure d’alimentation (OFF)

Boutons d’action

Bouton marche/arrét

Bouton de localisation par signal lumineux/bruiteur

Bouton d’activation/désactivation de son (ON/OFF)
Bouton d’activation/désactivation du ventilateur
d’aspiration (ON/OFF)

Bouton de changement de position

Bouton de point de départ

Accessoires standards

Brosses latérales (quatre)
Deux brosses sont des brosses de rechange.
Fixez-en deux a I'aspirateur robot. (Consultez la

page 14.)

» Télécommande

\l/

\l/

+ Piles seches AAA (deux) * Propre au pays
Installez-les dans la télécommande. (Consultez la

page 14.)

7N

2
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Préparation avant le nettoyage

A propos du transport de I'aspirateur
robot

/N\ ATTENTION

Lorsque vous transportez I’aspirateur robot, arrétez I'utilisation, puis
éteignez I'alimentation et tenez la poignée de transport fermement afin
de ne pas vous coincer la main.

» Sinon, vous pourriez vous coincer la main dans la poignée.
Gardez toujours un bon équilibre lorsque vous soulevez I’aspirateur
robot.

« Sinon, cela pourrait provoquer des blessures ou une défaillance.
Soulevez I’aspirateur robot avec précaution.

» Cela pourrait provoquer des blessures ou une défaillance.
Ne tenez pas I’aspirateur robot avec la face avant vers le bas.

» De la poussiere pourrait tomber de I'ouverture d’aspiration.

A propos du nettoyage de I'aspirateur

robot

» L'aspirateur robot détecte les obstacles grace au capteur LIiDAR et au capteur
a ultrasons et fonctionne tout en évitant ces obstacles. Il collecte et aspire
la poussiére grace a ses brosses latérales et sa brosse principale. Il se peut
qu’il ne reconnaisse pas un obstacle selon les conditions. Lorsqu’il heurte un
obstacle, le pare-chocs détecte le contact et évite I'obstacle.

« Laspirateur robot peut grimper sur une marche d’environ 2,0 cm. Cependant,
si elle mesure moins de 2,0 cm, 'aspirateur robot peut ne pas réussir a
grimper selon la forme de la marche.

« Sur une pente ou surface irréguliére, la partie inférieure de I'aspirateur robot
peut se coincer et une roue motrice peut étre soulevée, ce qui provoquerait
un arrét de I'aspirateur robot en raison d’une erreur. Si I'aspirateur robot
s’arréte a de nombreuses reprises, ne le laissez pas fonctionner dans cette
piéce. (Consultez la page 21.)

< Si un obstacle se trouve a proximité d’un mur, I'aspirateur robot peut se
diriger vers le mur afin d’éviter 'obstacle.

« |l se peut que le capteur LiDAR ne puisse pas reconnaitre les obstacles
avec les caractéristiques suivantes, ce qui peut provoquer une cartographie
inexacte ou la collision avec des obstacles.

- Des obstacles trés réfléchissants, comme les miroirs

- Des obstacles tres transparents, comme le verre

- Des obstacles en matériau sombre brillant

- Des obstacles fins, comme les pieds d’une chaise ou d’'un bureau

« Lorsque l'aspirateur robot entre dans un endroit étroit et bas, il peut se
retrouver coincer. Dans ce cas, placez un écran ou un objet devant.

/
\

» 1.Bloquez le trou avec un écran ou un objet.

11
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« Un sol sombre, transparent par exemple en verre, ou une zone sombre sur un

sol en bois peut étre déterminée comme une marche par I'aspirateur robot,
qui peut ensuite essayer de I'éviter.

%‘}'

{ \\/ Q

DA

« Laspirateur robot peut ne pas étre en mesure d’aspirer la poussiere dans une

zone située autour d’'une marche qu'il peut franchir, dans un espace isolé ou
étroit dans lequel I'aspirateur robot ne peut pas pénétrer ou dans un endroit
que les brosses latérales ne peuvent pas atteindre.

« Laspirateur robot peut repousser un petit objet dur comme une petite pierre.
« Laspirateur robot peut franchir une marche accidentellement si un objet I'aide

a grimper (tel qu’une planche ou un tapis). Eloignez ce type d’objets des
marches.

/\ ATTENTION

N’utilisez pas I’aspirateur robot dans les endroits suivants.
» Nutilisez pas I'aspirateur robot sur des tapis d’une épaisseur de plus de 7 mm,

ayant des poils qui se détachent facilement ou un tapis irrégulier.

Sur ce type de tapis, I'aspirateur robot peut s’arréter de fonctionner, les poils
peuvent se coincer dans les brosses latérales ou le tapis et les brosses
latérales peuvent étre endommagés. Si I'aspirateur robot ne peut pas étre
utilisé sur un tapis autre que celui indiqué ci-dessus, évitez d'utiliser le produit
sur ce tapis.

« Nutilisez pas I'aspirateur robot sur un matelas, une couverture, un
coussin, etc.

» N'utilisez pas I'aspirateur robot dans une zone humide, des toilettes, une
salle de bains, un grenier, a 'extérieur, etc.

» N'utilisez pas I'aspirateur robot dans un endroit humide, un endroit qui
peut devenir humide, ou un endroit chaud.

Pour empécher ’aspirateur robot de
tomber

/\ AVERTISSEMENT

Assurez-vous que I’aspirateur robot ne tombe pas.
» S'’il tombe, cela pourrait provoquer une défaillance ou des blessures.

« N'utilisez pas I'aspirateur robot sur la surface d’'une mezzanine, d’un loft,
dans une cage d’escalier, dans un endroit sans murs ou dans un endroit qui

présente une pente de 10° ou plus.

FRANCAIS
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« Dans un endroit ou un accident ou une autre situation dangereuse peut se
produire en raison d’une chute, placez un objet d’'une hauteur de 25 cm ou
plus qui peut servir de mur (objet qui ne bouge pas ou ne se renverse pas
lorsqu’il est percuté par I'aspirateur robot).

1. Hauteur de 25 cm ou plus

« Si de la saleté ou des gouttelettes d’eau dues a la condensation, adhérent
au capteur d’obstacles verticaux sur le dessous de I'aspirateur robot,
essuyez-les avec un chiffon doux et sec, un coton-tige, etc.

1. Capteur d’obstacles verticaux (cing emplacements)

« Laspirateur robot peut ne pas fonctionner correctement lorsqu’il est exposé
a la lumiere du soleil ou a une lumiere infrarouge provenant d’'un autre
équipement. Assurez-vous que I'aspirateur robot n’est pas exposé a une
lumiere infrarouge d’un radiateur halogéne, d’'une télécommande, d’'un
capteur et d’autres équipements, ni a la lumiére du soleil provenant d’un verre
dépoli, etc.

« N'utilisez pas le produit lorsque des objets comme des tapis, des matelas ou
des planches sont a proximité d’'une marche. Si un objet tel qu’un tapis, un
matelas ou une planche couvre la marche, le capteur d’obstacles verticaux
peut ne pas reconnaitre la marche correctement.

12
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« Lorsque la distance entre un mur et une marche est de moins de 1 m environ,
I'aspirateur robot peut tomber en se déplagant en arriere. N'utilisez pas
I'aspirateur robot lorsque la distance entre un mur et une marche est de
moins de 1 m environ.

1. Moins de 1 m environ

« Lorsqu’il y a une plaque d’égout (grillage), le capteur d’obstacles verticaux
peut la reconnaitre comme état une marche et il se peut que I'aspirateur
robot ne puisse pas la franchir. S'il est nécessaire de la franchir, recouvrez la
plaque d’une planche ou tout autre objet similaire.

* Une marche d’environ 3,0 cm ou moins peut ne pas étre identifiée comme
une marche par le capteur d’obstacles verticaux, I'aspirateur robot risque
alors de descendre de la marche en allant tout droit. Lorsqu’il y a une marche
de 2,0 a 3,0 cm, n'utilisez pas I'aspirateur robot.

« Fermez les portes coulissantes, les portes ou les fenétres car la différence
de niveau de leurs cadres ou de leurs rails peut ne pas étre identifiée comme
une marche par les capteurs du pare-chocs.

« Nutilisez pas I'aspirateur robot sur une surface fragile telle que le verre.

Rangement de I’endroit a nettoyer |

/\ AVERTISSEMENT

Déplacez les objets pouvant provoquer des dommages ou un accident

lorsque I’aspirateur robot entre en contact avec eux.

Rangez les objets qui ne doivent pas étre aspirés, ceux qui génent le

mouvement de I’aspirateur robot et ceux qui risquent de se prendre dans

la brosse principale, les roues et les brosses latérales.

+ Sivous laissez un objet obstruer le mouvement de I'aspirateur robot

pendant le nettoyage, cela pourrait provoquer un accident ou des
blessures.

« N'utilisez pas I'aspirateur robot a proximité d’objets qui deviennent chauds,
tels qu’'un appareil chauffant (chauffage). Cela pourrait provoquer un accident,
un départ de feu ou une défaillance. (N'utilisez pas d’appareil chauffant
pendant I'utilisation du produit.)

FRANCAIS



N’utilisez pas I'aspirateur robot dans un endroit équipé d’une prise
escamotable. La prise escamotable doit toujours étre rétractée.

Pour les murs en matériaux fragiles (mur de terre, porte décorée, porte
coulissante, ou paravent), placez les objets qui servent de mur devant eux
afin qu’ils ne soient pas endommagés.

N'utilisez pas le produit dans des endroits ou des objets instables ou qui
peuvent facilement tomber sont placés.

Les objets instables et qui peuvent facilement tomber doivent étre déplacés
dans une autre piéce.

Déplacez les équipements et les appareils avec une télécommande situés au
méme niveau que I'aspirateur robot.

Retirez les bougies allumées et les objets pouvant facilement se casser.

Pour les objets sur roulettes comme un camion ou une chaise roulante,
ainsi que les chaises légéres faciles a déplacer, verrouillez les roulettes ou
enlevez-les.

13
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N'utilisez pas le produit avec des cables qui trainent et qui pourraient
s’accrocher ou s'emmeéler.

Assurez-vous que les cables d’alimentation sont posés le long d’'un mur afin
que I'aspirateur robot ne se coince pas dedans.

Retirez les objets longs et fins tels que les cordons ou ceintures.

Retirez les petits objets pouvant étre facilement aspirés, ainsi que les objets
de valeur.

Retirez les objets pouvant bloquer le passage de I'aspirateur robot, tels
qu’une table, une chaise, un outil ou une planche.

Si des excréments d’animaux ou d’autres liquides sont aspirés, I'aspirateur
robot peut connaitre un dysfonctionnement. Nettoyez-les.

Assurez-vous de rentrer les franges d’un tapis ou autres couvertures.

Soulevez I'ourlet d’un rideau, etc. qui pend sur le sol. L'ourlet pourrait se
coincer dans la brosse principale, etc.

Retirez les tapis fins et glissants, tels que les matelas ou moquettes. Les tapis
ou les brosses latérales pourraient étre endommagés.

Retirez les papiers fins, vétements, sacs plastiques, etc.

Dans une piéce avec un accés vers |'extérieur, fermez les portes afin que
I'aspirateur robot ne puisse pas aller dehors. Si les portes ne peuvent pas
étre fermées, n'utilisez pas I'aspirateur robot. De plus, fermez les portes des
piéces dans lesquelles I'aspirateur robot ne doit pas entrer.

L’aspirateur robot peut ne pas fonctionner correctement sur une surface
glissante. Vérifiez les conditions du sol avant toute utilisation.

Assurez un passage d’au moins 80 cm pour le nettoyage.
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Préparation pour l'utilisation

| Fixation des brosses latérales |

/\ AVERTISSEMENT

Avant de fixer les brosses latérales, assurez-vous de retirer les batteries
de I'aspirateur robot.
» Siune batterie est insérée dans I'aspirateur robot, cela pourrait entrainer
un choc électrique ou des blessures.

Lorsque vous fixez les brosses latérales, posez un tapis afin que I'aspirateur robot
et le sol ne soient pas endommagés.

1. Retournez I'aspirateur robot.

2. Faites glisser le levier de verrouillage de la brosse latérale sur f (marque
de déverrouillage).

» 1. Levier de verrouillage 2. Brosse latérale

3. Fixez la brosse latérale afin que I'arbre situé sous I'aspirateur robot épouse la
forme du trou de la brosse latérale.

4. Poussez le levier de verrouillage de la brosse latérale vers n (marque de
verrouillage) jusqu’a ce qu’il s’enclenche. (Poussez-le jusqu’a ce qu'il atteigne
le point comme indiqué sur l'illustration.)

« Aprés l'installation, soulevez doucement la brosse latérale pour vérifier qu’elle
ne se détache pas de I'aspirateur robot.
« Fixez deux brosses latérales, I'une a gauche et 'autre a droite.

Déballage de la boite a poussiére

/N\AVERTISSEMENT

Lorsque vous ouvrez le couvercle supérieur de I’aspirateur robot,
assurez-vous que les batteries sont retirées de I'aspirateur robot.
» Siune batterie est insérée dans 'aspirateur robot, cela pourrait entrainer
un choc électrique ou des blessures.
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1. Appuyez sur le bouton d’ouverture ( —— ) pour ouvrir le couvercle supérieur.
Faites attention car le couvercle supérieur s’ouvre rapidement.

3. Retirez 'emballage.

4. Remettez la boite a poussiere dans I'aspirateur robot et poussez le couvercle
supérieur pour le fermer jusqu’a ce qu'il s’enclenche.
Lorsque vous fermez le couvercle supérieur, assurez-vous de ne pas coincer
vos doigts.

Installations des piles dans la
télécommande

1. Lorsque vous appuyez sur % sur le couvercle de la télécommande, faites
glisser le couvercle dans la direction indiquée par les fleches et retirez-le.

W)
G¥

O
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2.

3.

Insérez les piles dans le bon sens.

Fixez a nouveau le couvercle.

REMARQUE

» Assurez-vous de correctement aligner les polarités des piles.

» Deux piles séches AAA sont nécessaires. Les deux piles doivent étre neuves
et identiques.

» Retirez les piles lorsque vous ne les utilisez pas pendant une longue période
afin d’éviter toute défaillance suite a une fuite de liquide ou une rupture.

« Si la solution contenue dans la pile entre en contact avec vos yeux, votre
peau ou vos vétements, rincez-les immédiatement avec de I'eau claire.

* Ne cognez pas la télécommande et ne la mettez pas dans I'eau. Ne la placez
pas directement sous la lumiére du soleil ou a proximité d’'un chauffage, etc.
Cela pourrait provoquer une défaillance.

Indication de la capacité de la batterie
restante

Uniquement pour les batteries avec un indicateur

>

1. Voyants lumineux 2. Bouton de vérification
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Appuyez sur le bouton de vérification de la batterie pour indiquer la capacité de la
batterie restante. Le voyant lumineux s’allume pendant quelques secondes.

Voyants lumineux Capacité restante

Allumé Eteint Clignote

75 % & 100 %

50 % a75%

1100

25 % a 50 %

B0

0%a25%

000

Chargez la batterie.

poon

La batterie connait peut-étre
un dysfonctionnement.

00
o

REMARQUE

« Selon les conditions d’utilisation et la température ambiante, I'indication peut
légérement varier de la capacité réelle.

* Le premier voyant lumineux (a gauche) clignote lorsque le systéme de
protection de la batterie fonctionne.

Installation et retrait des batteries

(vendues séparément)

» Laspirateur robot fonctionne méme avec une seule batterie.
» Avec deux batteries, il peut fonctionner pendant une longue période.

Comment les installer

/NAVERTISSEMENT

Une batterie doit étre insérée en toute sécurité jusqu’au fond de la
rainure. Lorsque la partie rouge de la section supérieure du bouton est
visible, le verrouillage n’est pas terminé. Insérez entiérement une batterie
jusqu’a ce que la partie rouge soit invisible.
« Sielle n'est pas correctement insérée, la batterie pourrait sortir de son
emplacement et provoquer un accident ou une défaillance.
Ne forcez pas sur la batterie pour I'insérer.
« Sila batterie ne s’insére pas facilement, elle n’est pas insérée
correctement.
Tenez fermement le produit et la batterie lorsque vous installez la
batterie.

Insérez une batterie en toute sécurité jusqu’au fond de la rainure de I'aspirateur
robot. Lorsque la batterie est entierement enfoncée, vous entendrez un clic.

REMARQUE

Lorsque vous installez une batterie, faites attention de ne pas coincer vos doigts
entre I'aspirateur robot et la batterie.
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Comment les retirer
/\ AVERTISSEMENT

Lorsque vous retirez une batterie, veillez a ce que I’aspirateur robot soit
réglé sur arrét. Ne retirez pas de batterie lorsque I'aspirateur robot est en
état de veille. (Consultez « Allumer/éteindre I’alimentation » sur cette page.)
» Sivous retirez une batterie lorsque le produit est sous tension, cela
pourrait provoquer une défaillance.
Tenez fermement le produit et la batterie lorsque vous retirez la batterie.

Soulevez la batterie en appuyant sur le bouton de la batterie.

-y
@

Allumer/éteindre I’alimentation |

» Lorsque l'alimentation est allumée, I'aspirateur robot entre en état de veille.
En état de veille, il est possible de nettoyer, modifier des réglages et établir
une connexion avec I'application.

« Si I'aspirateur robot, la télécommande ou I'application n'ont pas été utilisés
depuis environ 30 minutes en état de veille, I'alimentation est coupée. (Dans ce
cas, si le voyant de raccordement de smartphone est allumé, I'alimentation n’est
pas mise hors tension.)

« Eteignez I'alimentation & la fin de I'utilisation et lorsque vous le rangez.

« Lorsque l'aspirateur robot est en état d’hibernation, la communication avec
I'application n’est pas possible.

« Lorsque I'aspirateur robot est réglé sur arrét, il ne peut pas étre utilisé avec la
télécommande ou 'application.

omment allumer ’alimentation
C t all I’al tat

1. Lorsque I'aspirateur robot est sur arrét, appuyez sur le bouton marche/arrét
de l'aspirateur robot.

2. Attendez sans utiliser I'aspirateur robot jusqu’a ce que I'heure s’affiche.
Lorsque I'aspirateur robot est utilisé pour la premiére fois, il est nécessaire de
régler I'heure. Réglez I'heure. (Consultez la page 23.)

» 1. [LOAd] clignote sur l'indicateur temporel, et quatre boutons de niveau de

propreté s’allument et s’éteignent dans le sens des aiguilles d’'une montre.
La vitesse de commutation des voyants augmente a mesure que le
démarrage progresse.

2. Lorsque tous les voyants sont allumés, le démarrage de I'aspirateur robot
est terminé (état de veille).
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Comment éteindre I’alimentation

Maintenez le bouton marche/arrét de I'aspirateur robot enfoncé, ou appuyez sur le
bouton de coupure d’alimentation (OFF) de la télécommande.

Lorsque l'alimentation est complétement éteinte, I'affichage et les voyants de
I'aspirateur robot s’éteignent. Attendez et ne retirez pas les batteries.

Lorsque vous avez terminé d'utiliser I'aspirateur robot ou lorsque vous le rangez,
éteignez I'alimentation et retirez les batteries.

REMARQUE

Ne retirez pas les batteries avant que I'alimentation soit complétement éteinte
(avant que I'affichage et les voyants ne s’éteignent). Les informations de la carte
enregistrées et I'historique de nettoyage peuvent étre supprimés.

Comment lire le voyant d’alimentation de la batterie
de I'aspirateur robot

Etat du voyant d’alimentation
de la batterie

Capacité de la batterie restante

Environ 60 % ou plus

Entre 20 et 60 %

Moins de 20 %

Aucune capacité restante
Aucune batterie installée

BEEE

La capacité restante est une indication approximative et peut varier selon
les conditions d’utilisation, la température de la piéce, le type de batterie, la
consommation de la batterie, etc.

Réglages avant le nettoyage

Avant le nettoyage, effectuez les réglages nécessaires pour I'aspirateur robot.

Activation/désactivation du ventilateur d’aspiration

Uniquement lors du nettoyage d'une grande quantité de poussiére visible, la
désactivation du ventilateur d’aspiration permet de prolonger la durée d’exécution.
Pour savoir comment activer/désactiver le ventilateur d’aspiration, consultez la
page 19.

Activation/désactivation du réglage de son

Lorsque le réglage de son de I'aspirateur robot est réglé sur arrét, I'aspirateur
robot nettoie en silence. (Consultez la page 23.)

Réglage de la fonction de détection des limites

Avec la fonction de détection des limites, I'aspirateur robot reconnait la ligne de
limite magnétique réglée sur la surface du sol. La ligne de limite magnétique sert
de limite et I'aspirateur robot ne la franchit pas, la zone de nettoyage peut donc
étre délimitée. Pour savoir comment régler la fonction de détection des limites,
consultez la page 21.
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| Nettoyage |

L’aspirateur robot fonctionne de trois manieres différentes :

- en mode nettoyage libre, qui ne nécessité pas de cartographie,

- en mode nettoyage par cartographie ( consultez « Nettoyage une piéce avec
la cartographie » sur cette page), qui nécessite des informations sur la piéce
a enregistrer pour le nettoyage, et

- en utilisation manuelle, grace a la télécommande.

* Le mode nettoyage libre est recommandé pour le nettoyage de différentes
piéces ou dans un environnement impliquant des changements fréquents et
importants de la disposition.

« Pour une piéce qui ne peut pas étre correctement éclairée lors de la
cartographie, utilisez le mode nettoyage libre.

< Si la batterie restante de I'aspirateur robot est faible, I'aspirateur robot suspend le
nettoyage et retourne a la position de démarrage du nettoyage.

Nettoyage d’une piéce avec la télécommande

L'aspirateur robot peut étre utilisé pour le nettoyage en appuyant sur les boutons
d’action de la télécommande.
1T

7N

QO

|

1. Avancer : Appuyez sur €W.
2. Tourner a gauche : Appuyez sur ‘

3. Tourner a droite : Appuyez sur °

4. Marche arriére : Maintenez

REMARQUE

« N'utilisez pas I'aspirateur robot dans un endroit étroit ou irrégulier.

« Lorsque vous utilisez I'aspirateur robot avec la télécommande, veillez a éviter
toute collision ou chute.

« S'’ily a un obstacle devant I'aspirateur robot en marche, I'aspirateur robot fait
marche arriere afin de I'éviter.

enfoncé et appuyez sur £ap.

Nettoyage d’une piéce sans cartographie (mode
nettoyage libre)

1. Placez I'aspirateur robot a proximité d’'un mur de la piéce que vous souhaitez
nettoyer.

2. Mettez I'aspirateur robot en état de veille. (Consultez la page 16.)

3. Appuyez sur le bouton de commutation de mode et sélectionnez [F] (mode
nettoyage libre).
Chaque fois que vous appuyez sur le bouton de commutation de mode, le
caractére affiché change dans l'ordre suivant: « F, 1, 2, 3,4, 5, F, ... » (chaque
numéro représente le numéro d’une piéce).
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4. Lorsque vous appuyez sur le bouton marche/arrét, I'aspirateur robot émet un
son et démarre le nettoyage. (Lorsque le réglage de son est activé)

5. Une fois que I'aspirateur robot a déterminé que le nettoyage est terminé, il
retourne a la position de démarrage du nettoyage.

« Lorsque le réglage de son est activé, la fin du nettoyage est indiquée par un
son. (Consultez la page 23.)

« L’aspirateur robot calcule sa propre position grace au capteur LiDAR et
capteur de caméra. Afin que le capteur de caméra fonctionne correctement, il
est recommandé d’éclairer la piece pour le nettoyage. Si la piece est sombre,
il se peut que I'aspirateur robot ne soit pas capable de nettoyer certaines
zones ou ne revienne pas a la position de démarrage du nettoyage.

| Nettoyage une piéce avec la cartographie

Enregistrement d’informations sur la piéce
(cartographie)

« Lorsque les pieces a nettoyer sont déja déterminées, les informations sur
la piéce (enregistrement des informations de cartographie) enregistrées
dans l'aspirateur robot permettent un nettoyage plus efficace. Lorsque la
cartographie est terminée, il est possible de vérifier le résultat du nettoyage et
de régler des zones interdites depuis I'application.

« Vous pouvez enregistrer jusqu’a cinqg piéces.

« Eclairez la piece pendant la cartographie.

« Ne vous approchez pas de I'aspirateur robot pendant la cartographie.

* Ne soulevez pas I'aspirateur robot pendant la cartographie.

« La cartographie échoue s'il n’y a pas d’obstacles de 25 cm ou plus dans un
rayon de 11 m autour de I'aspirateur robot. Dans ce cas, le nettoyage avec le
mode nettoyage libre est recommandé. (Consultez « Nettoyage d’une piéce
sans cartographie (mode nettoyage libre) » sur cette page)

1. Placez 'aspirateur robot a I'endroit ou vous souhaitez démarrer le nettoyage.
« Cet emplacement est I'endroit ou le nettoyage démarre.
« Il est recommandé de régler cet endroit prés d’'un mur, un coin dans une
piéce ou un autre point facile a identifier.
» Gardez une distance d’environ 30 cm avec le mur.
2. Mettez I'aspirateur robot en état de veille. (Consultez la page 16.)
3. Sélectionnez un numéro de piéce non cartographiée en appuyant sur le
bouton de commutation de mode.
» [F] correspond au mode nettoyage libre. (Consultez « Nettoyage d’une piéce
sans cartographie (mode nettoyage libre) » sur cette page.)
» Le numéro de la piéce non cartographiée s’affiche en clignotant et le voyant
d’enregistrement de piéce s’allume.
* Les numéros des piéces cartographiées s’affichent et le voyant
d’enregistrement de piéce s’éteint.
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Lorsque vous appuyez sur le bouton marche/arrét, I'aspirateur robot démarre
la cartographie. Aprés la cartographie, I'aspirateur robot revient a I'endroit
ou la cartographie a démarré (point de départ du nettoyage) et termine
I'enregistrement de la piece.

Lorsque la cartographie est terminée, I'aspirateur robot entre en état de veille.
L’aspirateur robot peut mettre un moment pour entrer en état de veille. Dans
ce cas, n'éteignez pas I'alimentation de I'appareil.

Lorsque le réglage de son est activé, la fin de la cartographie est indiquée par
un son.

Si la cartographie échoue, ajoutez les informations de cartographie
manuellement grace a I'application. (Consultez la page 41.)

o)

Nettoyage des piéces cartographiées

En mode nettoyage par cartographie, I'aspirateur robot fonctionne de sorte
que les pieces cartographiées soient nettoyées plus efficacement.

L'utilisation du mode nettoyage par cartographie nécessite d’enregistrer des
informations de cartographie. (Consultez « Nettoyage une piéce avec la
cartographie » a la page 17.)

Placez I'aspirateur robot au point de démarrage de la cartographie.

Placez I'aspirateur robot dans le méme sens que lors du démarrage de la
cartographie. Cela permet a I'aspirateur robot de démarrer le nettoyage plus
facilement.

Mettez I'aspirateur robot en état de veille. (Consultez la page 16.)
Sélectionnez un numéro de piéce cartographiée en appuyant sur le bouton de
commutation de mode.

[F] correspond au mode nettoyage libre. (Consultez la page 17.)

Le numéro de la piéce non cartographiée s’affiche en clignotant et le voyant
d’enregistrement de piece s’allume.

Les numéros des pieces cartographiées s’affichent et le voyant
d’enregistrement de piéce s’éteint.

Lorsque le nettoyage est terminé, I'aspirateur robot retourne a la position de
démarrage du nettoyage.

Le bouton de niveau de propreté indique la proportion de la piece qui a été
nettoyée.

Lorsque le réglage de son est activé, la fin du nettoyage est indiquée par un
son. (Consultez la page 23.)

Si la zone a nettoyer est trop importante pour étre nettoyée en une seule fois,
nous recommandons d’utiliser le réglage [Nettoyage continu]. (Consultez la
page 44.)

Comment lire le bouton de niveau de propreté

Le bouton de niveau de propreté vous informe du pourcentage de la zone qui a
été nettoyé dans la piéce cartographiée.

Etat du bouton de niveau de

Pourcentage de la zone nettoyée
propreté

90 % ou plus

75 % a moins de 90 %

N

A | 1Y | /)
A

50 % a moins de 75 %

-

25 % a moins de 50 %

©

Suppression des informations de
cartographie

3.

Mettez I'aspirateur robot en état de veille. (Consultez la page 16.)
Sélectionnez le numéro de la piece pour laquelle vous souhaitez supprimer
les informations de cartographie en appuyant sur le bouton de commutation
de mode.

« Chaque fois que vous appuyez sur le bouton de commutation de mode, le

numéro de piece change dans l'ordre suivant: « F, 1, 2, 3, 4, 5, F, ... » (Pour
[F], la suppression des informations de cartographie n’est pas possible car [F]
représente le mode nettoyage libre.)

« Le numéro de la piéce cartographiée s’allume sur I'affichage.

Lorsque le bouton de commutation de mode est maintenu enfoncé, [dEL]
s’affiche pendant environ 10 secondes sur l'indicateur temporel.

« Si vous n’appuyez pas sur le bouton de confirmation pendant que [dEL] est
affiché, I'aspirateur robot se remet en état de veille.

» Lorsque les informations de cartographie sont supprimées, le numéro de
piéce sélectionné clignote et passe a I'état non enregistré.

FRANCAIS



Suspension ou arrét du nettoyage |

1.

Si vous appuyez sur le bouton marche/arrét pendant son utilisation, I'aspirateur
robot s’arréte temporairement.

Si vous appuyez a nouveau sur le bouton marche/arrét, I'aspirateur robot
redémarre dans le méme mode d'utilisation qu'avant son arrét.

Pour arréter le nettoyage, appuyez sur le bouton de point de départ de
la télécommande lorsque I'aspirateur robot est utilisé ou en état d’arrét
temporaire. L'aspirateur robot revient au point de démarrage du nettoyage et
entre en état de veille.

« Afin d’arréter immédiatement le nettoyage, appuyez sur le bouton de
commutation de mode pendant que I'aspirateur robot est en état d’arrét
temporaire. Ensuite, I'aspirateur robot entre en état de veille.

« Lorsque le nettoyage est terminé et que I'appareil ne revient a son point
de départ, I'historique de nettoyage peut ne pas avoir été correctement
enregistré.

Activation/désactivation du ventilateur
d’aspiration

2.

« Uniquement lors du nettoyage d’'une grande quantité de poussiére visible,
la désactivation du ventilateur d’aspiration permet de doubler la durée
d’exécution.

» Le ventilateur d’aspiration peut également étre réglé depuis la télécommande
ou l'application. (Consultez « Activation/désactivation du ventilateur
d’aspiration » sur cette page et « Utilisation de I'aspirateur robot a partir de
I'application » a la page 38.)

Lorsque I'aspirateur robot est réglé en état de veille, appuyez sur le bouton
de réglage pour entrer en mode de sélection des réglages.

Appuyez sur le bouton suivant pour faire clignoter le voyant de ventilateur
d’aspiration.

19

®

3. Le bouton haut/bas peut étre utilisé pour basculer entre marche et arrét.
Aprées avoir sélectionné Marche ou Arrét, appuyez sur le bouton de
confirmation pour confirmer le réglage.

« Marche : Le voyant de ventilateur d’aspiration s’active.
< Arrét: Le voyant de ventilateur d’aspiration se désactive.

REMARQUE

Lorsque le réglage du ventilateur d’aspiration est sur arrét, le voyant d’entretien du
filtre ne s’allume pas méme si le filtre est encrassé.

Activation/désactivation du ventilateur d’aspiration
avec la télécommande

Lorsque I'aspirateur robot est réglé en état de veille, le ventilateur d’aspiration
peut étre activé ou désactivé en appuyant sur le bouton d’activation/désactivation
du ventilateur d’aspiration (ON/OFF) de la télécommande.

Méme pendant le nettoyage, le ventilateur peut étre activé ou désactivé depuis la
télécommande.

Utilisation de la fonction de localisation

« Laspirateur robot vous indique sa propre localisation avec un signal lumineux
et bruiteur. Cette fonction est utilisée lorsque I'aspirateur robot ne peut pas
étre trouvé car il nettoie une zone large ou est entré dans un endroit ou il est
introuvable.

« Lorsque vous appuyez sur le bouton de localisation par signal lumineux/
bruiteur de la télécommande, un avertisseur émet un son pendant environ
10 secondes et la LED de position clignote.

« Pour arréter la fonction de localisation, appuyez de nouveau sur le bouton de
localisation par signal lumineux/bruiteur.

TPE

REMARQUE

« La fonction de localisation ne peut pas étre utilisée dans les cas suivants.
» Lorsque I'alimentation de I'aspirateur robot est réglée sur arrét.
» Lorsqu'il ne reste plus de capacité de la batterie.
» Lorsque l'aspirateur robot est dans une position que les ondes radio
n’atteignent pas.
» Lorsque la pile de télécommande est épuisée.

« Méme si la fonction de localisation peut étre utilisée depuis I'application, votre
smartphone et I'aspirateur robot doivent étre connectés au préalable. Lorsque
I'aspirateur robot est en état d’hibernation, la fonction ne peut pas étre utilisée
depuis 'application.

Utilisation de la minuterie ON/minuterie OFF

Les minuterie ON et minuterie OFF peuvent étre utilisées au méme moment.

Réglage de la minuterie ON

Lorsqu’une heure présélectionnée arrive, I'aspirateur robot démarre le nettoyage
dans le mode de nettoyage sélectionné. Avant de régler la minuterie, réglez I'heure.
(Consultez la page 23.)

1. Mettez I'aspirateur robot en état de veille. (Consultez la page 16.)
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2. Maintenez le bouton de la minuterie ON enfoncé pour modifier le réglage de
I'heure de la minuterie ON.
» La procédure de modification est la méme que celle du réglage de I'heure
(Consultez la page 23).
» La minuterie ON peut étre configurée par incréments de 10 minutes.

3. Appuyez sur le bouton de confirmation pour confirmer I'heure.

Utilisation de la minuterie ON

1. Appuyez sur le bouton de minuterie ON pour activer la fonction de la minuterie

ON. Le voyant de minuterie ON s’allume et I'heure du réglage clignote deux fois.

* Pour annuler la fonction de minuterie ON, appuyez de nouveau sur le bouton
de minuterie ON et réglez le voyant de minuterie ON sur arrét.

2. Sélectionnez le mode d'utilisation de I'aspirateur robot. (Consultez les pages
17 et 18.)

3. Lorsque vous appuyez sur le bouton marche/arrét, le nettoyage par la
fonction de minuterie ON est réservé. (Etat d’hibernation)
Pour annuler la fonction de minuterie ON lorsque I'appareil est en état
d’hibernation, appuyez de nouveau sur le bouton marche/arrét pour
mettre I'aspirateur robot en état de veille. Pour voir I'heure réglée aprés la
programmation, appuyez sur n'importe quel bouton autre que le bouton
marche/arrét. Ensuite, I'heure réglée s’allume pendant 3 secondes.

REMARQUE

» Linformation réservée est annulée lorsque I'appareil est sur arrét ou que la
capacité de la batterie restante est nulle.

« Lorsque la batterie est faible, 'aspirateur robot ne peut pas attendre
I'utilisation par programmation de la minuterie ON. Pour une utilisation
par programmation de la minuterie ON, il est recommandé de charger
entiérement les batteries.

» L'utilisation par programmation de la minuterie ON n’est pas possible lorsque
I'alimentation est éteinte.

« Lorsque la minuterie ON est réglée, le temps d'utilisation sera quelque peu
réduit car 'aspirateur robot consomme la batterie pendant I'état d’hibernation.
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« Exemple d'utilisation : Lancez 'aspirateur robot pour un nettoyage automatique,
le matin. (Réglez la minuterie ON a 7h30 et la minuterie OFF a 9h00.)

» 1. Démarre a 7h30. (Minuterie ON) 2. Nettoyage 3. Termine le nettoyage a
9h00. (Minuterie OFF) 4. Retourne au point de départ.

* Lors du réglage des heures/minutes, si vous maintenez le bouton haut/bas
enfoncé, les heures et les minutes changent rapidement.

« Lorsque le réglage de I'heure de la minuterie est déja terminé, vous n’avez plus
qu’a suivre la procédure dans « Utilisation de la minuterie ON » sur cette page.

Réglage de la minuterie OFF

Lorsqu’une heure présélectionnée arrive apres le démarrage du nettoyage,
I'aspirateur robot termine le nettoyage et retourne au point de départ. Avant de
régler la minuterie, réglez I'heure. (Consultez la page 23.)

1. Mettez I'aspirateur robot en état de veille. (Consultez la page 16.)
2. Maintenez le bouton de la minuterie OFF enfoncé pour modifier le réglage de
I'heure de la minuterie OFF.
» La procédure de modification est la méme que celle du réglage de I'heure
(Consultez la page 23).
» La minuterie OFF peut étre configurée par incréments de 10 minutes.

3. Appuyez sur le bouton de confirmation pour confirmer I'heure.

Utilisation de la minuterie OFF

Appuyez sur le bouton de minuterie OFF pour activer la fonction de la minuterie OFF.
Le voyant de minuterie OFF s’allume et I'heure du réglage clignote deux fois.
« Pour démarrer immédiatement le nettoyage et utiliser la minuterie OFF,
sélectionnez le mode de nettoyage et démarrez le nettoyage.
« Pour utiliser la minuterie OFF en méme temps que la minuterie ON, consultez
la page 19.
« Pour annuler la minuterie OFF, appuyez a nouveau sur le bouton de minuterie
OFF lorsque I'aspirateur robot est en état de veille.
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REMARQUE

« Le réglage de la minuterie OFF est désactivé lorsque I'appareil est éteint ou
que la capacité de la batterie restante est nulle.

« Lorsque la capacité de la batterie restante est faible, I'aspirateur robot peut
arréter I'utilisation avant I'heure réglée par la minuterie OFF.

« Selon I'environnement de nettoyage, I'aspirateur robot peut nécessiter plus
ou moins de temps pour revenir a son point de départ. Dans ce cas, réglez
une heure antérieure pour la minuterie OFF.

« Exemple d’utilisation : Lancez I'aspirateur robot pour un nettoyage
automatique uniquement pendant 30 minutes le soir. (Réglez la minuterie ON
a 19h00 et la minuterie OFF a 19h30.)

» 1. Démarre a 19h00. (Minuterie ON) 2. Nettoyage 3. Termine le nettoyage a

19h30. (Minuterie OFF) 4. Retourne au point de départ.

« Lors du réglage des heures/minutes, si vous maintenez le bouton haut/bas
enfoncé, les heures et les minutes changent rapidement.

« Lorsque le réglage de I'heure de la minuterie est déja terminé, vous n'avez
plus qu’a suivre la procédure dans « Utilisation de la minuterie OFF » a la
page 20.

Contréle de la plage de nettoyage

/NAVERTISSEMENT

N’utilisez pas la ligne de limite magnétique comme ligne de limite pour
une zone ou un accident peut éventuellement se produire en raison d’une
intrusion ou d’une chute.

» Cela pourrait provoquer un accident ou des blessures suite a l'intrusion ou

la chute de I'aspirateur robot.

Pour une zone avec un risque d’intrusion ou de chute de I’aspirateur
robot, placez un objet faisant office de mur d’une hauteur d’au moins
25 cm (un objet qui ne se déplace pas ou ne tombe pas lorsqu’il est heurté
par I'aspirateur robot) sur une surface plane.

« La plage de nettoyage peut étre délimitée en fixant une ligne de limite
magnétique (vendue séparément) sur une surface du sol pour créer une
ligne de délimitation. L’aspirateur robot détecte et évite la ligne de limite
magnétique.

* Réglez la plage de nettoyage pour 'aspirateur robot pour les cas suivants.

» 1. Zone de nettoyage 2. Ligne de limite magnétique 3. Zone dans laquelle

I'aspirateur robot ne doit pas étre utilisé

« Lorsque vous souhaitez diviser un espace trop grand a nettoyer en plusieurs
zones de nettoyage.

« Lorsqu'il y a une zone dans laquelle I'aspirateur robot ne doit pas entrer.

« Lorsqu'il y a une zone dans laquelle I'aspirateur robot peut entrer mais ne pas
sortir.

« Lorsque I'aspirateur robot franchit une petite marche mais chute.

« Lorsque I'aspirateur robot est coincé au milieu d’'une marche.

Posez la ligne de limite magnétique sans oublier les points suivants.

» Veillez a poser la ligne de limite magnétique sans aucun espace entre la ligne

et le sol.

* Posez la ligne de limite magnétique environ 15 cm autour de la zone dans
laquelle I'aspirateur robot ne doit pas entrer.
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3.

.

Placez la ligne de limite magnétique sur une surface aussi plane que possible
afin qu’elle ne devienne pas instable. Sinon, I'aspirateur robot pourrait
déplacer la ligne et ne pas la reconnaitre correctement.

L’aspirateur robot peut ne pas reconnaitre la ligne de limite magnétique si elle
est placée sur une surface concave ou en escalier.

Assurez-vous que la ligne de limite magnétique est un produit d’origine. S’il
ne s’agit pas d’'un produit d’origine, sa performance et sécurité ne peuvent
pas étre garanties.

Certaines surfaces de sol peuvent se salir. Vérifiez la compatibilité avant toute
utilisation.

Selon la surface du sol et I'environnement d'utilisation, le capteur magnétique
pour la détection des limites peut ne pas reconnaitre la ligne de limite magnétique
ou la ligne de limite magnétique peut se salir ou se déchirer. Vérifiez la
compatibilité avant toute utilisation.

Lorsque I'aspirateur robot est réglé en état de veille, appuyez sur le bouton
de réglage pour entrer en mode de sélection des réglages.

Appuyez sur le bouton suivant pour faire clignoter le voyant de détection des
limites.

Le bouton haut/bas peut étre utilisé pour basculer entre marche et arrét.
Aprées avoir sélectionné Marche ou Arrét, appuyez sur le bouton de
confirmation pour confirmer le réglage.

Marche : Le voyant de détection des limites s’allume.

Arrét : Le voyant de détection des limites s’éteint.

REMARQUE

La fonction de détection des limites est basée sur la reconnaissance de la
ligne de limite magnétique par un capteur magnétique. Si la ligne de limite
magnétique est soulevée, déchirée, etc. elle pourrait ne pas étre reconnue.
Vérifiez périodiquement toute déchirure, écart de position ou autre probleme
de la ligne de limite magnétique. S'’il y a un probléme tel qu’'une déchirure,
remplacez la ligne par une neuve.

La fonction de détection des limites peut s’activer a proximité d’un objet
magnétique. Désactivez la fonction de détection des limites la ou vous ne
souhaitez pas qu’elle fonctionne.

Dans un lieu ou les personnes et les choses vont et viennent fréquemment, la
ligne de limite magnétique peut étre piétinée et endommagée. Si la ligne est
détériorée, remplacez-la par une neuve.

Selon la matiére du sol, il est recommandé de coller la ligne de limite
magnétique au sol car I'aspirateur robot pourrait la déplacer en la détectant.
La ligne de limite magnétique peut étre coupée avec une paire de ciseaux.
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Comment fixer, retirer et utiliser les
éléments vendus séparément

Consultez les pages mentionnées ci-dessous pour savoir comment fixer, retirer et
utiliser les éléments vendus séparément.

Eléments vendus
séparément

Page de
référence

Remarques

Ligne de limite magnétique 21 -

Brosse principale 26
Brosse principale souple

La procédure de manipulation est
la méme que celle pour la brosse
principale fournie.

Brosse latérale souple

Filtre HEPA 25 Méme procédure que pour le filtre
HEPA fourni.
Brosse latérale 26 La procédure de manipulation est

la méme que celle pour les brosses
latérales fournies.

Batterie 15 -
Couvercle de brosse 26 Méme procédure que celle du
principale couvercle de brosse principale fourni.

Coussin de pare-chocs -

Un coussin antirayure est fixé a
I'aspirateur robot pour protéger les
objets.

Comment jeter les déchets

/NAVERTISSEMENT

Veillez a éteindre I’alimentation et a retirer les batteries de I’aspirateur
robot avant d’ouvrir le couvercle supérieur de I’aspirateur robot.
« Si une batterie est insérée dans 'aspirateur robot, cela pourrait entrainer
un choc électrique ou des blessures.

1.

2.

3.

Appuyer sur le bouton d’ouverture ( —— ) permet d’ouvrir le couvercle
supérieur.
Faites attention car le couvercle supérieur s’ouvre rapidement.

Retirez la boite a poussiére.
Ne tenez pas la boite a poussiére avec I'ouverture vers le bas. Sinon, la
poussiére pourrait tomber par I'ouverture.
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Retirez le bac a poussiere.
Faites attention de ne pas ouvrir le couvercle supérieur du coté du filtre.

Jetez les déchets dans le bac a poussiére et la boite a poussiere, puis retirez
la poussiére et la saleté du filtre.

Si le filtre est trop sale, retirez-le et lavez-le avec de I'eau. (Consultez la
page 25.)

Remettez le bac a poussiere dans la boite a poussiére. Ensuite, fermez le
couvercle supérieur et verrouillez les deux parties de verrouillage.

Remettez la boite a poussiere dans I'aspirateur robot et poussez le couvercle
supérieur pour le fermer jusqu’a ce qu'’il s’enclenche.

Lorsque vous fermez le couvercle supérieur, assurez-vous de ne pas coincer
vos doigts.

REMARQUE

« Apres chaque nettoyage, jetez les déchets et vérifiez le filtre. Si vous
continuez de nettoyer sans jeter les déchets, le filtre va s’encrasser et la
puissance d’aspiration va diminuer.

« Fixez correctement la boite a poussiere et le filtre.

FRANCAIS



Réglage de I’aspirateur robot

| Réglage de I’heure du jour |

Lors de la premiére utilisation, commencez par régler I'heure du jour.

1. Araide des boutons haut/bas, sélectionnez le format d’affichage parmi [AM],
[PM] ou aucune distinction (en format 24 heures), puis appuyez sur le bouton
suivant pour valider la sélection.

Lorsque vous appuyez sur le bouton suivant, les heures clignotent.

2. Sélectionnez les heures a l'aide des boutons haut/bas, puis appuyez sur le
bouton suivant pour valider la sélection.
Lorsque vous appuyez sur le bouton suivant, les minutes clignotent.

3. Sélectionnez les minutes a I'aide des boutons haut/bas, puis appuyez sur le
bouton suivant pour valider la sélection.

4. Appuyez sur le bouton de confirmation pour confirmer I'heure.

REMARQUE

» Lors du réglage des heures/minutes, si vous maintenez le bouton haut/bas
enfoncé, les heures et les minutes changent rapidement.

» Lorsque I'aspirateur robot n’est pas utilisé pendant une longue période,
le réglage de I'heure peut devenir inexact en raison de la température de
stockage ou peut étre réinitialisé si la batterie intégrée perd sa charge.
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Régler a nouveau I’heure du jour

Lorsque I'aspirateur robot n’est pas utilisé pendant une longue période, le réglage

de I'heure sera inexact ou remis a zéro.

Lorsque vous connectez I'aspirateur robot a un smartphone en utilisant

I'application, I'heure de la journée du smartphone est automatiquement réglée sur

I'aspirateur robot.

Si vous voulez régler I'heure du jour manuellement, effectuez la procédure

suivante.

1. Mettez I'aspirateur robot en état de veille. (Consultez la page 16.)

2. Maintenez simultanément enfoncés le bouton de minuterie ON et le bouton
de minuterie OFF pour faire clignoter le format de I'heure [AM] ou [PM] (ne
clignote pas si le réglage précédent était le format 24 heures).

3. Réglez I'heure du jour en suivant le « Réglage de 'heure du jour » sur cette
page de I'étape 1.

Configuration du Wi-Fi® (aspirateur robot
et smartphone)

« Pour utiliser I'aspirateur robot a partir de I'application, effectuez les réglages
Wi-Fi® pour I'application et I'aspirateur robot. (Consultez la page 35.)

 Installez I'application sur votre smartphone au préalable.

< Laspirateur robot sert de point d’accés au smartphone. Lorsqu’'un smartphone
est connecté a I'aspirateur robot, le smartphone ne sera connecté a aucun
autre réseau que celui de I'aspirateur robot.

« Pour connecter un smartphone a I'aspirateur robot, appuyez sur le bouton de
raccordement de smartphone pour activer le Wi-Fi.

« Lorsque vous n’utilisez pas le Wi-Fi, appuyez sur le bouton de raccordement
de smartphone pour éteindre le voyant de raccordement de smartphone.

« Plusieurs aspirateurs robots peuvent étre gérés par une seule application.
Dans ce cas, établissez une connexion sans fil avec I'application, un par un.

Réglage de son

« Vous pouvez choisir si I'aspirateur robot émet des sons ou non.
« Ce réglage de son est également possible a partir de la télécommande.

1. Lorsque I'aspirateur robot est réglé en état de veille, appuyez sur le bouton
de réglage pour entrer en mode de sélection des réglages.

2.
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3. Les boutons haut/bas peuvent étre utilisés pour basculer entre marche et
arrét. Apres avoir sélectionné Marche ou Arrét, appuyez sur le bouton de
confirmation pour finaliser la sélection.

* Marche : Le voyant de son s’allume (son activé).
« Arrét: Le voyant de son s’éteint (son désactivé).

)

NN

REMARQUE

Méme si le réglage de son est réglé sur arrét, I'aspirateur robot peut émettre un
son pour signaler une erreur, etc.

Activation et désactivation du réglage de son avec la
télécommande

Lorsque I'aspirateur robot est en état de veille, appuyer sur le bouton d’activation/
désactivation de son (ON/OFF) de la télécommande permet d’activer et de
désactiver le son.

Le réglage de son peut étre basculé sur marche et arrét méme pendant le
nettoyage s'il est réglé a partir de la télécommande.

Réinitialisation des réglages |

Vous pouvez réinitialiser les réglages de I'aspirateur robot a ceux d’usine par
défaut.

Mettez I'aspirateur robot en état de veille. (Consultez la page 16.)

2. Maintenez le bouton bas et le bouton de réglage enfoncés.
[dEL] s’affiche sur l'indicateur temporel, et les icones et les voyants autres
que le voyant d’erreur clignotent.

3. Appuyez sur le bouton de confirmation pendant que [dEL] est affiché (environ
10 secondes).

» Sivous n'appuyez pas sur le bouton de confirmation lorsque [dEL] est affiché,
I'aspirateur robot retourne en état de veille.

» Lorsque I'aspirateur robot exécute le processus de réinitialisation, les icones
et les voyants autres que celui du voyant d’alimentation de la batterie
s’éteignent. Bien que I'aspirateur robot ne fonctionne pas a ce moment-la
méme si vous appuyez sur les boutons du panneau d’utilisation, ne touchez
pas les boutons. En outre, ne retirez pas les batteries.

4. Une fois le processus de réinitialisation terminé, un redémarrage est effectué,
puis I'écran de réglage de I'heure du jour apparait.
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Couplage de I’aspirateur robot et de la télécommande

Quand la télécommande est remplacée par une nouvelle, établissez un couplage
entre I'aspirateur robot et la télécommande.

1. Maintenez simultanément le bouton de raccordement de smartphone et le
bouton de réglage pour faire apparaitre [PAIr] sur I'indicateur temporel.
[PAIr] s’affiche pendant 10 secondes.

2. Pendant la période ou [PAIr] est affiché, appuyez simultanément sur le bouton
d’action (bas) et sur le bouton d’activation/désactivation de son (ON/OFF) de
la télécommande.

Lorsque le couplage est réussi, I'aspirateur robot émet deux bips courts et
retourne en état de veille.

REMARQUE

« Sile couplage échoue, un son d’erreur est émis.

< Si l'aspirateur robot ne peut pas recevoir de signal de la télécommande
pendant la période ou [PAIr] est affiché, I'aspirateur robot retourne en état de
veille.

FRANCAIS
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/\ AVERTISSEMENT

Veillez a éteindre 'alimentation et a retirer les batteries de I’aspirateur
robot avant d’effectuer une opération d’entretien de I’aspirateur robot.
» Siune batterie est insérée dans I'aspirateur robot, cela pourrait entrainer
un choc électrique ou des blessures.

/\ ATTENTION

Pour conserver des performances optimales, effectuez périodiquement
la maintenance mentionnée dans cette section. En cas de probléme,
cessez d’utiliser I"aspirateur robot et demandez au magasin dans lequel
vous l'avez acheté ou a notre bureau de vente d’effectuer une inspection
et une réparation.

Maintenance

Entretien et remplacement de la boite a poussiére et
du filtre

« Lorsque la puissance d’aspiration de I'aspirateur robot diminue, lorsque la
saleté est visible ou lorsque le voyant d’entretien du filtre s’allume, retirez le
filtre et lavez-le a I'eau.

» Posez un journal ou similaire avant d’effectuer une opération d’entretien.

« Nutilisez pas de produits chimiques ou d’eau chaude dont la température est
égale ou supérieure a 40 °C (104 °F).

1. Jetez les déchets en suivant les étapes 1 a 5 de « Comment jeter les
déchets ». (Consultez la page 22).

2. Remettez le bac a poussiére dans la boite a poussiéere et fermez le couvercle
supérieur de la boite a poussiére.

3. Décrochez le crochet et ouvrez le couvercle supérieur du coété du filtre.

» 1. Crochet

4. Retirez le filtre de la boite a poussiere.
Lorsque vous retirez le filtre, faites-le lentement pour éviter de soulever de la
poussiére.
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Faites tomber la saleté et la poussiere en tapant Iégérement sur le filtre.

Ne frottez pas le filtre a fond et n’appuyez pas dessus avec les doigts.
N’utilisez pas d’objet pointu (comme un cure-dent), qui pourrait provoquer
une rupture.

Lorsque la puissance d’aspiration de I'aspirateur robot est faible, nettoyez le
filtre a I'eau.

Si 'odeur vous dérange, laissez le filtre reposer dans un détergent neutre
dilué pendant environ trois heures, puis lavez-le a I'eau.

Lorsque la saleté de la boite a poussiére est visible, lavez-la avec de 'eau ou
un détergent neutre dilué.

Apres avoir lavé le filtre ou la boite a poussiére a I'eau, séchez-les
suffisamment dans un endroit bien ventilé, a I'abri de la lumiére directe du
soleil.

Utiliser des piéces sans les sécher correctement peut provoquer une
réduction de la puissance d’aspiration, ainsi qu’une réduction de la durée de
vie du moteur.

L’utilisation de pieces alors qu’il reste de I'humidité sur celles-ci peut
provoquer une odeur ou une panne.

Le temps de séchage doit étre d’environ un jour.

Evitez le séchage avec un séche-cheveux, une soufflerie, etc.

Fixez le filtre a la boite a poussiére.
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10. Fermez le couvercle supérieur du coté du filtre et assurez-vous que le crochet est
bien accroché. Ensuite, verrouillez les deux pieces de verrouillage.

11. Remettez la boite a poussiére dans I'aspirateur robot et poussez le couvercle
supérieur pour le fermer jusqu’a ce qu'il s’enclenche.
Lorsque vous fermez le couvercle supérieur, assurez-vous de ne pas coincer
vos doigts.

REMARQUE

» Nutilisez pas I'aspirateur robot si le filtre est retiré. N'utilisez pas I'aspirateur
robot si le filtre est endommagé ou sale.

» Le filtre peut étre lavé a I'eau. Lavez la poussiére a I'eau a intervalles
réguliers (tous les un a deux mois).

« Lorsque le filtre se détériore, remplacez-le par un filtre neuf.

« Le filtre est un consommable et il est donc recommandé d’en préparer un de
rechange.

« N’endommagez pas le filtre en le frottant avec un objet dur tel qu’une brosse
ou une spatule.

* Ne nettoyez pas le filtre HEPA a I'aide d’'une soufflerie ou d’un nettoyeur
haute pression, car il s’'endommage facilement.

Précautions a prendre pour I’entretien du dessous de
I’aspirateur robot

« Retirez la boite a poussiére avant d’effectuer la maintenance. (Consultez la
page 22.) Sinon, de la poussiére pourrait tomber de I'ouverture.

« Retournez I'aspirateur robot avant d’entretenir les brosses latérales, la brosse
principale, le dessous de I'aspirateur robot et les roues.

« Pendant la maintenance, posez un tapis épais ou similaire pour ne pas
endommager l'aspirateur robot et la surface du sol et pour que le capteur
LiDAR ne soit pas soumis a une pression.

» Nappuyez pas fortement sur la surface inférieure de I'aspirateur robot lorsque
celui-ci est retourné. Une pression trop forte peut endommager I'aspirateur
robot.

26

®

Entretien et remplacement des brosses latérales

< Si l'indication d’'une erreur (consultez la page 29) apparait, ou que de la
poussiéere et des cheveux sont pris dans une brosse latérale, effectuez une
opération d’entretien de la brosse latérale.

« Lorsque les poils d'une brosse latérale sont déformés ou tombent, remplacez-
la par une neuve.

« Lorsqu’une brosse latérale ne tourne pas ou est difficile a faire tourner,
retirez-la et effectuez une opération d’entretien de celle-ci.

1. Mettez I'aspirateur robot a I'envers sur un tapis, etc.

2. Faites glisser le levier de verrouillage de la brosse latérale sur i‘l (marque
de déverrouillage).

1. Levier de verrouillage 2. Brosse latérale

ISE 4

Retirez la brosse latérale.
4. Retirez les cheveux et la poussiére coincés dans la brosse latérale a l'aide
d’une pince a épiler ou d’autres outils.

5. Fixez la brosse latérale a I'aspirateur robot. (Consultez la page 14.)

Entretien et remplacement de la brosse principale

« Si l'indication d’une erreur (consultez la page 29) apparait, ou que de la
poussiére et des cheveux sont pris dans la brosse principale, effectuez une
opération d’entretien de la brosse principale.

< Si les poils de la brosse principale s’usent et raccourcissent, remplacez la

brosse principale.

Y

1. Mettez I'aspirateur robot a I'envers sur un tapis, etc.
2. Décrochez les crochets du couvercle de brosse principale.
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3. Retirez le couvercle de brosse principale.

Ne démontez pas le couvercle de brosse principale.
\

4,

5. Effectuez une opération d’entretien de la brosse principale, du couvercle de
brosse principale, du logement de la brosse principale et des joints comme
décrit ci-dessous.

Piéce Comment entretenir

Brosse Retirez le capuchon de roulement fixé a la brosse principale

principale et débarrassez-vous de la poussiére emprisonnée.
Pour les cheveux coincés et les peluches, coupez-les a ras le
long des poils de la brosse avec des ciseaux, puis retirez-les.
Si la poussiére s’accroche, lavez-la avec de 'eau.
» 1. Capuchon de roulement

Couvercle Nettoyez-le a I'aide d’un chiffon humecté d’eau ou de

de brosse détergent neutre dilué. Si la saleté est visible, lavez-la a I'eau.

principale

Logement Nettoyez-le a I'aide d’un chiffon humecté d’eau ou de

de la brosse détergent neutre dilué.

principale Il ne peut pas étre lavé a l'eau.

Joints Pour les joints fixés a I'aspirateur robot, desserrez la vis
avec un tournevis tout en tenant le joint a la main. Ensuite,
ramassez le joint.
Enlevez la poussiére emprisonnée a l'intérieur de I'aspirateur
robot.
» 1. Joint 2. Vis

REMARQUE

N'utilisez pas de diluant, de benzéne, d’alcool, etc. car ils peuvent étre une cause
de détérioration ou de décoloration.
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Les pieces lavées a I'eau doivent étre suffisamment séchées dans un endroit
bien ventilé, a I'abri de la lumiere directe du soleil.

Utiliser des pieces sans les sécher correctement peut provoquer une
réduction de la puissance d’aspiration, ainsi qu’une réduction de la durée de
vie du moteur.

L’utilisation de pieces alors qu’il reste de I'humidité sur celles-ci peut
provoquer une odeur ou une panne.

Le temps de séchage doit étre d’environ un jour.

Evitez le séchage avec un séche-cheveux, une soufflerie, etc.

Remettez le capuchon de roulement dans sa position originale dans la brosse
principale.

Fixez les joints a I'aspirateur robot a I'aide de vis.

Fixez la brosse principale de facon a ce que la forme du porte-brosse
principale rentre dans la rainure des joints de I'aspirateur robot.

10. Tournez le capuchon de roulement pour aligner I'orientation, puis insérez-le

dans I'aspirateur robot.
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11. Fixez le couvercle de brosse principale (appuyez sur le crochet jusqu’a ce
qu’il s’enclenche).

« Faites attention a ne pas coincer une brosse latérale dans le couvercle de
brosse principale.

« Pour éviter d’attraper les brosses latérales, retirez-les temporairement ou
fixez le couvercle de brosse principale tout en faisant tourner la brosse
latérale dans le sens indiqué sur la figure.
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Entretien des roues

« Effectuez une opération d’entretien lorsque la poussiére et les cheveux s’y
accrochent.

* Ne retirez pas les roues de 'aspirateur robot.

« Débarrassez-vous de la poussiere coincée dans les roulettes. S’il est difficile
de s’en débarrasser, utilisez des ciseaux a bouts fins, une pince a épiler, etc.

» Enlevez la saleté sur les deux roues motrices tout en les faisant tourner. Pendant
que vous effectuez ce geste, faites attention de ne pas coincer votre main.

Entretien de I’aspirateur robot

REMARQUE

» Nutilisez pas de diluant, de benzéne, d’alcool, etc. car ils peuvent étre une
cause de détérioration ou de décoloration.

» Nutilisez pas d’objet pointu (comme un cure-dent) car il peut provoquer une
rupture ou des dommages.

Suivez le tableau ci-dessous pour I'entretien des pieces de I'aspirateur robot.
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Numéro Piece Comment entretenir

1. Surface de I'aspirateur robot | Nettoyez-le a I'aide d’un chiffon
humecté d’eau ou de détergent neutre
dilué.

2. Intérieur de I'aspirateur Nettoyez-le a I'aide d’un chiffon

robot (logement de la boite
a poussiere)

humecté d’eau ou de détergent neutre
dilué.

3. Eponge d’ouverture
d’aspiration a l'intérieur de
I'aspirateur robot

Retirez I'’éponge et nettoyez la
poussiére sur I'’éponge avec de I'eau.

4. Capteur de caméra Essuyez la saleté avec un chiffon doux
ou un coton-tige en veillant a ne pas
'endommager.

5. Capteur a ultrasons Nettoyez-le a I'aide d’un chiffon
humecté d’eau ou de détergent neutre
dilué.

6. Capteur LIDAR Retirez la poussiére et la saleté a
I'intérieur du couvercle du capteur
LiDAR.

7. Capteur d’'obstacles Essuyez la saleté avec un chiffon doux

verticaux ou un coton-tige en veillant a ne pas

(5 emplacements) 'endommager.

8. Dessous de I'aspirateur Nettoyez-le a I'aide d’un chiffon
robot humecté d’eau ou de détergent neutre
dilué.
9. Face avant de la Essuyez la saleté avec un chiffon sec.
télécommande et ses
boutons

Concernant la réparation

« S’il n'est pas possible de reprendre I'utilisation aprés avoir résolu la cause
d’une notification ou d’une indication d’erreur (consultez la page 29),
éteignez I'alimentation puis rallumez-la.

« Sila méme notification ou erreur s’affiche a plusieurs reprises, demandez au
magasin dans lequel vous 'avez acheté ou a notre bureau de vente d’effectuer
la réparation.

« Ne faites pas de réparation par vous-méme. Renseignez-vous auprées du
magasin dans lequel vous I'avez acheté ou a notre bureau de vente.

« Lorsque vous demandez une réparation, apportez I'aspirateur robot ainsi que
les batteries et le chargeur.
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Notification et indication des erreurs

Lorsqu’un entretien est nécessaire ou qu’une erreur se produit, un voyant lumineux rouge s’allume sur le panneau d’utilisation de I'aspirateur robot, et le numéro de I'erreur

@

s’affiche. De plus, il peut y avoir une notification accompagnée d’un son.

Annulation d’une notification et d’une indication d’erreur

« Lorsqu’une notification d’entretien du filtre apparait, 'aspirateur robot peut étre utilisé mais risque de ne pas fonctionner correctement. Eliminez la cause avant d’utiliser

I'aspirateur robot.

« Lorsqu’une notification d’erreur apparait, I'aspirateur robot s’arréte de fonctionner. Prenez les mesures suivantes.
1. Vérifiez le numéro d’erreur et éliminez la cause de I'erreur. (Consultez « Notification d’'un besoin d’entretien, etc. » sur cette page.)

» Si vous éteignez I'alimentation ou si I'alimentation s’épuise en raison de la perte de capacité de la batterie avant I'élimination de la cause de I'erreur, I'aspirateur robot

annule temporairement I'erreur.

2. Une pression sur le bouton marche/arrét de I'aspirateur robot ou de la télécommande annule I'indication d’erreur et I'aspirateur robot passe en état de veille.

$ 0

3. \Vérifiez que I'erreur a été corrigée avant d'utiliser I'aspirateur robot.

REMARQUE

« Redémarrez I'aspirateur robot si vous ne pouvez pas faire fonctionner I'aspirateur robot apres avoir éliminé la cause.

« Sila méme erreur apparait a plusieurs reprises, demandez au magasin dans lequel vous I'avez acheté ou a notre bureau de vente d’effectuer la réparation.

| Notification d’un besoin d’entretien, etc.

Si le voyant lumineux s’allume, éteignez I'alimentation et retirez les batteries. Ensuite, prenez les mesures décrites ci-dessous.

Probléme notifié

Cause

Action

« L'entretien du filtre est
nécessaire. T

De la poussiere s’est accumulée ou le filtre est encrassé.

Jetez la poussiére et entretenez le filtre.
— Consultez les pages 22 et 25.

Vérifiez si de la poussiére s’est accumulée a l'intérieur de
I'aspirateur robot et au niveau de la bouche d’évacuation.

Notification d’erreur

* Prenez des mesures en fonction du voyant d’erreur et du numéro figurant sur I'indicateur.

* Pour les codes d’erreur de la liste, un numéro spécifique sera affiché a la place du « X » en fonction du type d’erreur. Signalez le code d’erreur en contactant le revendeur

ou notre bureau de vente.

» Lorsque vous vérifiez la cause ou prenez des mesures, éteignez I'alimentation et retirez les batteries si nécessaire avant de prendre des mesures.
« Siun numéro d’erreur autre que ceux indiqués ci-dessous s’affiche, demandez au magasin dans lequel vous I'avez acheté ou a notre bureau de vente.

Numéro

Probléme notifié

Cause

Action

E01X
Erreur des roues motrices

>

Des corps étrangers tels que des peluches ou des cheveux
sont-ils coincés dans les roues motrices ?

Retirez les corps étrangers.
— Consultez la page 28.

Lorsque I'aspirateur robot traverse un espace restreint, il peut s’y
coincer et afficher cette notification.

Ce n’est pas une défaillance.

>

E02X
Erreur due a la perte

d’une roue ou au
soulevement de
I'aspirateur robot

Une roue motrice déraille-t-elle, ou y a-t-il un espace entre une
roue et le sol ?

Déplacez I'aspirateur robot dans un autre endroit.
— Consultez la page 11.

E030
Erreur de la brosse
principale

Des corps étrangers tels que des peluches ou des cheveux
sont-ils coincés dans la brosse principale ?

Retirez les corps étrangers.
— Consultez la page 26.
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Numéro

Probléme notifié

Cause

Action

E04X Des corps étrangers tels que des peluches ou des cheveux Retirez les corps étrangers.

Erreur des brosses sont-ils coincés dans les brosses latérales ? — Consultez les pages 14 et 26.
latérales

E060 La boite a poussiere ou le filtre n’est pas fixé. Vérifiez qu'ils sont fixés correctement.

Non-détection de la boite
a poussiére ou du filtre

— Consultez les pages 22 et 25.

E09X
Erreur des capteurs

L’aspirateur robot est-il exposé a la lumiere directe du soleil ?

L’aspirateur robot se trouve-t-il sur une surface de sol noir ?

Déplacez I'aspirateur robot dans un autre endroit.
— Consultez la page 11.

d’obstacles verticaux

Les capteurs d’obstacles verticaux sont-ils sales ?

« Essuyez délicatement la saleté sur les capteurs d’obstacles
verticaux avec un chiffon doux et sec, un coton-tige, etc.

« Vérifiez si la ligne de mise a la terre est en contact avec le sol.

— Consultez les pages 9 et 11 et 28.

E10X Il s’agit d’'un dysfonctionnement du capteur de pare-chocs. Appuyez sur le pare-chocs avec votre main environ 10 fois.
Erreur de capteur de — Consultez la page 9.

pare-chocs

E110 L’aspirateur robot roule-t-il sur une marche, etc. et reste-t-il Déplacez I'aspirateur robot dans un autre endroit.

Erreur de mouvement

coincé a cet endroit ?

— Consultez la page 11.

E12X

Diminution de la capacité
de la batterie restante
Erreur du réglage de la
minuterie

L’aspirateur robot ne peut-il pas démarrer I'utilisation par
programmation de la minuterie ON parce que la capacité de la
batterie restante est insuffisante ?

Lors du démarrage de I'utilisation par programmation de la
minuterie ON, assurez-vous que les batteries sont complétement
chargées.

E140

Erreur du réglage de la
pieéce

Erreur d’'information sur
I'endroit

La piece est-elle différente de la piéce cartographiée, ou le point
de départ du nettoyage est-il différent ?

Vérifiez la piece cartographiée et le point de départ du
nettoyage.
— Consultez la page 18.

La disposition de la piéce cartographiée a-t-elle été modifiée ?

Effectuez a nouveau la cartographie.
— Consultez la page 17.

Le capteur LIiDAR est-il bloqué par un tissu ou sale ?

Retirez le tissu, etc., et entretenez le capteur LIDAR.
— Consultez la page 28.

Y a-t-il des obstacles d’une hauteur de 25 cm ou plus que le
capteur LIDAR peut détecter autour de 'aspirateur robot ?

Le capteur LIDAR a besoin d’obstacles d’'une hauteur supérieure

a 25 cm dans les plages suivantes :

« Rayon de 11 m autour de I'aspirateur robot pour le mode
nettoyage par cartographie.

« Rayon de 18 m autour de I'aspirateur robot pour le mode
nettoyage libre.

Veuillez placer des obstacles d’une hauteur supérieure a 25 cm

dans la zone.

E170

Erreur du couvercle
supérieur de I'aspirateur
robot

Le couvercle supérieur de I'aspirateur robot est-il ouvert ?

Fermez le couvercle supérieur de I'aspirateur robot.

d’une roue ou au
soulévement de
I'aspirateur robot

Une roue motrice déraille-t-elle, ou y a-t-il un espace entre une
roue et le sol ?

Déplacez I'aspirateur robot dans un autre endroit.
— Consultez la page 11.

E200

Erreur due a
I'impossibilité de revenir
au point de départ
Erreur due a
'impossibilité d’aller a la
destination

E190
Erreur due a la perte

L’aspirateur robot n’a pas pu revenir au point de départ du
nettoyage.

L’aspirateur robot n’a pas pu aller a la destination suivante car
elle est saisie dans un passage étroit.

« Si des objets génent le fonctionnement de I'aspirateur robot,
rangez-les ou gardez I'aspirateur robot a I'écart de ces objets.

— Consultez la page 21.

« Si I'aspirateur robot est souvent dans I'impossibilité de revenir
au point de départ, activez [Prioriser le retour a la base] de
I'application. Le temps nécessaire pour revenir au point de
départ peut étre plus long.

— Consultez la page 44.

« Vérifiez s'il existe un passage de 80 cm ou plus pour le
nettoyage.
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Avant de demander une réparation ou de demander des renseignements, vérifiez si les éléments suivants s’appliquent.

Source d’alimentation

Symptome

Cause

Action

« En appuyant sur le bouton marche/
arrét 'alimentation s’allume.

* Le voyant ne s’allume pas.

« En appuyant sur les boutons
de I'aspirateur robot et de la
télécommande, vous n'obtenez
aucune réponse.

Les batteries sont-elles installées correctement ?

Vérifiez I'installation correcte des batteries.
— Consultez la page 15.

La capacité de la batterie est-elle épuisée ?

Vérifiez la capacité restante.

L’alimentation de I'aspirateur robot est-elle éteinte ?

Appuyez sur le bouton marche/arrét de I'aspirateur robot pour
allumer l'alimentation.
— Consultez la page 16.

Fonctionnement

Symptéme

Cause

Action

L’aspirateur robot ne fonctionne pas.

Le voyant d’erreur clignote-t-il ?

L’aspirateur robot ne fonctionne pas quand il y a une erreur.
— Consultez la page 29.

L’aspirateur robot est-il en mode d’attente d'utilisation par
programmation de la minuterie ON ?

Lorsque le mode d’attente de I'opération programmée est en
vigueur, les utilisations autres qu’éteindre I'alimentation et
visualiser la notification de 'emplacement ne sont pas possibles.
— Consultez la page 20.

L’aspirateur robot se met soudainement
en mouvement alors que vous
n’effectuez aucune opération.

La programmation de la minuterie ON est-elle activée ?

— Consultez la page 20.

L’aspirateur robot s’arréte lorsqu'’il est
en marche.

L’aspirateur robot est-il pris dans un cordon ou un autre objet ?
Est-ce qu’un tissu ou une ficelle (par exemple, une serviette
fine) s’est emmélé autour des roues ?

Eteignez I'alimentation de I'aspirateur robot et retirez les objets
coincés dans I'aspirateur robot et emmélés autour des roues.
— Consultez la page 28.

L’aspirateur robot s’arréte-t-il sans franchir une marche ?

Eteignez I'alimentation de I'aspirateur robot et déplacez-le dans
un autre endroit.
— Consultez la page 11.

La minuterie OFF est-elle réglée ?

— Consultez la page 20.

Y a-t-il des obstacles d’une hauteur de 25 cm ou plus que le
capteur LIiDAR peut détecter autour de I'aspirateur robot ?

Le capteur LIDAR a besoin d’obstacles d’'une hauteur supérieure

a 25 cm dans les plages suivantes :

» Rayon de 11 m autour de I'aspirateur robot pour le mode
nettoyage par cartographie.

» Rayon de 18 m autour de I'aspirateur robot pour le mode
nettoyage libre.

Veuillez placer des obstacles d’une hauteur supérieure a 25 cm

dans la zone.

La vitesse change.

L’aspirateur robot peut ralentir lorsqu’un capteur détecte un
obstacle ou détermine la direction dans laquelle il se déplace.

Ce n’est pas anormal.

L’aspirateur robot ne va pas tout droit.

Des corps étrangers sont-ils coincés dans les roues ?

Eteignez I'alimentation de I'aspirateur robot et retirez les corps
étrangers des roues.
— Consultez la page 28.

Les roues sont-elles endommagées ?

Demandez une réparation aupres du magasin dans lequel vous
'avez acheté ou a notre bureau de vente.

Le capteur a ultrasons et le capteur LIiDAR sont-ils sales ?

Entretenez-les.
— Consultez la page 28.

L’aspirateur robot entre en collision
avec un obstacle plus souvent
qu'avant.

Le capteur a ultrasons et le capteur LiDAR sont-ils sales ?

Entretenez-les.
— Consultez la page 28.

L’aspirateur robot ne parvient pas a
éviter une marche et tombe.

Les capteurs d’obstacles verticaux sont-ils sales ?

Entretenez-les.
— Consultez la page 28.

L’aspirateur robot descend parfois une marche d’une hauteur de
3,0 cm ou moins.

Ce n’est pas une défaillance.
— Consultez la page 11.

L’aspirateur robot continue a avoir un
comportement d’évitement méme s’il
n’y a pas d’obstacles ou de marches.

Les capteurs d’obstacles verticaux et le capteur LIDAR sont-ils
sales ?

Entretenez-les.
— Consultez la page 28.

Les capteurs d’obstacles verticaux se
salissent rapidement.

La ligne de mise a la terre est coupée et n’est plus en contact
avec le sol ?

Demandez une réparation aupres du magasin dans lequel vous
I'avez acheté ou a notre bureau de vente.

Le bruit de I'aspirateur robot en marche
est plus fort que d’habitude.

La boite a poussiere est-elle remplie de poussiére ? Le filtre est-
il encrassé ?

Jetez la poussiére et entretenez le filtre.
— Consultez les pages 22 et 25.

De la poussiére est-elle coincée dans la brosse principale et les
brosses latérales ?

Entretenez-les. De plus, vérifiez I'installation correcte des brosses.
— Consultez la page 26.

Le bruit du ventilateur d’aspiration
devient plus fort pendant son utilisation.

Il devient plus fort lorsque I'aspirateur robot change de batterie a
utiliser.

C’est normal.

« La puissance d’aspiration est faible.
< La poussiéere n’est pas aspirée.

La boite a poussiere est-elle remplie de poussiéere ?
Le filtre est-il encrassé ?

Jetez la poussiére et entretenez le filtre.
— Consultez les pages 22 et 25.

Le ventilateur d’aspiration est-il éteint ?

Vérifiez le réglage.
— Consultez la page 19.

Une brosse latérale se détache.

La brosse latérale est-elle installée correctement ?

Vérifiez si I'installation est correcte.
— Consultez la page 14.
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Symptome

Cause

Action

Une brosse latérale ou la brosse
principale ne tourne pas, tourne avec
difficulté ou est emmélée.

Des corps étrangers (tels que des peluches et des cheveux)
sont-ils coincés dans les brosses latérales ou dans la brosse
principale ?

Entretenez-les. De plus, vérifiez I'installation correcte de la
brosse principale et du couvercle de brosse principale.
— Consultez la page 26.

L’aspirateur robot ne peut pas étre utilisé sur un tapis dont la
longueur des poils est supérieure a 7 mm. Méme si la longueur
des poils est inférieure ou égale a 7 mm, I'aspirateur robot peut
s’arréter de fonctionner ou les poils peuvent se coincer dans
les brosses latérales selon le matériau des poils ou d’autres
propriétés.

— Consultez la page 11.

L’air évacué sent mauvais.

Des déchets humides ou malodorants ont-ils été aspirés ?

Jetez les déchets.
— Consultez la page 22.

Le filtre est-il encrassé ?

Entretenez le filtre. Lorsque vous avez lavé le filtre a I'eau,
séchez-le suffisamment avant de I'utiliser.
— Consultez la page 25.

Utilisation de la télécommande

Symptéme

Cause

Action

La télécommande ne fonctionne pas.

Les piles sont-elles correctement placées dans la
télécommande ?

Vérifiez l'orientation des piles.
— Consultez la page 14.

Si I'aspirateur robot ne réagit pas toujours lorsqu'’il est
commandé par la télécommande, il se peut que les piles soient
en fin de vie. (Le critére de remplacement est d’environ un an.
Les piles peuvent s’épuiser en moins d’un an selon les piles
utilisées et les conditions d'utilisation.)

Remplacez les piles usagées par des piles neuves.
— Consultez la page 14.

L’alimentation de I'aspirateur robot est-elle éteinte ?

Appuyez sur le bouton marche/arrét de I'aspirateur robot pour
allumer 'alimentation.
— Consultez la page 16.

Il est possible que la distance entre la télécommande et
I'aspirateur robot soit trop grande pour que les ondes radio
I'atteignent correctement.

Assurez-vous d’avoir une vue dégagée en réduisant la distance
entre la télécommande et I'aspirateur robot et en déplacant les
obstacles.

— Consultez la page 12.

L'utilisation avec la télécommande n’est
pas possible.

Les équipements suivants, qui utilisent des fréquences radio

dans la bande de 2,4 GHz, sont peut-étre en fonctionnement a

proximité.

* Four a micro-ondes

« Dispositifs Bluetooth®

« Dispositifs de réseau sans fil

» Autres équipements utilisant des fréquences radio dans la
bande de 2,4 GHz (tels que les téléphones numériques sans
fil et les consoles de jeux)

Prévoyez une plus grande distance entre I'aspirateur robot
et la télécommande, ou cessez temporairement d’utiliser ces
dispositifs.

Lorsque vous avez remplacé la télécommande par une neuve,
établissez un couplage avec I'aspirateur robot.

— Consultez la page 24.

Si vous ne pouvez pas faire fonctionner I'aspirateur robot avec
la télécommande aprés avoir examiné les causes possibles
énumérées ci-dessus, éteignez 'alimentation de 'aspirateur
robot puis rallumez-la.

— Consultez la page 16.

Panneau d’utilisation

Symptome

Cause

Action

L’heure définie est fréquemment
remise a zéro.

La batterie intégrée est presque épuisée car I'aspirateur robot n'a
pas été utilisé pendant une longue période.

Faites fonctionner I'aspirateur robot pendant plus de 1 heure ou
mettez-le en veille. (La batterie intégrée sera rechargée.)

Fonction de minuterie

Symptéme

Cause

Action

L'utilisation par programmation de la
minuterie ON ne démarre pas a I'heure
spécifiée.

L’aspirateur robot ne démarre pas I'utilisation par programmation
de la minuterie ON si I'une des conditions suivantes s’applique
au démarrage de I'utilisation par programmation de la minuterie
ON.

» L’alimentation est éteinte.

« Lorsque la capacité de la batterie est insuffisante

— Consultez la page 20.

Le voyant de la minuterie s’allume-t-il ?

Si I'alimentation est éteinte ou si la capacité de la batterie est
épuisée aprés le réglage de la programmation, le voyant de la
minuterie s’éteint.

— Consultez la page 10.

Cartographie

Symptéme

Cause

Action

« L'aspirateur robot s’arréte durant la
cartographie.
« La cartographie a échoué.

La piece est-elle dans la pénombre durant la cartographie ?

Eclairez la piéce jusqu'a ce que la cartographie soit terminée.

Il n’y a aucun obstacle d’'une hauteur de 25 cm ou plus dans un
rayon d’environ 11 m de I'aspirateur robot.

L’environnement peut ne pas étre adapté a la cartographie. Le
nettoyage en mode nettoyage libre est recommandé.
— Consultez la page 17.
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Symptome

Cause

Action

L’aspirateur robot commence a

nettoyer au lieu de cartographier.

Un numéro de piéce déja enregistré est-il sélectionné ?

Sélectionnez un numéro de piéce non enregistré ou supprimez
la carte déja enregistrée.
— Consultez les pages 17 et 18.

« La carte est incompléte.
(Il'y a une zone qui n’est pas
enregistrée.)

« Aucune carte n’est enregistrée.

La forme de la piéce, la disposition des obstacles ou d’autres
caractéristiques peuvent étre trop complexes.

Vérifiez s'il existe un passage de 80 cm ou plus pour le
nettoyage. Rangez la piéce.
— Consultez la page 12.

La capacité de la batterie est peut-étre insuffisante. Faites en
sorte que les batteries soient complétement chargées, puis
procédez a la cartographie.

Vous pouvez ajouter des informations de cartographie
manuellement.
— Consultez la page 41.

L’aspirateur robot a été soulevé pendant la cartographie.

Ne soulevez pas 'aspirateur robot pendant la cartographie. Les
informations sur la piéce ne sont peut-étre pas enregistrées
correctement.

Application

Symptome

Cause

Action

Il n’est pas possible d’établir une
connexion avec 'application.

Avez-vous appuyé sur le bouton de raccordement de
smartphone de I'aspirateur robot ?

Appuyez sur le bouton de raccordement de smartphone pour
vous connecter a 'application.
— Consultez la page 35.

Les réglages Wi-Fi® du smartphone étaient-ils activés ?

Activez les réglages Wi-Fi® du smartphone.

Il est possible que la distance entre le smartphone et I'aspirateur
robot soit trop grande pour que les ondes radio I'atteignent
correctement.

Assurez-vous d’avoir une vue dégagée en réduisant la distance
entre le smartphone et I'aspirateur robot et en déplagant les
obstacles.

— Consultez la page 12.

La connexion avec I'aspirateur robot a échoué.

Pour iPhone :
Allez dans le menu des réglages iOS et activez les réglages de
réseau local pour Makita Robotic Cleaner DRC300.

Pour Android :
Si une fenétre pop-up s’affiche pour décider de conserver la
connexion aprées avoir établi la connexion Wi-Fi, autorisez-la.

L’aspirateur robot n’a peut-étre pas réussi a acquérir les
informations de localisation. (Le nom de I'aspirateur robot est
affiché comme « null » dans I'écran de saisie du code PIN.)

Activez les réglages d’informations de localisation du
smartphone.

Fonction de protection

Lorsque I'une des conditions suivantes est établie pendant I'utilisation de I'aspirateur robot, le moteur s’arréte automatiquement. Cela est di a la fonction de protection, et non

a une défaillance.

Fonction de protection

Le moteur s’arréte automatiquement si la batterie atteint une température élevée.

« Arrétez le nettoyage et retirez les batteries de I'aspirateur robot. Ensuite, chargez et refroidissez les batteries en utilisant un chargeur avec systéme de refroidissement ou
attendez que les batteries aient refroidi.

« Si I'aspirateur robot ne fonctionne pas méme si les batteries ont refroidi, refroidissez I'aspirateur robot.

« Si un numéro d’erreur s’affiche sur I'aspirateur robot, éliminez la cause de I'erreur. (Consultez la page 29.)

L’aspirateur robot s’arréte automatiquement si la charge de la batterie devient faible, passe en état d’hibernation et s’éteint completement si la charge restante est épuisée.
« Retirez les batteries de I'aspirateur robot et chargez-les.

L’aspirateur robot s’arréte automatiquement si une erreur est détectée.
« Vérifiez le numéro d’erreur et éliminez la cause de I'erreur. Une fois la cause éliminée, I'aspirateur robot peut étre utilisé a nouveau. (Consultez la page 29.)

Eteignez I'alimentation et retirez les batteries avant de ranger I'aspirateur robot.

Ne rangez pas I'aspirateur robot dans les endroits suivants car il s’agit d’'une machine de précision. Cela peut provoquer de la chaleur, un départ de feu, une défaillance, une

détérioration des pieces en caoutchouc, etc.
» Endroits ou la température augmente soudainement
« Endroits ou la température diminue soudainement
» Endroits ou la température change soudainement
« Pres d’'une flamme, d’'un radiateur, d’'un appareil de refroidissement et de chauffage, etc.

+ Alextérieur

« Endroits exposés a la lumiére directe du soleil
» Endroits exposés a 'humidité ou a la vapeur
« Endroits avec beaucoup de poussiére et de sable

» Lieux enfumés
« Endroits mal ventilés

Si I'aspirateur robot est rangé sans étre utilisé pendant une longue période, ses performances peuvent étre altérées. Pour que la durée de vie de I'aspirateur robot soit la plus

longue possible, allumez de temps en temps I'alimentation et utilisez-le.
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Accessoires en option

@

/N\ATTENTION

Ces accessoires ou équipements sont recommandés pour étre utilisés avec I'outil Makita spécifié dans ce manuel. L’utilisation d’autres accessoires ou
équipements peut présenter un risque de blessure. Utilisez I’accessoire ou I’équipement uniquement pour 'usage prévu.

Si vous avez besoin d’aide pour plus de détails concernant ces accessoires, demandez a votre centre de réparation Makita local.

Ligne de limite magnétique

Brosse principale

Brosse principale souple

Brosse latérale

Brosse latérale souple

Filtre HEPA

Couvercle de brosse principale
Coussin de pare-chocs

Batterie et chargeur Makita d’origine

REMARQUE

.

Certains éléments de la liste peuvent étre inclus dans la boite de I'outil comme accessoires standards. lls peuvent changer d’un pays a l'autre.

Pour éviter une reconnaissance erronée lors de I'utilisation du coussin de pare-chocs, ne fixez pas de coussin de pare-chocs sur les zones suivantes : La zone dans
'extension latérale des capteurs a ultrasons, ainsi que les zones inférieures et supérieures situées a une distance de 28 mm maximum par rapport aux capteurs a
ultrasons.
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Application pour smartphone (pour

le DRC300)
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| Ce que vous pouvez faire avec I’'application |

En utilisant un smartphone avec I'application spécifique a I'aspirateur robot
installée, vous pouvez faire les choses suivantes :

* Nettoyage

« Utilisation de la télécommande

« Ajout, modification ou suppression des informations de cartographie

« Vérification de I'historique du nettoyage

« Modification des réglages de I'aspirateur robot

REMARQUE

« Cette application est destinée a étre utilisée sur un smartphone et ne
fonctionne pas sur les dispositifs de type tablette, PC.

« Un smartphone et I'aspirateur robot sont directement connectés grace a
la fonction Wi-Fi®. Veuillez noter qu’Internet n’est pas disponible pendant
la connexion a I'aspirateur robot. Aprés avoir utilisé I'application, n’oubliez
pas de vous déconnecter de I'aspirateur robot en appuyant sur le bouton de
raccordement de smartphone.

» Pour utiliser cette application, vous devez donner I'autorisation afin d’obtenir
les informations de localisation et accepter les conditions d’utilisation.
L'utilisateur doit juger s'il donne l'autorisation d’obtenir les informations de
localisation et s’il accepte les conditions d’utilisation.

« Les images d’écran de I'application peuvent étre modifiées sans préavis.

Comment installer I'application

Préparatifs préalables

Un smartphone (Android ou iOS) est nécessaire pour utiliser I'application.
« Android : La version 6.0 ou ultérieure d’Android est requise.
« iOS (iPhone) : iOS 12 ou une version ultérieure est nécessaire.

Installation de I’application sur un smartphone

1. A l'aide de votre smartphone, recherchez « Makita Robotic Cleaner
DRC300 » sur Google Play™ ou sur I'’App Store.
Vous pouvez également y accéder a partir du code QR.

Google Play™

App Store

2. Installez « Makita Robotic Cleaner DRC300 »
3. Apres linstallation, démarrez I « Makita Robotic Cleaner DRC300 »

Paramétrage initial

1. Lorsqu’un écran s’affiche pour demander si vous autorisez I'obtention
d’informations de localisation, appuyez sur [OK].

2. Surl'écran des conditions d’utilisation, appuyez sur [Accepter].

3. Suivez les instructions a I'écran :

« Allumez I'aspirateur robot puis appuyez sur le bouton de raccordement de
smartphone sur I'aspirateur nettoyeur. Aprés avoir appuyé sur le bouton de
raccordement de smartphone, il faut environ 8 secondes pour que I'aspirateur robot
soit prét a étre connecté. Lorsque la connexion est préte, la LED de Wi-Fi clignote.

« Aprés cela, appuyez sur [Aller dans Paramétres] pour afficher I'écran de
réglage Wi-Fi® du smartphone.

Ready to Connect

1. Turn on the cleaning robot

2. Press the Wi-Fi button in the robot.

3. When the connection is ready, Wi-Fi LED is
blinking.

4.Go to Settings > Wi-Fi Settings, and select the

cleaning robot in the available devices

Go to Settings
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En fonction de votre appareil, les procédures suivantes peuvent étre nécessaires.
Pour iPhone :
Allez dans le menu des réglages iOS et activez les réglages de réseau local pour
Makita Robotic Cleaner DRC300.
Pour Android :
Si une fenétre pop-up permettant de décider si la connexion doit étre maintenue
aprés I'établissement de la connexion Wi-Fi s’affiche, autorisez-la.
4. Connectez le smartphone a I'aspirateur robot via le Wi-Fi®.

(Cette connexion n’est PAS Bluetooth).

* Le paramétrage de la connexion Wi-Fi® (saisie du mot de passe) n’est
nécessaire que lors de la premiére connexion a I'aspirateur robot.

* Le mot de passe initial de la connexion Wi-Fi® est défini par des caracteres
alphanumériques qui répetent deux fois les quatre derniers chiffres du SSID
de l'aspirateur robot. Par exemple, si le SSID « Robotic_Cleaner_012A » est
affiché, le mot de passe sera « 012A012A ».

« Assurez-vous que le smartphone ne peut pas accéder a d’autres réseaux
Wi-Fi® pendant la connexion avec I'aspirateur robot.

5. Quittez I'écran de réglage Wi-Fi® et affichez I'écran de I'application. Ensuite,
saisissez le code PIN pour authentifier la connexion.

* Le code PIN défini en usine est défini par des caractéres alphanumériques
qui répetent deux fois les quatre derniers chiffres du SSID de I'aspirateur
robot.

« Sile SSID « Robotic_Cleaner_012A » est affiché, le mot de passe sera
« 012A012A ».

« L'écran d’accueil de I'application s’affiche lorsque le code PIN est authentifié
avec succes.

Connect Robot

Enter PIN code to connect to Bot_012A. PIN
Code is available in the user manual.

6. Modifiez le code PIN.
» Veillez a modifier le code PIN. N'utilisez pas le code PIN par défaut.
Consultez la page 45 pour savoir comment modifier le code PIN.
* N’oubliez pas le nouveau code PIN que vous avez créé.
7. Le paramétrage initial est terminé lorsque « Code PIN modifié » s’affiche.
Revenez a I'écran d’accueil pour utiliser I'application.
Pour déconnecter la connexion Wi-Fi, appuyez sur le bouton de raccordement
de smartphone de I'aspirateur robot pour éteindre le voyant de raccordement de
smartphone.

REMARQUE

Si votre connexion est soudainement déconnectée, fermez I'application une fois,
puis essayez d’établir la connexion a nouveau.
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| Ecran d’accueil |

Free Cleaning Mode

&

5@

Standby

LATEST HISTORY

5 —: Cleaning Start I

Bouton de menu (divers réglages, vérification de I'historique)

Nom de I'aspirateur robot

Etat d’utilisation de I'aspirateur robot

Dernier enregistrement du nettoyage (affiché uniquement s’il existe un
enregistrement)

Bouton de démarrage du nettoyage (ou de la cartographie)

Bouton de la télécommande

Bouton de commutation de mode

Réglages de I'aspirateur robot et capacité restante de la batterie

HwDN =

© N oo

: Le réglage de son est activé.
: Le réglage de la fonction Prioriser le retour a la base est activé.

: La fonction de détection des limites est activée.

: Le réglage du ventilateur d’aspiration est activé.
: Le réglage du nettoyage continu est activé.

: Capacité restante de la batterie gauche

LR

: Capacité restante de la batterie droite

| Nettoyage avec I'application

L’aspirateur robot fonctionne selon deux modes : mode nettoyage libre, qui
ne nécessite pas I'enregistrement de la carte, et le mode de nettoyage par
cartographie (consultez « Nettoyage des piéces cartographiées » a la page 37),
qui nécessite I'enregistrement des informations sur la piéce pour le nettoyage.

Nettoyage d’une piéce sans cartographie (mode
nettoyage libre)

« Le mode nettoyage libre est recommandé pour le nettoyage de différentes
piéces ou dans un environnement impliquant des changements fréquents et
importants de la disposition.

« Le mode nettoyage libre est également recommandé pour une piéce qui ne
peut étre éclairée de maniére adéquate.

< Pour le nettoyage, la cartographie, et I'endroit ou démarrer I'aspirateur robot,
consultez la page 17.

1. SurI'écran d’accueil, appuyez sur E

= Robot_0000

Free Cleaning Mode

R\
(=1

Standby
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2.

3.

Appuyez sur [Mode nettoyage libre], puis appuyez sur [OK].

&— Select Area

Free Cleaning Mode

O #1 Areal

O #2 (Empty)
O #3(Empty)
(O #4(Empty)

O #5(Empty)

© Free Cleaning Mode

Sur I’écran d’accueil, appuyez sur [Démarrage du nettoyage] pour que
I'aspirateur robot commence a nettoyer.

= Robot_0000

Free Cleaning Mode

o)
=

Standby

>

Canceled

Cleaning Start

Vous pouvez contrdler I'aspirateur robot avec les utilisations suivantes.

Si vous appuyez sur [Pause], I'aspirateur robot arréte temporairement le
nettoyage.

Si vous appuyez sur [Reprendre] pendant que I'aspirateur robot est en pause,
il redémarre.

Si vous appuyez sur [Retourner a la base] pendant que I'aspirateur robot est
en pause, il revient a I'endroit ol il a commencé a nettoyer. Lorsque I'aspirateur
robot revient au point de départ, I'application passe a I'écran d’accueil. Cette
opération peut étre effectuée pendant que le nettoyage est en pause.

= Robot_0000
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= Robot_0000

Free Cleaning Mode

=

Nettoyage des piéces cartographiées

2.

« Dans le mode de nettoyage par cartographie, I'aspirateur robot fonctionne de
maniére a nettoyer efficacement une piéce cartographiée.

« L'utilisation du mode nettoyage par cartographie nécessite d’enregistrer des
informations de cartographie. (Consultez la page 40.)

Sur I'écran d’accueil, appuyez sur E

= Robot_0000

Free Cleaning Mode
=
@

Lo

Standby

Appuyez sur la piece que vous souhaitez nettoyer, puis appuyez sur [OK].
* Vous pouvez ajouter, modifier et supprimer une carte. (Consultez la
page 40)

&— Select Area

O #1Areal
#2 (Empty)
#3 (Empty)
#4 (Empty)

#5 (Empty)

Free Cleaning Mode

e

3. Placez I'aspirateur robot aussi prés que possible de la méme orientation
qu’au démarrage de la cartographie.
Cela permet a I'aspirateur robot de démarrer le nettoyage en douceur.
FRANCAIS



4. Appuyez sur [Démarrage du nettoyage] pour que I'aspirateur robot démarre le
nettoyage.

= Robot_0000

#1 Areal

(—A
N

=

Standby

LATEST HISTORY

Cleaning Start

5. Vous pouvez controler I'aspirateur robot avec les utilisations suivantes.

» Si vous appuyez sur [Pause], I'aspirateur robot arréte temporairement le
nettoyage.

< Sivous appuyez sur [Reprendre] pendant que I'aspirateur robot est en pause,
il redémarre.

» Si vous appuyez sur [Retourner a la base] pendant que I'aspirateur robot est
en pause, il revient a I'endroit ou il a commencé a nettoyer. Lorsque I'aspirateur
robot revient au point de départ, I'application passe a I'écran d’accueil. Cette
opération peut étre effectuée pendant que le nettoyage est en pause.

« Sila forme de la piéce ne correspond pas aux informations de la carte, I'écran
d’erreur s’affiche et I'aspirateur robot arréte de nettoyer. Vérifiez si la piéce
sélectionnée est correcte et placez I'aspirateur robot au point de départ.

» Si l'aspirateur robot est placé loin du point de départ sur les informations de
cartographie, I'écran d’erreur s’affiche.

= Robot_0000

O8O W

#1 Areal
)
o
Cleaning

0% 00:02

P

= Robot_0000

© %O L mr

#1 Areal

Paused

100% | 00:00

P

=
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Utilisation de I’aspirateur robot a partir de
I’application

Vous pouvez utiliser I'aspirateur robot avec I'application comme c’est le cas avec
la télécommande fournie avec I'aspirateur robot.

a
1. SurI'écran d’accueil, appuyez sur .

= Robot_0000

Free Cleaning Mode

o)
=

Standby

2. Utilisez I'aspirateur robot en appuyant sur les boutons.
« Vous ne pouvez pas faire reculer I'aspirateur robot depuis I'application.

= Robot_0000

» 1. Bouton de coupure d’alimentation (OFF) 2. Boutons d’action 3. Bouton
marche/arrét 4. Bouton d’activation/désactivation de son (ON/OFF)
5. Bouton d’activation/désactivation du ventilateur d’aspiration (ON/OFF)
6. Bouton de localisation par signal lumineux/bruiteur 7. Bouton de point de
départ

Vérification de I’historique du nettoyage

Depuis I'application, vous pouvez vérifier I'historique du nettoyage en détail.

Vérification du dernier historique
Sur I'écran d’accueil, appuyez sur l'icone dans [DERNIER HISTORIQUE].

= Robot_0000 < 0O

O8O mrm

Free Cleaning Mode
()
\o®

Standby

Cleaning Start

» 1. Icone pour afficher le dernier historique 2. Objet pour afficher la liste des
historiques
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Vérification des anciens historiques Vérification des historiques d’erreur
15 historiques maximum peuvent étre enregistrés. Si 15 historiques ont déja été 1. Sur'écran d'accueil, appuyez surE
enregistrés, I'historique le plus ancien sera effacé lorsqu’un nouvel historique sera ' ' ’
enregistré.
1. Surl'écran d’accueil, appuyez sur [§¥ dans [DERNIER HISTORIQUE].
Vous pouvez appuyer sur B sur I'écran d’accueil, puis appuyez sur [Historique [Robot_0000 LNO)

de nettoyage] pour voir les enregistrements précédents.

; . o O8O mrm
2. Appuyez sur I'enregistrement que vous souhaitez vérifier.

Free Cleaning Mode

&— Cleaning History

p—

2021.2.24 12:59 PM synced

2 —12:56 PM ~ 12:57 PM Standby

Canceled
3
#1 Areal
12:54 PM ~ 12:54 PM
Error
e, 2. Appuyez sur [Historique des notifications].
12:53 PM ~ 12:53 PM

Complete

Free Cleaning Mode
12:48 PM ~ 12:50 PM Robot_0000 Switch >

Canceled
ROBOT CONTROL

#1 Areal I Area Settings
11:01 AM ~ 11:01 AM
Paused £} Robot Settings

MANAGEMENT

L) Notification History

[E Cleaning History

» 1. Piéce nettoyée ou mode de nettoyage 2. Temps pendant lequel la piéce a ©  App Information
été nettoyée 3. Etat du nettoyage (terming, arrété, erreur, etc.)
En cliquant sur un objet, vous obtenez des informations détaillées sur chaque
historique.
« Ligne de démarcation bleu-vert : La trajectoire de I'aspirateur robot
« Jaune : La zone que 'aspirateur robot a nettoyée
« Bleu : Obstacles détectés par le capteur de pare-chocs
« Vert : Obstacles détectés par le capteur ultrasonique
* Rose : Marches détectées par le capteur d’obstacles verticaux
« Violet : La zone que I'aspirateur robot a détectée en tant que ligne de limite
magnétique
« Blanc : La zone que l'aspirateur robot n’a pas nettoyée
« Gris : Les murs ou obstacles détectés par le capteur LIDAR @
La date, I'heure, et le contenu de 'erreur s’affichent. 10 historiques maximum
peuvent étre enregistrés. Si 10 historiques ont déja été enregistrés, I'historique le
plus ancien sera effacé lorsqu’un nouvel historique sera enregistré.

<— Notification History

Today 6:37 PM

No dust box(ilter) is detected while robot
1 isin operation. Please check the dust
box(filter) and try again

Today 6:36 PM

Top cover is opened while robot is in
/N operation. Close the top cover and try
again

1

#1 Areal 36 77m | 100% —— 2
622 PM ~ 633 PM
Complete

» 1. Taille de la zone nettoyée 2. Couverture de nettoyage (nettoyage par
cartographie uniquement)

« La superficie et la couverture de la zone nettoyée ne sont pas des valeurs
précises. Utilisez ces informations comme un guide approximatif.
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R . . R 2. Un avis s’affiche. Appuyez sur [OK].
Ajout, modification ou suppression des

informations de cartographie

Vous pouvez ajouter, modifier, ou supprimer des informations de cartographie a
partir de [Paramétres de la zone] dans la fenétre de menu.

1. SurI'écran d’accueil, appuyez sur E Note

The robot will draw the area's
map. Please wait until the robot
completes mapping and starts to
return to the Home. Up to 5 maps

obot_0000

can be stored based on 10000m?
©8 O mrmm area.

Note: For greater accuracy,
remove obstacles before mannina

Free Cleaning Mode

{A
(=1

Standby

3. Sélectionnez un emplacement vide dans lequel vous souhaitez enregistrer les
2. Appuyez sur [Parameétres de la zone]. informations cartographiques puis appuyez sur [Suivant].

Robot_0000 Switch >

ROBOT CONTROL

Select the area number

Area Settings #1 Areal
£} Robot Settings O #Empty)

MANAGEMENT

£ Notification History #3 (Empty)
[E cleaning History #4 (Empty)
INFORMATION

#5 (Empty)
@ App Information

AjOUt d’informations de cartographie 4. Saisissez le nom de la zone (8 caractéres maximum).

Vous pouvez enregistrer des informations pour un maximum de 5 cartes d’une

superficie allant jusqu’a 10 000 m’.
La superficie de la zone n’indique pas la taille réelle d’'une zone cartographiée
mais la zone rectangulaire qui couvre I'ensemble de la zone cartographiée.

1. SurI'écran [Paramétres de la zone], appuyez sur [Créer une nouvelle carte].

&— Area Settings

#1 Areal

Try to setup the prohibited area,

| Create New Map |

5.

#2 Area2 X

Enter the area name. 5/8

Appuyez sur [Démarrer].

FRANCAIS



7.

L’aspirateur robot commence a cartographier.

« Si vous appuyez sur [Pause], I'aspirateur robot arréte temporairement la
cartographie.

» Si vous appuyez sur [Retourner a la base] pendant que I'aspirateur robot
est en pause, il revient a I'endroit ou il a commencé a cartographier. Les
informations de cartographie créées jusqu’au moment ou vous avez appuyé
sont enregistrées. Lorsque I'aspirateur robot revient au point de départ,
I'application passe a I'écran d’accueil.

= Robot_0000

© %O

A\
=

Mapping

Please wait until the mapping is completed

Une fois la cartographie terminée, la boite de dialogue permettant d’effectuer
les réglages de la zone s’affiche.

* Si vous souhaitez limiter la portée du nettoyage, appuyez sur [Aller aux
paramétres de la zone]. (Consultez la page 42.)

Mapping Complete

Area4 is added.
Please set the prohibited area on

Area Settings menu.

Cancel Go to Area Settings
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Ajout manuel d’informations de cartographie
(cartographie manuelle)

Pendant la cartographie, vous pouvez ajouter manuellement les informations de
cartographie avec I'application. Il est recommandé de I'utiliser pour cartographier
une disposition des lieux complexe.

1. Appuyez sur [Pause], puis pour afficher les boutons de la télécommande.

= Robot_0000

Mapping Paused

= e

2. Déplacez I'aspirateur robot pour tracer la disposition des lieux a l'aide des
boutons de I'application ou de la télécommande.
« Apres avoir ajouté manuellement les informations de cartographie, appuyez
sur > pour reprendre la cartographie automatique.
« Si vous souhaitez quitter la cartographie, appuyez sur [x] puis sur [Retourner
a la base] ou appuyez sur le bouton de point de départ de la télécommande.

Mapping Paused
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Changement du nom des informations de
cartographie

Sur I'écran [Paramétres de la zone], appuyez sur les informations de cartographie
que vous souhaitez modifier.

Vous pouvez appuyer sur un nom pour aller dans I'écran des parameétres.

1. Sur I’écran [Parameétres de la zone], appuyez sur les informations de
cartographie que vous souhaitez modifier.

&— Area Settings

#1 Areal

Try to setup the prohibited area,

#2 Area2
Try to setup the prohibited area.

Create New Map

2. Appuyez sur [Modifier le nom de la zone].

Edit Area Name
Prohibited Area >

3. Modifiez le nom (8 caractéres maximum).

<— Edit Area Name

| Office2 X |

Enter the area name. 7/8

4. Appuyez sur [Enregistrer] pour finaliser le nom.

42

Limitation de la portée de nettoyage

/N\AVERTISSEMENT

N’utilisez pas la zone interdite de nettoyage configurée par
I’application comme une ligne de limite d’une zone ou un accident peut
éventuellement se produire en raison d’une intrusion ou d’une chute.
« Cela pourrait provoquer un accident ou des blessures suite a I'intrusion
ou la chute de I'aspirateur robot. La trajectoire réelle de I'aspirateur
robot peut étre légérement différente du réglage de la zone interdite de
nettoyage.
Pour une zone avec un risque d’intrusion ou de chute de I’aspirateur
robot, placez un objet faisant office de mur d’une hauteur d’au moins
25 cm (un objet qui ne se déplace pas ou ne tombe pas lorsqu’il est
heurté par I’aspirateur robot) sur une surface plane. (Consultez la
page 11.)

1. Sur I’écran [Paramétres de la zone], appuyez sur les informations de
cartographie que vous souhaitez modifier.

&— Area Settings

#1 Areal

Try to setup the prohibited area,

#2 Area2
Try to setup the prohibited area.

Create New Map

2. Appuyezsur > a cbté de la [Zone interdite].

Edit Area Name

Prohibited Area

FRANCAIS



Définissez une zone interdite de nettoyage.

Vous pouvez appuyer sur dans le coin supérieur droit de I'écran pour
ajouter une zone interdite de nettoyage (100 zones maximum).

Vous pouvez faire glisser une zone interdite de nettoyage pour la déplacer.
Vous pouvez faire glisser le coin inférieur droit d’'une zone interdite de
nettoyage pour en ajuster la superficie.

Vous pouvez appuyer sur dans le coin supérieur gauche d’'une zone
interdite de nettoyage pour supprimer la zone interdite de nettoyage.

Vous pouvez appuyer sur [l dans le coin supérieur droit de I'écran pour supprimer
toutes les zones interdites de nettoyage.

Vous ne pouvez pas définir une zone interdite de nettoyage dans un rayon de
2 m autour du point de départ.

Selon I'environnement a proximité d’'une zone interdite de nettoyage que vous
avez définie, il se peut qu’il ne soit pas possible de nettoyer une zone autour
de la zone spécifiée.

rohibited Area

Save

En appuyant sur [Enregistrer], les informations de cartographie modifiées sont
enregistrées.

Pour activer le nettoyage enregistré des zones interdites, appuyez sur
marche/arrét (coloré en vert lorsqu’il est sur marche) sur le cété de [Zone
interdite].

& #1 Areal
Edit Area Name
> @l

Prohibited Area
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Suppression des informations de cartographie

1.

Sur I'écran [Paramétres de la zone] appuyez sur .

#1 Areal
ry to setup the prohibited area.

#2 Area2
Try to setup the prohibited area.

Create New Map

Sélectionnez 'information de cartographie que vous souhaitez supprimer.

Le cercle situé en téte des informations de cartographie est coloré lorsque
cette information de cartographie est sélectionnée.

Vous pouvez appuyer sur [Sélectionner tout] pour sélectionner tous les
éléments.

QO selectAll 1 selected

#1 Areal

@ #2Area2

3. Appuyez sur [Supprimer].
4. Un avis s’affiche. Appuyez sur [OK].
Are you sure you want to delete
the selected area(s)?
Cancel
FRANCAIS



| Modification et vérification des réglages |

Les réglages peuvent étre modifiés et vérifiés a partir de [Parameétres du robot]
dans la fenétre de menu.

1. SurI'écran d’accueil, appuyez sur E

[Robot_0000 <> (:)

© KGO LM

-
=

Standby

2. Appuyez sur [Parametres du robot].

Robot_0000 Switch >
ROBOT CONTROL

I Area Settings

3 Robot Settings
MANAGEMENT

L) Notification History

[E)  cleaning History
INFORMATION

@ App Information

Modification du nom d’un aspirateur robot enregistré

Ce réglage ne modifie que le nom de 'aspirateur robot dans I'application. Le SSID
pour le Wi-Fi® ne sera pas modifié.

1. SurI'écran [Paramétres du robot], appuyez sur [Modifier le nom du robot].

<— Robot Settings

[omonee ]

Edit Robot Name

@ Continuous Cleaning

(R Prioritize Homing

888

€ Boundary Sensing
Robot Information
Change PIN Code

Delete Robot
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2.

3.

Saisissez un nouveau nom (8 caractéres maximum).

<— Edit Robot Name

Robot 1 X

Enter the robot name /8

Lorsque vous avez fini de saisir le nom, appuyez sur [Enregistrer].

Réglage des options de nettoyage

1.

Sur I'écran [Paramétres du robot], appuyez sur marche/arrét (coloré en vert
lorsqu’il est sur marche) a coté de [Nettoyage continu] ou [Prioriser le retour a
la base] si nécessaire.

[Nettoyage continu] : Sélectionnez cette option lorsque la capacité de la
batterie est épuisée avant que I'aspirateur robot ne nettoie toute la zone et
que vous souhaitez reprendre le nettoyage de la zone non nettoyée la fois
suivante.

[Prioriser le retour a la base] : Ce réglage est recommandé lorsque I'aspirateur
robot ne parvient pas toujours a revenir au point de départ du nettoyage.
L’aspirateur robot commence a revenir au point de départ du nettoyage, a
condition qu'’il reste plus de capacité de la batterie que d’habitude.

[Détection des limites] : Sélectionnez cette option lorsque vous utiliser la ligne
de limite magnétique. L'aspirateur robot détecte la ligne de limite magnétique
comme étant la limite. (Consultez la page 21.)

<— Robot Settings

Edit Robot Name

@ Continuous Cleaning

(R Prioritize Homing

oo

€ Boundary Sensing

Robot Information

Change PIN Code

Delete Robot

FRANCAIS



Modification du code PIN

Le code PIN de l'aspirateur robot peut étre modifié. Si vous oubliez le code
PIN que vous avez défini, reportez-vous a « Réinitialisation des réglages » a la

page 24 pour réinitialiser I'aspirateur robot aux réglages d’usine par défaut.

Pour vérifier le code PIN par défaut, reportez-vous a « Paramétrage initial » a la

page 35.

1. SurI'écran [Paramétres du robot], appuyez sur [Modifier le code PIN].

<— Robot Settings

Edit Robot Name
@ Continuous Cleaning

(R Prioritize Homing

888

€ Boundary Sensing

Robot Information

Change PIN Code

Delete Robot

2. Saisissez le code PIN actuel (huit chiffres).

&— Change PIN Code

Enter PIN code.

| 01T2A012A |

3. Saisissez le nouveau code PIN (huit chiffres) que vous souhaitez définir.

Saisissez le nouveau code PIN deux fois de suite.

&— Change PIN Code

Enter new PIN code.

| AAAA0001 |
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Suppression des informations relatives a I’aspirateur
robot

1.

Sur I'écran [Parametres du robot], appuyez sur [Supprimer le robot].

<— Robot Settings
Edit Robot Name
@ Continuous Cleaning

(R Prioritize Homing

888

€ Boundary Sensing
Robot Information

Change PIN Code

Delete Robot

2. Une boite de dialogue apparait pour confirmer la suppression.
[Supprimer] pour finaliser la suppression.
Are you sure you want to delete
this robot?
Cancel
FRANCAIS
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Vérification des informations sur I'application | Message/boite de dialogue d’erreur

Lorsqu’une erreur s’est produite, un message ou une boite de dialogue d’erreur

1. SurI'écran d’accueil, appuyez sur E

s’affiche. Dans ce cas, suivez les instructions du message ou de la boite de
dialogue.
obot_0000
Standby Error Code [E020]
Left wheel lifted. Please check the
robot status or remove obstacles
and try again.
2. Appuyez sur [Informations sur I'application].
Robot_0000 Switch >
ROBOT CONTROL
Area Settings
£} Robot Settings
MANAGEMENT
L) Notification History
[E Cleaning History
INFORMATION
@ App Information
= Robot_0000
Wheel Error
. . . . Please check the robot status.
3. Appuyez sur les informations que vous souhaitez vérifier.
Terms of Use
Privacy Policy
Open Source Licenses
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| Avis concernant les logiciels a source ouverte |

Ce produit comprend des logiciels a source ouverte (ci-aprés dénommés « Logiciels a source ouverte ») soumis a la licence publique générale (GPL) GNU, la licence
publique générale limitée (LGPL) GNU et d’autres licences.

Les détails concernant les licences de logiciels a source ouverte (notification de détenteurs de droits d’auteur et concernant les licences) sont mis a disposition gratuitement
sur le site Web suivant. De plus, le code source des Logiciels a source ouverte publiés par nous est mis a disposition gratuitement sur le site Web suivant.

https://oss.makita.biz/index.html

- Veuillez éviter de demander des renseignements sur le code source des Logiciels a source ouverte.
- Nous ne proposons aucune garantie d’aucune sorte concernant les Logiciels a source ouverte. Cependant, cet avis ne limite pas notre couverture de garantie pour les
défauts du produit (y compris les défauts causés par les Logiciels a source ouverte).

Pour les pays européens

Module Wi-Fi Nom du module LCW-006

Gamme de fréquence/Puissance | 2412,0 - 2462,0 MHz/17,48 dBm (PIRE)
2422,0 - 2452,0 MHz/13,75 dBm (PIRE)

Version S/W V1.0

Module Bluetooth Nom du module TO07-MA-MD
Gamme de fréquence/Puissance | 2402,0 - 2480,0 MHz/7 dBm (PIRE)
Version S/W V01.03

Télécommande Nom du module Co11
Gamme de fréquence/Puissance | 2402,0 - 2480,0 MHz/-4 dBm (PIRE)
Version S/W V01.04

Cet appareil doit étre installé et utilisé de maniére a assurer une distance de séparation d’au moins 20 cm de toute personne.
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Dieses Gerat kann von Kindern ab 8 Jahren und daruber sowie von Personen mit verringerten
physischen, sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder Mangel an Erfahrung und Wissen benutzt
werden, wenn sie beaufsichtigt oder bezlglich des sicheren Gebrauchs des Gerats unterwiesen
wurden und die daraus resultierenden Gefahren verstehen. Kinder durfen nicht mit dem Gerat
spielen. Die Reinigung und Benutzerwartung darf nicht von Kindern ohne Aufsicht durchgefihrt
werden.

Uber den Akku-Saugroboter

| Hauptmerkmale |
Hauptmerkmal Modell:DRC300
Spannung D.C.18V
Kontinuierliche Betriebszeit*1 *2 Ca. 240 Minuten
Volumen des Staubsammlers 30L
Abmessungen 500 mm (L) x 500 mm (B) x 204 mm (H)
Gewicht*2 10,6 kg
Drahtlose Kommunikation Kommunikationssystem 1. Akku-Saugroboter-zu-Fernbedienung: Bluetooth
2. Akku-Saugroboter-zu-Smartphone: Wi-Fi® (SoftAP)
Geschatzte 1. 20 m oder weniger
Kommunikationsentfernung 2. 10 m oder weniger
Wireless-LAN Frequenzband 2,4 GHz
Maximale 17,48 dBm (EIRP)
Radiofrequenzleistung
Wireless LAN-Standards IEEE 802.11 b/g/n
Verschlisselungsmethode WPA/WPA2
WPS-Version Version 2.0
Bluetooth Frequenzband 2402,0 - 2480,0 MHz
Maximale Fernbedienung: -4 dBm (EIRP)
Radiofrequenzleistung
Ubertragungsbereich Ca. 10 m

Bluetooth®-Version 4.2 (Bluetooth Low Energy)

Laser-Ausgang Wellenlange LiDAR-Sensor: 775 - 800 nm
Klippensensor: 845 - 850 nm
Ausgang 1 mW oder weniger (IEC 60825-1:2014 Laser Class 1)

« Bitte beachten Sie, dass die Hauptmerkmale, die Form und andere Eigenschaften zur Verbesserung geandert werden kénnen.
» Die Laser-Abstandssensoren dieses Produkts sind Laserprodukte der Klasse 1 im Sinne der internationalen Norm IEC 60825-1:2014 zur Sicherheit von Laserprodukten.

*1. Bei Verwendung auf glatten Boden, wie z. B. Vinylbodenfliesen, mit eingeschaltetem Vakuumgeblase. Die Laufzeit variiert je nach den Bedingungen des Betriebsortes,
der Art des Bodens, dem Zustand der Akkus, der Raumtemperatur usw. Darliber hinaus kann die Laufzeit in Umgebungen mit niedrigen Temperaturen aufgrund der
Eigenschaften eines Lithium-lonen-Akkus kirzer sein.

*2.  Bei Ausstattung mit zwei BL1860B-Akkus.

Passender Akku und Ladegerat

Akku BL1815N / BL1820B / BL1830B / BL1840B / BL1850B / BL1860B
Ladegerat DC18RC / DC18RD / DC18RE / DC18SD / DC18SE / DC18SF / DC18SH / DC18WC

« Einige der oben aufgelisteten Akkus und Ladegeréte sind je nach Region lhres Wohnsitzes mdglicherweise nicht verfugbar.

/A\WARNUNG

Verwenden Sie nur die oben aufgefiihrten Akkus und Ladegerate. Die Verwendung anderer Akkus und Ladegerdte kann zu Verletzungen und/oder Bréanden
fiihren.

Uber kabelgebundene Stromquellen

Kabelgebundene Stromquellen kénnen fiir dieses Produkt nicht verwendet werden. Wenn sie verwendet werden, kdnnen sie Verletzungen oder einen Unfall verursachen.

2 DEUTSCH
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| BestimmungsgemaRe Verwendung |

Dieses Produkt ist ein Roboter-Absauggerat fiir die Reinigung von Boden in
Innenraumen.

Einige Bedienvorgange und Einstellungen kénnen mit der Fernbedienung und der
speziellen App durchgefiihrt werden.

| Symbole

Nachfolgend sind die Symbole aufgefiihrt, die fiir die Gerate verwendet werden kdnnen.
Vergewissern Sie sich vor der Verwendung, dass Sie ihre Bedeutung verstehen.

Lesen Sie die Betriebsanleitung.
(T[]

Seien Sie besonders vorsichtig und aufmerksam.

Ein reprasentativer Akku, der flur dieses Produkt geeignet ist.

Nur fur EU-Lander

Aufgrund des Vorhandenseins von geféhrlichen Bestandteilen
in den Geraten kénnen Elektro- und Elektronik-Altgerate,
Akkus und Batterien negative Auswirkungen auf die Umwelt
und die menschliche Gesundheit haben.

Entsorgen Sie elektrische und elektronische Gerate sowie

Ni-MH  Batterien nicht tiber den Hausmiill!
Li-ion GemaR der Européaischen Richtlinie Gber Elektro- und

Elektronik-Altgerate und Uber Akkumulatoren und Batterien
sowie Altakkumulatoren und Altbatterien sowie deren
Anpassung an nationales Recht sind Elektro-Altgerate,
Altbatterien und Altakkumulatoren getrennt zu lagern und bei
einer separaten Sammelstelle fir Haushaltsabfélle abzugeben,
die nach den Vorschriften des Umweltschutzes arbeitet.

Dies wird durch das Symbol der durchgestrichenen Abfalltonne
auf Radern auf dem Gerat angezeigt.

y Treten Sie nicht auf den Akku-Saugroboter und stellen Sie
[ ]

=) B>

keine Gegenstéande darauf ab.

Verwenden Sie den Akku-Saugroboter nicht in der Nahe
einer offenen Flamme oder brennbarer und/oder gefahrlicher

Materialien.

Reinigen Sie die Klippensensoren an der Unterseite, wenn
sie verschmutzt oder nass sind.

* LASER
1

CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689 : 2021

LASERPRODUKT DER KLASSE 1
VERBRAUCHER-LASERPRODUKT
EN 50689:2021

| Konformitatserklarung |

Nur fiir europaische Lander
Die Konformitatserklarungen befinden sich im Anhang A dieser Betriebsanleitung.

| Sicherheitshinweise |

Uber die Bedeutung von [/A\WARNUNG|, [ AAVORSICHT]|, und [ANMERKUNG

in den Sicherheitshinweisen

Hinweise zur Verwendung dieses Produkts sind in s
[/AAVORSICHT| und [ANMERKUNG] unterteit.

Ihre jeweilige Bedeutung ist wie folgt.

- Ein Sicherheitshinweis, der auf die Gefahr von Tod oder

"schwerer Verletzung des Benutzers bei unsachgeméaRer
Handhabung des Produkts hinweist.

«Ein Sicherheitshinweis, der auf eine Verletzungsgefahr

“fiir den Benutzer oder auf eine Gefahr von Sachschaden
bei unsachgemaRer Handhabung des Produkts hinweist.

Beachten Sie, dass ein als AVORSICHT beschriebener
Sachverhalt je nach Situation méglicherweise zu
schwerwiegenden Konsequenzen fiihren kann.

Beachten Sie unbedingt diese Sicherheitshinweise, da sie
alle fur die Sicherheit wichtig sind.

[AWARNUNG

IAVORSICHT

3

: Wichtige Sichelrheitshinwei"se fi]r den Umgang mit dem
Produkt und seinen Zubehérteilen.

« Beachten Sie unbedingt die ,Sicherheitshinweise”, um Unfélle wie Brande,
Stromschlage und Verletzungen zu vermeiden, bevor sie passieren.

* Lesen Sie vor der Verwendung des Produkts diese ,Sicherheitshinweise’
grundlich durch, um die ordnungsgemafle Verwendung des Produkts
sicherzustellen.

« Bewahren Sie sie nach dem Lesen sorgféltig auf, damit sie jederzeit von den
Benutzern des Produkts verwendet werden kénnen.

« Wenn Sie das Produkt an eine andere Person weitergeben, geben Sie es
zusammen mit der Benutzeranleitung weiter.

« Die folgenden Bildzeichen werden verwendet, um beobachtbare Dinge zu
klassifizieren und zu erklaren.

Beispiele fiir Bildzeichen

Dieses Bildzeichen zeigt eine ,verbotene” Sache an, d. h. etwas, das
Sie nicht tun durfen.

Dieses Bildzeichen zeigt eine ,obligatorische* Sache an, d. h. etwas,
das Sie stets tun missen.

Diese Abbildungen dienen zu Referenzzwecken. Beachten Sie, dass ihre
Ausflihrung je nach Produkt unterschiedlich ist.

/\WARNUNG ®

Waschen Sie das Produkt nicht in Wasser. Verwenden Sie dieses Produkt
nicht an einem feuchten oder nassen Ort, wie z. B. einem Badezimmer.
« Das Eindringen von Wasser in den Motor kann einen Kurzschluss,
Warmeentwicklung oder eine Entztiindung verursachen.
« Einige Komponenten kénnen mit Wasser gewaschen werden. Siehe
,Pflege” auf Seite 25.

Zerlegen, reparieren oder modifizieren Sie das Produkt niemals.
» Dies kann zu einer Entziindung oder einem abnormalen Betrieb fiihren,
was Verletzungen verursachen kann.

Lassen Sie keine Kinder mit diesem Produkt oder dem Ladegerit spielen.
» Ein Moment der Unachtsamkeit kann zu schweren Verletzungen fiihren.

Verwenden Sie dieses Produkt nicht im Freien.

Verwenden Sie dieses Produkt nicht an einem instabilen Ort wie einer
Treppe oder einem steilen Gefélle.
» Dieses Produkt kdnnte umkippen oder herunterfallen und Verletzungen
verursachen.

Verwenden Sie nur von Makita spezifizierte Zubehorteile und separat
erhaéltliche Artikel.
» Die Verwendung eines anderen Artikels als der in dieser
Benutzeranleitung und in unserem Katalog angegebenen Zubehdrteile
und separat verkauften Artikel kann zu Unfallen oder Verletzungen fiihren.

Stellen Sie dieses Produkt nicht in der Ndhe von Flammen, Heizgeraten
usw. auf.
» Dies kann zu einem Kurzschluss oder einer Entziindung aufgrund einer
Verformung des Produkts fihren.

Verwenden Sie das Produkt nicht bzw. laden Sie den Akku nicht in der
Ndhe von entflammbaren Stoffen (Kraftstoff, Benzin, Verdiinner, Gas
usw.).

« Dies kann zu einer Explosion oder einem Brand fuhren.

Lagern Sie dieses Produkt nicht an einem Ort, an dem die Temperatur 50 °C
erreichen kann (Metallbox, das Innere eines Autos im Sommer, usw.).
» Dies kann zu einem Kurzschluss oder einer Entziindung aufgrund einer
Verformung dieses Produkts fiihren.
» Der Akku kann beschadigt werden, was zu Rauchentwicklung oder
Entzlindung fliihren kann.

Laden Sie nicht unter den folgenden Bedingungen, da dies zu einem
Brand fiihren kann.
« Auf Papier, wie z. B. Wellpappe, Stoff, wie z. B. einem Kissen, einem
Teppich, Vinyl, usw.
» Es wird ein Ladegerat mit Luftidchern verwendet, aber die Luftidcher
sind wahrend des Ladevorgangs blockiert. Oder es werden Metalle oder
brennbare Objekte in die Luftidcher gesteckt.
* An einem staubigen Ort, z. B. mit Wattestaub.
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Laden Sie das Gerat nicht im Regen auf, und ziehen Sie den Netzstecker
oder den Akku nicht mit nassen Handen heraus bzw. stecken Sie ihn
nicht mit nassen Handen ein.
Achten Sie darauf, dass keine Fremdkorper wie Metallstiicke oder
Wasser in die Ndhe des Anschlusses des Ladegerits gelangen.

» Dies kann zu einem elektrischen Schlag oder zu Verletzungen fiihren.

Verwenden Sie kein anderes Ladegerét als das vorgesehene Ladegerit.
« Dies kann zu einem Auslaufen, Erhitzen oder Zerbersten des Akkus
flhren.
» Verwenden Sie das Ladegerat nicht fir andere Zwecke als zum Laden.

Verwenden Sie das Ladegerit nicht fiir andere Zwecke als zum Laden.
Verwenden Sie den Akku und das Ladegerit nicht fiir andere als die von
Makita angegebenen Gerite.

Verwenden Sie das Kabel des Ladegeréats nicht missbrauchlich.

» Tragen Sie das Ladegerat nicht, wahrend Sie das Kabel festhalten, und
ziehen Sie nicht am Steckerkabel, um es von der Steckdose zu trennen.

+ Halten Sie das Kabel von Hitze, Ol, Chemikalien und scharfen Ecken fern.

» Seien Sie vorsichtig bei der Wahl des Ladeplatzes, um zu verhindern,
dass das Kabel mit FiiRen getreten, eingeklemmt oder durch Gbermafige
Krafteinwirkung beschadigt wird. Ein elektrischer Schlag oder ein
Kurzschluss kann die Folge sein und eine Entziindung verursachen.

Verwenden Sie das Gerat nicht, wenn das Kabel des Ladegerits
beschadigt ist oder wenn der Netzstecker nicht fest eingesteckt ist.
+ Ein elektrischer Schlag, ein Kurzschluss oder eine Entziindung kénnen
die Folge sein.

Das Akku-Montageteil des Ladegerits verfiigt iiber einen Ladeanschluss.
Achten Sie darauf, dass sich keine Fremdkorper wie Metallstiicke oder
Wasser in der Ndhe des Ladeanschlusses befinden.

Decken Sie den Akku und das Ladegerdt wahrend des Ladevorgangs
nicht mit einem Tuch oder Ahnlichem ab.
» Laden Sie den Akku an einem gut bellfteten Ort auf. Andernfalls kann es
zu Erhitzung, Zerbersten oder Entziindung kommen.

/\WARNUNG

Schalten Sie vor der Pflege und Inspektion unbedingt den Strom aus und
entfernen Sie die Akkus, um ein versehentliches Starten dieses Produkts
zu verhindern.

Achten Sie beim Einsetzen des Akkus in dieses Produkt darauf, dass die
Stromversorgung nicht eingeschaltet wird.
* Wenn Sie den Akku unter Bedingungen einsetzen, bei denen die
Stromversorgung mdglicherweise eingeschaltet werden kann (z. B. wenn
Ihr Finger auf der Start/Stopp-Taste ruht), kann sich dieses Produkt
plétzlich bewegen und einen Unfall verursachen.

Im Falle eines versehentlichen Sturzes oder ZusammenstoBes
tiberpriifen Sie dieses Produkt usw. sorgféltig auf Schaden, Risse und
Verformungen.
+ Beschadigungen, Risse und Verformungen kénnen zu Verletzungen
fuhren.

Bewegen Sie dieses Produkt vorsichtig, um zu verhindern, dass das
Produkt verformt und beschéadigt wird.
» Beschéadigungen, Risse und Verformungen kénnen zu Verletzungen
fuhren.

Wenn dieses Produkt nicht richtig funktioniert oder ein abnormales
Geradusch erzeugt wird, wenn Sie das Produkt verwenden, schalten
Sie die Stromversorgung sofort aus und verwenden Sie das Produkt
nicht mehr. Bitten Sie das Geschift, bei dem Sie den Akku-Saugroboter
gekauft haben, oder unser Verkaufsbiiro, eine Inspektion und Reparatur
durchzufiihren.
» Wenn Sie das Produkt weiter verwenden, kann es zu Verletzungen oder
Unféallen kommen.

4
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Priifen Sie auf beschadigte Teile.

» Untersuchen Sie das Produkt vor der Verwendung sorgféltig auf Schaden
an Bauteilen und prifen Sie, ob das Produkt ordnungsgemaf funktioniert
und die vorgegebene Funktionalitét aufweist.

« Prifen Sie bewegliche Teile auf korrekte Positionierung und Festigkeit
und prufen Sie Komponenten auf Beschadigung und korrekten Sitz.
Uberpriifen Sie dann alle anderen Bereiche, die den Betrieb beeinflussen
kénnen, um festzustellen, ob eine Abnormalitat vorliegt.

» Fur den Austausch und die Reparatur von beschadigten Komponenten
richten Sie sich nach der Benutzeranleitung. Falls in der Benutzeranleitung
keine Beschreibung enthalten ist, wenden Sie sich an das Geschaft, bei
dem Sie den Kauf getétigt haben, oder an unser Vertriebsbiro, um eine
Reparatur durchzufiihren.

Bewahren Sie dieses Produkt sorgfiltig in gutem Zustand auf.

» Beachten Sie zum Austausch von Zubehdrteilen die Benutzeranleitung.

«+ Uberpriifen Sie regelmaRig das Kabel des Ladegerats, und wenn es
beschadigt ist, wenden Sie sich an das Geschaft, bei dem Sie den
Kauf getatigt haben, oder an unser Vertriebsbiiro, um eine Reparatur
durchzufiihren. Ein elektrischer Schlag oder ein Kurzschluss kann die
Folge sein und eine Entziindung verursachen.

» Wenn ein Verlangerungskabel zum Laden verwendet wird, Uberprifen
Sie es regelmafig, und wenn es beschadigt ist, ersetzen Sie es. Ein
elektrischer Schlag oder ein Kurzschluss kann die Folge sein und eine
Entzlindung verursachen.

* Halten Sie den Tragegriff immer trocken und sauber und lassen Sie ihn
nicht mit O, Fett etc. in Berinrung kommen.

Wenn dieses Produkt nicht verwendet wird, bewahren Sie es
ordnungsgeman auf.
+ Bewahren Sie es an einem trockenen, sicheren Ort auRerhalb der
Reichweite von Kindern oder an einem trockenen, verschlieRbaren Ort
auf. Ein Unfall kann die Folge sein.

Ziehen Sie das Ladegerat aus der Steckdose, wenn es nicht zum Laden
verwendet wird.
* Andernfalls kann es zu Stromschlagen, Leckstrémen oder Branden
aufgrund einer Verschlechterung der Isolierung kommen.

Wenn Sie wiahrend des Ladevorgangs abnormale Hitze oder andere
abnormale Bedingungen feststellen, ziehen Sie sofort den Netzstecker
des Ladegerits, um den Ladevorgang zu beenden.
* Wenn Sie den Ladevorgang fortsetzen, kann es zu Rauch, Entziindung
oder Zerbersten kommen.
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Befestigen Sie die Zubehorteile sicher geméaR der Benutzeranleitung.
* Wenn sie nicht sicher befestigt sind, kann dies zu Verletzungen, Schaden
oder Unféllen fiihren.

Halten Sie dieses Produkt beim Tragen immer an seinem Tragegriff fest.
* Wenn Sie das Produkt beim Tragen an einer anderen Stelle als dem
Tragegriff halten, kann dies zu Fehlfunktionen oder Verletzungen fiihren.

Sicherheitshinweise fiir den Gebrauch des
Akku-Saugroboters

/\WARNUNG

O

Verwenden Sie dieses Produkt nicht an einem hohen Ort ohne

Begrenzung oder an einem Ort mit geringer Breite, wie z. B. einer Treppe.

» Dies kann zu Verletzungen oder zu einem Ausfall dieses Produkts fiihren,
wenn es herunterfallt.

Verwenden Sie dieses Produkt nicht an einem Ort, an dem Olbestandteile
wie z. B. Speisedl vorhanden sind, an einem Ort, an dem Sprays und
Chemikalien verwendet werden, wie z. B. in einem Friseursalon, einem
Schoénheitssalon, einem Reinigungsgeschaft oder im Freien.

» Dies kann zu Fehlfunktionen fiihren.

DEUTSCH
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Verwenden Sie dieses Produkt nicht an einem Ort, an dem sich eine
Person aufhilt, die dieses Produkt nicht richtig bedienen kann, wie ein
kleines Kind oder ein Saugling.
» Dies kann zu einem elektrischen Schlag, einem Unfall oder zu
Verletzungen fiihren.
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Verwenden Sie dieses Produkt nicht an einem Ort, an dem sich ein Tier
usw. aufhalt.
» Dies kann zu einem elektrischen Schlag, einem Unfall oder zu
Verletzungen fiihren.

Lassen Sie nicht zu, dass das Produkt von einem Kind allein benutzt
wird. Personen, die ihren Willen nicht &uBern kénnen und Personen, die
das Produkt nicht selbststindig bedienen kénnen, sollten dieses Produkt
nicht verwenden.
» Dies kann zu einem elektrischen Schlag, einem Unfall oder zu
Verletzungen flihren.

Verwenden Sie dieses Produkt nicht an einem Ort mit vielen Menschen
oder mit Personen, die standig kommen und gehen.
+ Dies kann zu einem elektrischen Schlag, einem Unfall oder zu
Verletzungen fiihren.

Schiitten Sie kein Wasser oder Reinigungsmittel auf dieses Produkt und
waschen Sie es nicht (auBer der Hauptbiirste, der seitlichen Biirste, dem
Staubsammelbehélter und dem Filter).
« Dies kann zu einem elektrischen Schlag, einem Kurzschluss oder einer
Entzlindung flhren.

Beriihren Sie das Produkt nicht mit nassen Handen.
» Dies kann zu einem elektrischen Schlag fuhren.

Blockieren Sie nicht die Auslass6ffnung und die Ansaugé6ffnung und
legen Sie keine Metalle, brennbare Fremdkorper usw. hinein.
» Dies kann zu einem Unfall, einer Entziindung oder einer Fehlfunktion
fihren.

Verwenden Sie keine magnetische Grenzlinie, die gerissen oder verformt
ist oder ihre Magnetkraft verloren zu haben scheint.
« Dies kann zu einem Unfall oder einer Verletzung fiihren.

Verwenden Sie dieses Produkt nicht in der Ndhe eines Objekts, das
moglicherweise die Ansaugoffnung blockieren konnte.
» Dies kann zu einem Unfall, einer Entziindung oder einer Fehlfunktion
fihren.

lhre Korperteile wie Hande und Haare sowie das, was Sie tragen, sollten
nicht in die Ansaug- und Auslasso6ffnung dieses Produkts gesteckt
werden.

« Dies kann zu Verletzungen flihren.

Werfen Sie dieses Produkt nicht ins Feuer und erhitzen Sie es nicht.
» Dies kann zu einem Kurzschluss, einer Entziindung, einem
Flussigkeitsaustritt oder einer Explosion fihren.

lhre Korperteile wie Hande und Haare sowie das, was Sie tragen, diirfen
nicht mit einer rotierenden Biirste in Beriihrung kommen.
» Dies kann zu Verletzungen fiihren.

Stellen Sie dieses Produkt nicht an einem Ort mit hohen Temperaturen
auf, wie z. B. in der Ndhe von Feuer oder einem Heizgerat, an einem Ort
mit direkter Sonneneinstrahlung oder im Inneren eines Autos in der
prallen Sonne.
» Dies kann zu einem Kurzschluss, einer Entziindung, einem
Flussigkeitsaustritt oder einer Explosion flhren.

Legen Sie keine Gegenstédnde auf dieses Produkt.
+ Dies kann zu einer Uberhitzung fiihren, die eine Entziindung zur Folge
hat.

Setzen Sie dieses Produkt nicht der direkten Sonneneinstrahlung aus.
» Dies kann zu einer fehlerhaften Reaktion des LiDAR-Sensors und des
Infrarotsensors fiihren, was eine Fehlfunktion oder einen Ausfall zur Folge
hat.

Blockieren Sie nicht die Sensoren dieses Produkts und stecken Sie keine
Fremdkorper hinein.
» Dies kann zu fehlerhaftem Betrieb, Fehlfunktionen oder Ausfallen fihren.

Bringen Sie keinen Aufkleber oder Klebeband an den Sensoren und
Radern an.
+ Dies kann zu Fehlfunktionen oder Ausfallen fiihren.

Setzen Sie sich nicht auf dieses Produkt, stellen Sie keine schweren
Gegenstinde darauf, und setzen Sie es keinen starken StoBen aus.
» Dies kann zu einer Beschadigung oder einem Ausfall dieses Produkts
oder zu Verletzungen fuihren. Achten Sie besonders darauf, wenn Kinder
in der Nahe sind.

Beriihren Sie wahrend des Betriebs nicht die Antriebsrader und bringen
Sie nicht Ihre Hand oder lhren FuB unter dieses Produkt.
» Dies kann zu Verletzungen an einer Hand etc. fihren. Achten Sie
besonders darauf, wenn Kinder in der Nahe sind.

Lassen Sie dieses Produkt nicht Folgendes einsaugen. Dies kann zu
Brénden, Verletzungen oder Motorausféllen fiihren.
Entflammbare Stoffe

+ Ole (Kerosin, Benzin, et.)

« Ldsungsmittel (Benzin, Verdlnner, etc.)

« Brennende Objekte wie Streichhdlzer, Duftstabchen, Kerzen und heille
Asche; Objekte, die Rauch abgeben, wie Zigaretten; Objekte mit hohen
Temperaturen.

« Brennbare Stoffe wie z. B. Toner

* Lacke

» Schleiffunken, Metallstaub usw., die beim Trennen und Schleifen von
Metallen entstehen.

» Entflammbares Gas (Spray, etc.)

Explosive Stoffe

» Nitroglyzerin, etc.

* Brennbare Stoffe

* Aluminium, Magnesium, Titan, Zink, roter Phosphor, gelber Phosphor,
Zelluloid und andere chemische Stoffe; Staub, Gas und Dampfe davon

Scharfe Gegenstinde
* Glas, kantige Werkzeuge, Holzspane, Metall, Steine, Nagel,
Rasierklingen, Stecknadeln, Nadeln, etc.
Blasenbildende Substanzen wie Teppichreinigungsmittel
Substanzen, die ausharten und leitfahiges feines Pulver (Metallpulver,
Kohlenstoff)
Entfeuchtungsmittel
Eine groBe Menge an Pulver (Mehl, Asche, Pulver in einem Feuerléscher,
etc.)
Substanzen, die Vergiftungserscheinungen hervorrufen
Medikamente
Flussige und nasse Abfille
Exkremente und Erbrochenes von Tieren, etc.
Grober Papierabfall, Kunststoffabfall, Schniire

Verwenden Sie das Produkt nicht unter den folgenden Bedingungen, die
eine Brandursache darstellen kénnen.

* Grofe Mengen an brennbaren Stoffen werden verweht.

» Die Auslassoffnung ist blockiert.

» Der Staubsammelbehalter und der Filter sind nicht angebracht.

« Miill verfangt sich in der Hauptblrste, die blockiert ist.

» Essind Lécher und Risse im Filter vorhanden.

» Der Akku ist nicht vollstandig eingesetzt.

Verursachen Sie keinen Kurzschluss zwischen den Klemmen des USB-
Netzteils (zur Reparatur).
» Das Einfiihren von Nadeln oder Drahten in den USB-Klemmenbereich
kann zu einem Kurzschluss fiihren, der eine Entziindung oder
Rauchentwicklung verursacht.

Schauen Sie nicht direkt in das Laserlicht (Strahl).
« Dies kann zu Verletzungen der Augen fihren.

DEUTSCH
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Dieses Produkt entspricht den geltenden Sicherheitsvorschriften,
deshalb diirfen Sie es nicht verandern.
+ Die Durchflihrung von Reparaturen ohne die erforderlichen Kenntnisse
und Fahigkeiten kann zu einer unzureichenden Leistung des Lasers sowie
zu Unféllen oder Verletzungen fiihren.

Stecken Sie bei Gebrauch und Wartung keine Fremdkorper in Spalten
und Offnungen.
» Dies kann zu einem elektrischen Schlag, Brand oder Ausfall dieses
Produkts fiihren.

Betreiben Sie keine wiederaufladbaren Produkte in der Ndhe von
Hochspannungsleitungen.
+ Es besteht die Gefahr einer Fehlfunktion oder eines Ausfalls.

Verwenden Sie dieses Produkt nicht auf einem langflorigen (iiber 7 mm)
Teppich oder anderen Teppichen.
» Dies kann dazu fiihren, dass sich die seitlichen Birsten verfangen, was
zu Schaden am Teppich und an den seitlichen Blrsten fiihren kann.

/\WARNUNG 0

Verwenden Sie das Produkt nicht mehr, wenn es gelegentlich nicht
funktioniert, obwohl die Stromversorgung eingeschaltet ist.
* Andernfalls kann es zu Rauchentwicklung, Entziindung oder Stromschlag
kommen.

Verwenden Sie dieses Produkt nicht auf einem empfindlichen Teppich
(Mouton, Filz usw.), einem empfindlichen Boden (glatter Holzboden,
Marmorboden usw.) und einem frisch gewachsten Boden.
» Dies kann zu Beschadigungen oder Kratzern fiihren. Wenn Schaden
auftreten, verwenden Sie das Produkt nicht mehr.

Stellen Sie die Verwendung des Produkts sofort ein, wenn es verformt
oder ungewohnlich heiB ist.
* Andernfalls kann es zu Rauchentwicklung, Entziindung oder Stromschlag
kommen.

Stellen oder setzen Sie sich nicht auf die Oberseite dieses Produkts.
» Dies kann zu einer plétzlichen Bewegung dieses Produkts fiihren, was zu
Verletzungen, z. B. durch Herunterfallen, fiihren kann.

Stellen Sie die Verwendung des Produkts ein, wenn es gelegentlich
wahrend des Betriebs stehen bleibt.
* Andernfalls kann es zu Rauchentwicklung, Entziindung oder Stromschlag
kommen.

Betreiben Sie dieses Produkt nicht liber langere Zeit mit blockierter
Ansaugéffnung.
» Dies kann zu einer Verformung oder Entziindung dieses Produkts
aufgrund von Uberhitzung fiihren.

Bringen Sie nicht lhre Hand oder Ihren FuB unter dieses Produkt.
» Es besteht die Gefahr, dass lhre Finger oder Zehen eingeklemmt werden,
was zu Verletzungen fiihren kann.

Stellen Sie die Verwendung des Produkts sofort ein, wenn wéhrend des
Betriebs ein abnormales Gerdausch zu horen ist.
* Andernfalls kann es zu Rauchentwicklung, Entziindung oder Stromschlag
kommen.

Verwenden Sie dieses Produkt nicht weiter, wenn der Filter verschmutzt
ist oder sich Staub angesammelt hat.
» Dies kann zu einer Verringerung der Saugleistung fihren.

Stellen Sie die Verwendung des Produkts sofort ein, wenn es so riecht,
als ob etwas brennen wiirde.
» Andernfalls kann es zu Rauchentwicklung, Entziindung oder Stromschlag
kommen.

Verschieben Sie vor der Benutzung und Wartung brennende Kerzen,
Vasen usw. auf Tischen und Regalen.
» Andernfalls kdnnen sie durch einen Sto beim Aufprall dieses Produkts
herunterfallen, was zu einem Unfall fiihren kann.

Verschieben Sie vor der Verwendung und Wartung Gummibander
und andere Gegenstidnde, die moglicherweise von diesem Produkt
mitgeschleift werden kénnten.
* Andernfalls kann es dazu kommen, dass dieses Produkt ein Gummiband
usw. mitschleift, was zu einem Unfall fiihren kann.

Halten Sie dieses Produkt nicht so, dass die Vorderseite nach unten
gerichtet ist.
« Staub kann aus der Ansaugoffnung fallen.
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Verschieben Sie vor der Verwendung und Wartung Gerate und Anlagen
mit einer Steuerung, die sich auf der gleichen Ebene wie dieses Produkt
befindet.
* Andernfalls kann es dazu kommen, dass dieses Produkt eine Steuerung
trifft und drlickt, was zu einem Brand, Verletzungen oder einem Unfall
fihren kann.

Um Fehlfunktionen zu vermeiden, stellen Sie sicher, dass jeder Sensor
gut gewartet ist.
» Eine falsche Reaktion eines Sensors kann zu Verletzungen oder einem
Ausfall durch eine Fehlfunktion oder einen Sturz dieses Produkts fiihren.

Schalten Sie dieses Produkt vor der Wartung und Inspektion unbedingt
aus und entfernen Sie die Akkus.
» Andernfalls kann es zu einem elektrischen Schlag oder zu Verletzungen
kommen.

Achten Sie darauf, dass die langen Quasten von Teppichen, wie z. B.
einem Teppich und einer Matte, nach innen gesteckt sind.
» Die Quasten kénnen sich in den Antriebsradern und/oder der Hauptbirste
verfangen, was zu Schaden an Teppichen und diesem Produkt fiihren
kann.

Achten Sie bei der Wartung darauf, dass Sie sich nicht die Finger
einklemmen.
» Dies kann zu Verletzungen fiihren.

Wenn Sie einen implantierbaren Herzschrittmacher oder einen
implantierbaren Defibrillator tragen, verwenden Sie dieses Produkt mehr
als 15 cm von der Implantationsstelle entfernt.
» Funkwellen kdnnten den Betrieb eines medizinischen Geréats
beeintrachtigen und eine Fehlfunktion des medizinischen Gerats
verursachen.

Wenn Sie dieses Produkt tragen, halten Sie zuerst den Betrieb an und
schalten Sie dann die Stromversorgung aus. Halten Sie den Tragegriff
gut fest, um sich nicht die Hande einzuklemmen.
» Das versehentliche Anheben dieses Produkts kann zu Verletzungen oder
Ausfallen fiihren.

Raumen Sie Kabel und Schniire weg, um sicherzustellen, dass sie sich
nicht in diesem Produkt verfangen.
» Andernfalls kann es zu Ausfallen oder fehlerhaftem Betrieb aufgrund von
Verwicklungen des Netzkabels kommen.

Wenn Sie Gerite, die Funkwellen aussenden, in einer medizinischen
Einrichtung verwenden, befolgen Sie die Anweisungen der medizinischen
Einrichtung. Schalten Sie dieses Produkt in einem Bereich, in dem die
Verwendung verboten ist, aus.
+ Bei Nichtbeachtung kann es zu Fehlfunktionen von medizinischen
Geraten kommen.

Verschieben Sie vor der Reinigung Gegenstidnde, die leicht zerbrechen,
die leicht herunterfallen und die nicht angesaugt werden sollen. Raumen
Sie lange Schniire und Kabel weg.
» Andernfalls kann es zu Schaden, Kratzern oder Ausféllen dieses Produkts
kommen.

DEUTSCH
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Verwenden Sie dieses Produkt mit korrekt eingestelltem Filter.
Verwenden Sie dieses Produkt nicht, wenn der Filter entfernt, in einer
falschen Position eingesetzt oder gerissen ist.

» Dies kann zu Fehlern wie z. B. zu einem Motorbrand fiihren.

» Es koénnte Staub austreten und die Gesundheit geféhrden.

Achten Sie darauf, dass Sie sich nicht die Finger einklemmen, wenn
Sie die obere Abdeckung des Gehduses und die obere Abdeckung des
Staubsammelbehélters 6ffnen und schlieRen, den Filter anbringen und
den Akku verbinden bzw. trennen.
» Es besteht die Gefahr, dass lhre Finger eingeklemmt werden, was zu
Verletzungen fiihren kann.

Zur Handhabung

1.

Verwenden Sie dieses Produkt im Innenbereich. Reinigen Sie keinen Ort mit
viel Staub, auch wenn es sich um einen Innenraum handelt.

Reinigen Sie keinen Boden, dessen Oberflache hart und holprig ist. Dies kann
zu einem vorzeitigen VerschleiR® von Biirsten und Radern fiihren.

Entfernen Sie nach der Reinigung den Sandstaub, der sich an der
Hauptbiirste, den seitlichen Bursten und den Radern festgesetzt hat. Wenn
sie nicht gereinigt werden, kann die Bodenoberflache beschadigt werden.
Bringen Sie immer die Hauptburste und ihre Abdeckung an, wenn Sie dieses
Produkt verwenden.

Schmieren Sie die beweglichen Teile der Hauptbirste usw. nicht. Dies kann zum
Bruch von Kunststoffteilen fiihren.

Fur den Einsatz auf einer empfindlichen Bodenoberflaiche wird empfohlen,
diese durch die separat erhaltlichen Artikel ,weiche Hauptblrste und ,weiche
seitliche Blrste” zu ersetzen. Je nach Beschaffenheit der Bodenoberflache
kénnen jedoch Kratzer entstehen. Verwenden Sie in einem solchen Fall das
Produkt nicht mehr.

Ziehen Sie dieses Produkt nicht. Heben Sie dieses Produkt an, wenn Sie es
bewegen.

Kleben Sie keine Aufkleber oder Klebebéander auf Sensorteile und Rader,
verformen Sie den Puffer und die Rader nicht und lassen Sie nicht zu, dass
der Puffer gewaltsam gedriickt wird. Dies kann zu Fehlfunktionen fiihren.
Wenn feines Pulver (wie Gips, Zement und Kreide) angesaugt wird, achten
Sie auf den Filter, den Klippensensor und den LiDAR-Sensor.

10. Achten Sie darauf, dass dieses Produkt nicht die folgenden Dinge ansaugt,

da dies zu Kratzern im Inneren des Gerats, Verstopfung durch Staub oder zu

einem Ausfall flihren kann. Wenn eines dieser Dinge versehentlich angesaugt

wird, stoppen Sie den Betrieb und entsorgen Sie den Staub.

1) Nassabfalle (flussige und feuchte Abfalle)

2) Exkremente von Tieren, etc.

3) GroRe Mengen an Sand und Pulver

4) Schniire

(5) Scharfkantige Gegenstéande (Glas, Schneidewerkzeuge, Nadeln usw.)

(6) GrofRformatiger Mill und groRe Millmengen

(7) Gegenstande mit schlechter Luftdurchlassigkeit (Lebensmittelfolien, Vinyl,
Wickelfolie usw.)

11. Wenn die untere Blirste der Ansaugéffnung, die Lenkrollen, die Antriebsrader

oder der Rollenteil der Abdeckung der Hauptbiirste verschlissen sind,
verwenden Sie dieses Produkt nicht mehr und wenden Sie sich an das
Geschaft, bei dem Sie den Kauf getatigt haben, oder an unser Vertriebsbiro.
Die Verwendung des Akku-Saugroboters mit verschlissenen Teilen kann zu
Schaden an der Bodenoberflache fiihren.

12. Wahrend des Betriebs kdnnen Stérungen auf einem Fernsehbildschirm

auftreten, die jedoch das Fernsehgerat selbst nicht beeintrachtigen.

13. Seien Sie vorsichtig, wenn Sie dieses Produkt an einem Ort betreiben, an

dem ein Sicherheitssystem betrieben wird. Dieses Produkt kénnte vom
Sicherheitssystem falschlicherweise als Eindringling erkannt werden.

14. Vermeiden Sie folgende Handlungen.

(1) Nichtbenutzung Uber einen langeren Zeitraum bei eingesetztem Akku

(2) Verwendung bei verschmutztem Sensor oder bei verstopftem Filter

(3) Verwendung, wenn Sie einen Akkufehler bemerken (seltsamer Geruch,
Flissigkeitsaustritt, Erhitzung, Verformung oder andere abnormale Dinge)

(4) Verwendung ohne Entfernen von Sandstaub und anderen Fremdkorpern,
die an der Hauptblrste, den seitlichen Birsten und den Radern haften

(5) Verwendung mit einigen verschlissenen oder abgenutzten Komponenten

(6) Verwendung ohne Lesen der Benutzeranleitung

(7) Das Produkt auf den Kopf stellen und die Wartung bei eingesetztem Akku
durchfiihren

(8) Verwendung ohne Wartung der magnetischen Grenzlinie
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Verwendung und Pflege des Akkugeréts
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Lesen Sie alle Sicherheitshinweise und Anweisungen. Die
Nichtbeachtung der Warnungen und Anweisungen kann zu einem
elektrischen Schlag, Brand und/oder schweren Verletzungen fiihren.

Laden Sie nur mit dem vom Hersteller angegebenen Ladegerat auf. Ein
Ladegerat, das fir einen Typ von Akku geeignet ist, kann bei Verwendung mit
einem anderen Akku eine Brandgefahr darstellen.

Verwenden Sie Gerate nur mit speziell dafir vorgesehenen Akkus. Bei
Verwendung anderer Akkus besteht Verletzungs- und Brandgefahr.

Wenn der Akku nicht in Gebrauch ist, halten Sie ihn von anderen
Metallgegenstéanden wie Blroklammern, Mlinzen, Schlisseln, Nageln,
Schrauben oder anderen kleinen Metallgegenstanden fern, die eine
Verbindung von einer Klemme zur anderen herstellen kénnen. Das
KurzschlieBen der Akkuklemmen kann zu Verbrennungen oder einem Brand
fuhren.

Unter missbrauchlichen Bedingungen kann Flussigkeit aus dem Akku
austreten; vermeiden Sie den Kontakt. Bei versehentlichem Kontakt mit
Wasser splilen. Wenn die Flissigkeit in die Augen gelangt, suchen Sie
zusatzlich einen Arzt auf. Aus dem Akku austretende Flissigkeit kann
Reizungen oder Verbrennungen verursachen.

Verwenden Sie keine beschadigten oder modifizierten Akkus oder Gerate.
Beschadigte oder modifizierte Akkus kénnen ein unvorhersehbares Verhalten
zeigen, was zu Feuer, Explosion oder Verletzungsgefahr fiihren kann.

Setzen Sie einen Akku oder ein Geréat nicht Feuer oder UberméaRigen
Temperaturen aus. Wird er/es Feuer oder Temperaturen tber 130 °C
ausgesetzt, besteht Explosionsgefahr.

Befolgen Sie alle Ladeanweisungen und laden Sie den Akku oder das Gerat
nicht auBerhalb des in der Anleitung angegebenen Temperaturbereichs.
Unsachgeméafes Laden oder Laden bei Temperaturen auBerhalb des
angegebenen Bereichs kann den Akku beschadigen und die Brandgefahr
erhéhen.

Lassen Sie die Wartung von einer qualifizierten Fachkraft durchfihren, die
nur identische Ersatzteile verwendet. Dadurch wird sichergestellt, dass die
Sicherheit des Produkts erhalten bleibt.

Verandern Sie das Gerat oder den Akku nicht und versuchen Sie nicht, sie zu
reparieren, aulRer wie in der Gebrauchs- und Pflegeanleitung angegeben.

10. Verhindern Sie unbeabsichtigtes Starten. Stellen Sie sicher, dass sich der

Schalter in der ausgeschalteten Position befindet, bevor Sie den Akku
anschliefen oder den Akku-Saugroboter in die Hand nehmen oder tragen.
Das Tragen des Akku-Saugroboters mit dem Finger auf dem Schalter oder die
Inbetriebnahme des Akku-Saugroboters bei eingeschaltetem Schalter kann
zu Unfallen fiihren.

. Trennen Sie den Akku vom Akku-Saugroboter, bevor Sie Einstellungen
vornehmen, Zubehdrteile wechseln oder den Saugroboter lagern. Solche
vorbeugenden SicherheitsmaRnahmen verringern das Risiko eines
unbeabsichtigten Starts des Akku-Saugroboters.

12. Der Akku ist bei der Auslieferung nicht ausreichend geladen. Laden Sie den

Akku vor der Verwendung auf.

13. Wenn Sie den Akku nicht verwenden, setzen Sie immer die Abdeckung

darauf.

Wichtige Sicherheitshinweise fiir den Akku

1.

Lesen Sie vor der Verwendung des Akkus alle Anweisungen und Warnhinweise
auf (1) dem Akkuladegerat, (2) dem Akku und (3) dem Produkt, das den Akku
verwendet.

Zerlegen Sie den Akku nicht und nehmen Sie keine Manipulationen an ihm

vor. Dies kann zu einem Brand, UbermaRiger Hitze oder einer Explosion

fiihren.

Wenn sich die Betriebszeit zu stark verkirzt hat, stellen Sie den Betrieb sofort

ein. Es besteht die Gefahr von Uberhitzung, méglichen Verbrennungen und

sogar einer Explosion.

Wenn Elektrolyt in Ihre Augen gelangt, spilen Sie diese mit klarem Wasser

aus und suchen Sie sofort einen Arzt auf. Es kann zum Verlust Ihres

Augenlichts fiihren.

SchlieBen Sie den Akku nicht kurz:

(1) Beriihren Sie die Klemmen nicht mit leitendem Material.

(2) Vermeiden Sie es, den Akku einem Behalter mit anderen
Metallgegenstédnden wie Nageln, Miinzen usw. aufzubewahren.

(3) Setzen Sie den Akku nicht Wasser oder Regen aus. Ein Kurzschluss
des Akkus kann einen groRen Stromfluss, Uberhitzung, mégliche
Verbrennungen und sogar einen Ausfall verursachen.

Lagern und verwenden Sie das Gerat und den Akku nicht an Orten, an denen

die Temperatur 50 °C erreichen oder Uberschreiten kann.

Verbrennen Sie den Akku nicht, auch wenn er stark beschadigt oder véllig

abgenutzt ist. Der Akku kann bei einem Brand explodieren.

Treiben Sie keine Néagel in den Akku, schneiden, quetschen, werfen Sie ihn

nicht, lassen Sie ihn nicht fallen und schlagen Sie nicht mit einem harten

Gegenstand auf den Akku. Ein solches Verhalten kann zu einem Brand,

UbermaRiger Hitze oder einer Explosion flhren.

DEUTSCH
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1.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Verwenden Sie keinen beschadigten Akku.

. Die enthaltenen Lithium-lonen-Akkus unterliegen den Anforderungen des

Gefahrgutrechts. Bei gewerblichen Transporten z.B. durch Dritte, Spediteure,
etc. sind besondere Anforderungen an Verpackung und Kennzeichnung zu
beachten.

Zur Vorbereitung des Versandgutes ist die Hinzuziehung eines
Sachverstandigen fir Gefahrgut erforderlich. Beachten Sie auch eventuell
weitergehende nationale Vorschriften.

Kleben oder decken Sie offene Kontakte ab und verpacken Sie den Akku so,
dass er sich nicht in der Verpackung bewegen kann.

Wenn Sie den Akku entsorgen, nehmen Sie ihn aus dem Gerat und entsorgen
Sie ihn an einem sicheren Ort. Befolgen Sie die ortlichen Vorschriften fiir die
Entsorgung des Akkus.

Verwenden Sie die Akkus nur mit den von Makita angegebenen Produkten.
Das Einsetzen der Akkus in nicht konforme Produkte kann zu Feuer,
(bermaRiger Hitze, Explosion oder Auslaufen von Elektrolyt fiihren.

Wenn das Gerét Uber einen langeren Zeitraum nicht benutzt wird, muss der
Akku aus dem Gerat entfernt werden.

Wahrend und nach der Verwendung kann der Akku Warme entwickeln, die
Verbrennungen oder Verbrennungen bei niedrigen Temperaturen verursachen
kann. Achten Sie auf die Handhabung von heien Akkus.

Beriihren Sie die Klemme des Gerats nicht unmittelbar nach der Verwendung,
da sie so heilt werden kann, dass sie Verbrennungen verursacht.

Achten Sie darauf, dass keine Spane, Staub oder Erde in die Klemmen,
Lécher und Nuten des Akkus gelangen. Dies kann zu einer schlechten
Leistung oder einem Ausfall des Gerats oder des Akkus fihren.

Verwenden Sie den Akku nicht in der Nahe von Hochspannungsleitungen,
es sei denn, das Gerat unterstitzt den Einsatz in der Nahe von
Hochspannungsleitungen. Dies kann zu einer Fehlfunktion oder einem Ausfall
des Gerats oder des Akkus fiihren.

Halten Sie den Akku von Kindern fern.

BEWAHREN SIE DIESE ANLEITUNG AUF.

/A\VORSICHT

Verwenden Sie nur Original-Makita-Akkus. Die Verwendung von nicht
originalen Makita-Akkus oder von Akkus, die verdandert wurden, kann
dazu fiihren, dass der Akku platzt und Brédnde, Verletzungen und
Schéaden verursacht. AuBerdem wird dadurch die Makita-Garantie fiir das

Makita-Gerat und das Ladegerat ungiiltig.

Tipps zur Erhaltung der maximalen Akkulebensdauer

1.

Laden Sie den Akku auf, bevor er vollstéandig entladen ist. Stellen Sie immer
den Betrieb des Geréts ein und laden Sie den Akku auf, wenn Sie eine
geringere Leistung des Gerats feststellen.

2. Laden Sie niemals einen vollstandig geladenen Akku auf. Eine Uberladung
verkurzt die Lebensdauer des Akkus.

3. Laden Sie den Akku bei einer Raumtemperatur von 10 °C - 40 °C. Lassen Sie
einen heilRen Akku abkihlen, bevor Sie ihn laden.

4.  Wenn Sie den Akku nicht verwenden, nehmen Sie ihn aus dem Gerat oder
dem Ladegerat heraus.

5. Laden Sie den Akku auf, wenn Sie ihn Uber einen langeren Zeitraum (mehr

als sechs Monate) nicht verwenden.

Sicherheitshinweise in Bezug auf
Funkwellen

Verwenden Sie dieses Produkt nicht an den folgenden Orten.

- An oder in der Nahe von Orten mit medizinischen Geréaten

- In der Nahe von Geraten mit hochpréaziser Steuerung oder schwachen
Signalen (Beispiele fiir elektronische Gerate, bei denen Vorsicht geboten
ist: Horgerate, Herzschrittmacher und andere medizinische Gerate,
Feueralarme, automatische Tiren und andere automatische Steuergeréte)

- In einem Krankenhaus oder Flugzeug (befolgen Sie die Anweisungen des
Krankenhauses oder Flugzeuges und verwenden Sie das Produkt nicht in
verbotenen Bereichen)

Eine Drahtlosverbindung und Leistung wird nicht in allen Umgebungen

garantiert. In den folgenden Féllen werden die Funkwellen méglicherweise

nicht empfangen oder unterbrochen.

- Verwendung in Gebauden aus Beton, Betonstahl und Metall

- Installation in der Néhe von Hindernissen

- Verwendung an Orten, an denen Stérungen mit drahtlosen
Kommunikationsgeréaten auftreten, die dieselbe Frequenz verwenden

- Verwendung an Orten mit Geraten, die Magnetfelder, statische Elektrizitat
oder Funkstérungen erzeugen, wie z. B. Mikrowellenherde

8

Jeweilige Marken und eingetragene
Marken

Hinweis zu Marken

.

Android und Google Play sind Marken oder eingetragene Marken von Google
LLC.

iPhone ist eine in den USA und anderen Landern eingetragene Marke von
Apple Inc.

Die Marke iPhone wird unter Lizenz von Aiphone Co., Ltd. verwendet.

App Store ist eine Service-Marke von Apple Inc.

Wi-Fi ist eine Marke und eingetragene Marke der Wi-Fi Alliance.

Die Bluetooth®Wortmarke und -Logos sind eingetragene Marken im Besitz
der Bluetooth SIG, Inc. und jede Verwendung dieser Marken durch Makita
erfolgt unter Lizenz. Andere Marken und Markennamen sind Eigentum der

jeweiligen Inhaber.
€) Bluetooth’

Alle anderen Marken in diesem Dokument sind das Eigentum der jeweiligen
Inhaber.

Beachten Sie, dass ™- und ®-Zeichen in einigen Teilen des Haupttextes
weggelassen werden.

DEUTSCH
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| Namen der Teile

Hauptgerat (Ansicht oben, seitliche Ansicht, Inneres)

3
1. Kamerasensor 8. Bedienfeld (Anzeige) (Siehe Seite 10.)
2. Puffer 9. Einschubdffnung linker Akku
3. Ultraschallsensor 10. Einschubdffnung rechter Akku
4. Tragegriff (Siehe Seite 11.) 11. Auslassoffnung
5. Obere Abdeckung 12. Positions-LED
6. Taste zum Offnen 13. LiDAR-Sensor
7. Staubsammelbehélter (Siehe Seite 14.) 14. Markierung LASER KLASSE 1

Hauptgerat (Ansicht von unten)

3 3
7 7
8 8

7
1. Magnetsensor fir Grenzerkennung (eingebaut) 6. Ansaugéffnung
2. Hauptblrste 7. Klippensensor
3. Seitliche Birste 8. Antriebsrad
4. Untere Birste 9. Lenkrolle
5. Abdeckung der Hauptbdrste 10. Erdungsleitung

ANMERKUNG

« Die Erdungsleitung reduziert die elektrische Aufladung des Sensors.
@ : Ziehen oder schneiden Sie nicht versehentlich die Erdungsleitung.

9  DEUTSCH
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Hauptgerat (Bedienfeld (Anzeige))

16 19

18 17

Smartphone-Verbindungslampe (griin)
Timerlampe EIN (griin) (Siehe Seite 20.)
Timerlampe AUS (griin) (Siehe Seite 20.)
Zeitanzeige (griin)

Fehlerlampe (rot) (Siehe Seite 29.)
Filterpflegelampe (rot) (Siehe Seite 29.)
Burstenfehlerlampe (rot) (Siehe Seite 29.)
Tonlampe (griin) (Siehe Seite 23.)
Grenzerkennungslampe (griin) (Siehe Seite 21.)
10. Vakuumgeblaselampe (griin) (Siehe Seite 19.)
11. Einstellungstaste

12. Bestatigungstaste

© N Ohr®ODN =

©

13.
14,
15,

17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,

Weiter-Taste
Oben-Taste, Runter-Taste

Stromversorgungslampe rechter Akku (griin) (Siehe

Seite 16.)

. Stromversorgungslampe linker Akku (grin) (Siehe

Seite 16.)

Start/Stopp-Taste (Siehe Seite 16.)
Reinigungsstufen-Lampe (weil}) (Siehe Seite 18.)
Taste AUS-Timer (Siehe Seite 20.)

Taste EIN-Timer (Siehe Seite 19.)
Smartphone-Verbindungstaste
Modus-Umschalttaste (Siehe Seite 17.)
Modus/Raumnummern-Anzeige (Siehe Seite 17.)
Raum-Registrierungslampe (griin) (Siehe Seite 17.)

Fernbedienung
1. Strom AUS-Taste 5. Ton EIN/AUS-Taste
2. Aktionstasten 6. Vakuumgeblase EIN/AUS-Taste
3. Start/Stopp-Taste 7. Umschalttaste
4. Ortungs-Funksignal-Summer/Licht-Taste 8. Startpunkt-Taste
Standardzubehor
+ Seitliche Blrsten (vier) + Fernbedienung » AAA-Trockenbatterien (zwei) * Landerspezifisch

Zwei sind fir den Austausch. Bringen Sie zwei an
dem Akku-Saugroboter an. (Siehe Seite 14.)

Setzen Sie sie in die Fernbedienung ein. (Siehe

Seite 14.)

NN

iy
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Vorbereiten vor der Reinigung

| Uber das Tragen des Akku-Saugroboters |

/A\VORSICHT

Wenn Sie den Akku-Saugroboter tragen, stoppen Sie den Betrieb,
schalten Sie die Stromversorgung aus und halten Sie dann den Tragegriff
gut fest, damit Sie sich nicht die Hand einklemmen.

» Andernfalls kann es passieren, dass sich lhre Hand im Griff verfangt.
Achten Sie beim Anheben des Akku-Saugroboters stets auf sicheren
Stand und Gleichgewicht.

» Nichtbeachtung kann zu Verletzungen oder Fehlfunktionen fiihren.

Heben Sie den Akku-Saugroboter nicht unvorsichtig an.

» Dies kann zu Verletzungen oder Fehlfunktionen fiihren.

Halten Sie den Akku-Saugroboter nicht so, dass die Vorderseite nach
unten gerichtet ist.

+ Staub kann aus der Ansaugéffnung fallen.

Uber die Reinigung mit dem Akku-Saugroboter

» Der Akku-Saugroboter erkennt Hindernisse durch seinen LiDAR-Sensor und
Ultraschallsensor und bewegt sich so, dass er diesen Hindernissen ausweicht.
Er sammelt und saugt Staub mit seinen seitlichen Biirsten und der Hauptbiirste.
Je nach den Bedingungen kénnte er ein Hindernis nicht erkennen. Wenn er auf
ein Hindernis trifft, erkennt der Puffer den Kontakt und er weicht dem Hindernis
aus.

» Der Akku-Saugroboter kann uber eine Stufe von bis zu ca. 2,0 cm fahren.
Wenn sie jedoch kleiner als 2,0 cm ist, kann der Akku-Saugroboter manchmal

@ nicht Uber sie fahren, abhéngig von den Bedingungen wie der Form der Stufe.

* An einem Gefélle oder einer unebenen Stelle kénnen die Unterseite des
Akku-Saugroboters eingeklemmt und ein Antriebsrad angehoben werden,
wodurch der Akku-Saugroboter aufgrund eines Fehlers zum Stillstand kommt.
Wenn der Akku-Saugroboter haufig anhalt, lassen Sie ihn nicht an diese
Stelle fahren. (Siehe Seite 21.)

« Wenn sich ein Hindernis in der Nahe einer Wand befindet, kann der Akku-
Saugroboter auf die Wand auffahren, wahrend er versucht, dem Hindernis
auszuweichen.

« Der LiDAR-Sensor ist moglicherweise nicht in der Lage, Hindernisse mit den
folgenden Merkmalen zu erkennen, was zu einer ungenauen Kartenerstellung
oder zum Aufprallen auf Hindernisse fiihren kann.

- Stark reflektierende Hindernisse wie Spiegel

- Hochtransparente Hindernisse wie Glas

- Hindernisse aus schwarzem, gldnzendem Material

- Schmale Hindernisse wie Stuhl- oder Schreibtischbeine

* Wenn der Akku-Saugroboter einen engen Raum betritt, der niedriger als die
Hohe des Saugroboters ist, kann er sich verfangen und stecken bleiben.
Platzieren Sie in einem solchen Fall einen Schutz oder etwas Ahnliches.

/
\

» 1. Blockieren Sie eine Liicke mit einem Schutz oder etwas Ahnlichem.
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< Ein schwarzer Boden, ein transparenter Boden, wie z. B. ein Glasboden, oder
schwarze Bereiche auf der Maserung eines Holzbodens kénnen vom Akku-
Saugroboter als Stufe erkannt werden, die er dann zu vermeiden versucht.

%‘}'
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« Der Akku-Saugroboter kann mdglicherweise in einem Bereich rund um eine
Stufe, Uber die der Saugroboter fahren kann, in einem abgelegenen oder
engen Raum, den der Saugroboter nicht betreten kann, oder an einer Stelle,
die die seitlichen Bursten nicht erreichen kénnen, keinen Staub saugen.

« Der Akku-Saugroboter kénnte einen kleinen, harten Gegenstand, wie z. B.
einen kleinen Stein, wegstoRRen.

« Der Akku-Saugroboter kann versehentlich tber eine Stufe fahren, wenn es
einen Gegenstand gibt, der ihn beim Darlberfahren unterstitzen kann (z. B.
ein Brett oder ein Teppich). Halten Sie solche Gegensténde von den Stufen
fern.

/\VORSICHT

Verwenden Sie den Akku-Saugroboter nicht an den folgenden Orten.

» Verwenden Sie den Akku-Saugroboter nicht an Orten wie einem Teppich mit

einer Florhdhe von mehr als 7 mm, einem Teppich mit leicht herausfallenden
Floren und einem unebenen Teppich.
Auf einem solchen Teppich kann der Akku-Saugroboter aufhdren zu arbeiten,
Floren kénnen sich in den seitlichen Biirsten verfangen, oder der Teppich oder
die seitlichen Bursten kdnnen beschadigt werden. Wenn der Akku-Saugroboter
auf einem anderen Teppich als oben beschrieben nicht gut lauft, vermeiden Sie
den Einsatz auf diesem Teppich.

» Verwenden Sie den Akku-Saugroboter nicht auf einer Matratze, einer
Decke, einem Bodenkissen usw.

* Verwenden Sie den Akku-Saugroboter nicht in einem Nassbereich, einer
Toilette, einem Badezimmer, auf einem Dachboden, im Freien usw.

» Verwenden Sie den Akku-Saugroboter nicht an einem nassen Ort, an
einem Ort, der nass werden kann, oder an einem heif3en, feuchten Ort.

Zum Verhindern des Herunterfallens des
Akku-Saugroboters

/\WARNUNG

Stellen Sie sicher, dass der Akku-Saugroboter nicht herunterfalit.
* Wenn er herunterfallt, kann es zu Briichen oder Verletzungen flihren.

» Verwenden Sie den Akku-Saugroboter nicht in Zwischengeschossen,
Dachgeschossen, Treppen, Orten ohne Wande oder Orten mit einer Neigung

von 10° oder mehr.
\i

DEUTSCH



>

Stellen Sie an einem Ort, an dem es zu einem Unfall oder einer anderen
gefahrlichen Situation aufgrund eines Sturzes kommen kann, ein Objekt auf,
das mindestens 25 cm hoch ist und als Wand dienen kann (Objekt, das sich
nicht bewegt oder umkippt, wenn es vom Akku-Saugroboter angestofien wird).

1. Héhe von 25 cm oder héher

Wenn sich am Klippensensor auf der Unterseite des Akku-Saugroboters
Schmutz oder Wassertropfen durch Kondensation gebildet haben, wischen
Sie es mit einem trockenen, weichen Tuch, einem Wattestabchen usw. ab.

1. Klippensensor (flinf Stellen)

Der Akku-Saugroboter funktioniert méglicherweise nicht richtig, wenn
er Sonnenlicht oder Infrarotlicht von anderen Geraten ausgesetzt ist.
Stellen Sie sicher, dass der Akku-Saugroboter nicht dem Infrarotlicht einer
Halogenheizung, einer Fernbedienung, eines Sensors und anderer Geréate
sowie dem Sonnenlicht von Milchglas usw. ausgesetzt ist.

Nicht verwenden, wenn sich Gegenstande wie Teppiche, Matten oder Platten
in der Nahe einer Stufe befinden. Wenn ein Objekt wie ein Teppich, eine
Matte oder eine Platte die Stufe bedeckt, erkennt der Klippensensor die Stufe
maoglicherweise nicht richtig.

12
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« An einem Ort, an dem der Abstand von einer Wand zu einer Stufe
weniger als ca. 1 m betragt, kann der Akku-Saugroboter wahrend der
Riickwartsbewegung herunterfallen. Verwenden Sie den Akku-Saugroboter
nicht, wenn der Abstand zwischen einer Wand und einer Stufe weniger als ca.
1 m betragt.

1. Weniger als etwa 1 m

* Wenn eine Ablaufabdeckung (Gitterrostabdeckung) vorhanden ist, erkennt
der Klippensensor diese mdglicherweise als Stufe und der Akku-Saugroboter
kénnte nicht in der Lage sein, darliber zu fahren. Wenn es notwendig
ist, darliber zu fahren, decken Sie das Gitter mit einer Platte oder etwas
Ahnlichem ab.

« Eine Stufe von etwa 3,0 cm oder weniger wird vom Klippensensor
moglicherweise nicht als Stufe erkannt, was dazu fihrt, dass der Akku-
Saugroboter die Stufe hinunterfahrt, wahrend er geradeaus fahrt. Bei einer
Stufe von etwa 2,0 bis 3,0 cm sollten Sie den Akku-Saugroboter nicht
verwenden.

« SchlieBen Sie alle Schiebetiiren, Fliegengitter oder Fenster, da der
Hohenunterschied ihrer Rahmen oder Schienen von den Puffersensoren
maoglicherweise nicht als Stufe erkannt wird.

« Verwenden Sie den Akku-Saugroboter nicht auf einem zerbrechlichen
Bodenbelag wie z. B. Glas.

Aufraumen eines Orts fiir die Reinigung

/N\WARNUNG

Verschieben Sie Gegenstinde, die bei Kontakt mit dem Akku-Saugroboter

Schéden oder Unfille verursachen konnen.

Radumen Sie Gegenstinde weg, die nicht angesaugt werden sollen, die

die Bewegung des Akku-Saugroboters behindern und die sich in der

Hauptbiirste, den Radern und den seitlichen Biirsten verfangen kénnen.

* Wenn Sie einen Gegenstand zurlicklassen, der die Bewegung des Akku-

Saugroboters wahrend der Reinigung behindert, kann dies zu einem
Unfall oder einer Verletzung fiihren.

« Verwenden Sie den Akku-Saugroboter nicht in der Nahe von Gegenstanden,
die hei werden, wie z. B. einem Heizgerat (Raumheizung). Dies kann zu
einem Unfall, einer Entflammung oder einem Ausfall fihren. (Verwenden Sie
wahrend des Betriebs kein Heizgerat.)

DEUTSCH



« Verwenden Sie den Akku-Saugroboter nicht an einem Ort, der mit einer
versenkbaren Steckdose ausgestattet ist. Eine versenkbare Steckdose sollte
stets versenkt werden.

« Stellen Sie bei Wanden aus zerbrechlichem Material (z. B. einer Lehmwand,
einer verzierten Tur oder Schiebetiir oder einem Paravent) Gegensténde
davor, die als Wand dienen, damit sie nicht beschadigt werden.

« Verwenden Sie das Gerat nicht an Orten, an denen sich instabile oder leicht
umfallende Gegenstéande befinden.

Instabile Gegenstande und solche, die leicht umfallen, sollten in einen
anderen Raum gebracht werden.

» Verschieben Sie Anlagen und Gerate mit einer Steuerung, die sich auf der
gleichen Ebene wie der Akku-Saugroboter befindet.

+ Raumen Sie brennende Kerzen und leicht zerbrechliche Gegensténde weg.

« Bei Gegenstanden mit Lenkrollen, wie z. B. einem Karren und einem
Rollstuhl, sowie bei leichten Stiihlen, die sich leicht bewegen, sollten Sie die
Lenkrollen arretieren oder sie wegstellen.

13
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« Verwenden Sie keine Kabel, die sich verfangen oder verheddern kénnen.
Stellen Sie sicher, dass Stromkabel so entlang einer Wand verlegt werden,
dass sich der Akku-Saugroboter nicht darin verfangen kann.

Raumen Sie lange, diinne Gegenstande, wie z. B. Kordeln und Gurtel weg.
Raumen Sie kleine Gegenstande, die leicht angesaugt werden, und wertvolle
Gegenstande weg.

Raumen Sie Gegenstande weg, die den Durchgang des Akku-Saugroboters
blockieren, wie z. B. Arbeitstische, Stihle und Platten.

Wenn tierische Exkremente oder andere flissige Abfalle angesaugt werden,
kann es zu Fehlfunktionen des Akku-Saugroboters kommen. Reinigen Sie
sie.

Achten Sie darauf, dass die Quasten einer Matte oder eines anderen Belags
nach innen gesteckt werden.

.

.

.

« Heben Sie den Saum eines Vorhangs usw. an, der bis auf den Boden
herabhangt. Der Saum kann sich in der Hauptbirste verfangen, usw.

« Ré&umen Sie diinne, rutschige Teppiche wie z. B. Matten und Laufer weg. Die
Teppiche und seitlichen Birsten kdnnten beschadigt werden.

* Raumen Sie diinnes Papier und Stoff, Plastiktiiten etc. weg.

« SchlieRen Sie an einer Stelle, die nach drauRen flihrt, die Tlren, um zu
verhindern, dass der Akku-Saugroboter nach drauf3en gelangt. Wenn sich die
Tiren nicht schlielen lassen, verwenden Sie den Akku-Saugroboter nicht.
SchlieRen Sie auBerdem die Tlren von Raumen, die der Akku-Saugroboter
nicht betreten soll.

« Der Akku-Saugroboter kann auf einer rutschigen Bodenoberflache
moglicherweise nicht richtig laufen. Prufen Sie vor der Benutzung den
Zustand des Bodens.

« Stellen Sie sicher, dass ein Durchgang von 80 cm oder mehr fir die
Reinigung vorhanden ist.

DEUTSCH
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Vorbereitung fiir den Gebrauch

| Anbringen der seitlichen Bursten |

/A\WARNUNG

Stellen Sie vor dem Anbringen der seitlichen Biirsten sicher, dass die
Akkus aus dem Akku-Saugroboter entfernt sind.
» Wenn ein Akku im Akku-Saugroboter eingesetzt bleibt, kann es zu einem
elektrischen Schlag oder zu Verletzungen kommen.

Legen Sie beim Anbringen der seitlichen Bursten eine Matte oder etwas anderes
unter, damit der Akku-Saugroboter und die Bodenoberflache nicht beschadigt
werden.

1. Stellen Sie den Akku-Saugroboter auf den Kopf.

2. Schieben Sie den Verschlusshebel der seitlichen Blrste auf i‘
(Freigabemarkierung).

» 1. Verschlusshebel 2. Seitliche Biirste

3. Bringen Sie die seitliche Blirste so an, dass der Schaft an der Unterseite des
Akku-Saugroboters in die Form des Lochs der seitlichen Biirste passt.

\\\\\\i\ B

4. Dricken Sie den Verschlusshebel der seitlichen Bilrste nach a
(Verriegelungsmarkierung), bis er einrastet. (Richtig hineinschieben, bis er
den in der Zeichnung dargestellten Punkt erreicht.)

< Heben Sie die seitliche Birste nach der Installation leicht an, um
sicherzustellen, dass sie sich nicht vom Akku-Saugroboter I6st.

« Bringen Sie zwei seitliche Blrsten an, eine auf der linken und eine auf der
rechten Seite.

Auspacken des Staubsammelbehalters

/\WARNUNG

Wenn Sie die obere Abdeckung des Akku-Saugroboters 6ffnen, stellen
Sie sicher, dass die Akkus aus dem Akku-Saugroboter entfernt sind.
» Wenn ein Akku im Akku-Saugroboter eingesetzt bleibt, kann es zu einem
elektrischen Schlag oder zu Verletzungen kommen.
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1. Driicken Sie die Taste zum Offnen (— ), um die obere Abdeckung zu
offnen.
Seien Sie vorsichtig, da sich die obere Abdeckung schnell &ffnet.

2. Entfernen Sie den Staubsammelbehalter.

3. Entferne

4. Setzen Sie den Staubsammelbehélter wieder in den Akku-Saugroboter ein
und driicken Sie die obere Abdeckung zum SchlieRen, bis sie einrastet.
Achten Sie beim Schlielen der oberen Abdeckung darauf, dass Sie sich nicht
die Finger einklemmen.

Einsetzen von Batterien in die
Fernbedienung

1. Halten Sie % auf dem Deckel der Fernbedienung gedriickt und schieben
Sie den Deckel in Pfeilrichtung und nehmen ihn ab.

DEUTSCH



2. Legen Sie die Batterien in der richtigen Richtung ein.

3. Bringen Sie den Deckel an.

« Achten Sie auf die richtige Polung der Batterien.

« Es werden zwei AAA-Trockenbatterien benétigt. Die beiden Batterien sollten
neu und vom gleichen Typ sein.

+ Nehmen Sie die Batterien heraus, wenn Sie sie Uber einen langeren Zeitraum
nicht benutzen, um einen Ausfall durch auslaufende Flissigkeit und ein
Zerbersten zu vermeiden.

* Wenn die Lésung einer Batterie in lhre Augen gelangt oder mit lhrer Haut oder
Kleidung in Beriihrung kommt, waschen Sie sie sofort mit sauberem Wasser ab.

« Setzen Sie die Fernbedienung keinen St6Ren aus und lassen Sie sie nicht
mit Wasser nass werden. Platzieren Sie sie nicht an einem Ort mit direkter
Sonneneinstrahlung oder in der Néhe eines Heizkdrpers usw.

| Anzeigen der verbleibenden Akkukapazitat |

Nur fir Akkus mit der Anzeige

» 1. Anzeigelampen 2. Prif-Schaltflache

Driicken Sie die Prif-Schaltflache am Akku, um die verbleibende Akkukapazitat
anzuzeigen. Die Anzeigelampe leuchtet fir ein paar Sekunden auf.

Anzeigelampen

[]

Aus

il
11
1100
000

P00
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Jomn

Verbleibende Kapazitat

Leuchtend Blinkend

75 % bis 100 %

50 % bis 75 %

25 % bis 50 %

0 % bis 25 %

Laden Sie den Akku auf.

Der Akku hatte moglicherweise eine
Fehlfunktion.
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« Abhangig von den Einsatzbedingungen und der Umgebungstemperatur kann
die Anzeige geringfligig von der tatsachlichen Kapazitat abweichen.

« Die erste Anzeigelampe (ganz links) blinkt, wenn das Akkuschutzsystem
funktioniert.

Einsetzen und Entfernen von Akkus
(separat erhaltlich)

« Der Akku-Saugroboter funktioniert auch mit nur einem Akku.
« Mit zwei Akkus kann er Uber einen langen Zeitraum betrieben werden.

Einsetzen

/N\WARNUNG

Ein Akku sollte sicher bis zum Anschlag eingesetzt werden. Wenn
der rote Teil im oberen Bereich der Schaltflache sichtbar ist, bedeutet
dies, dass die Verriegelung nicht vollstéandig ist. Setzen Sie einen Akku
vollstandig ein, bis der rote Teil nicht mehr sichtbar ist.
* Wenn er nicht ausreichend eingesetzt ist, kann der Akku herausfallen und
einen Unfall oder Ausfall verursachen.
Setzen Sie den Akku nicht mit Gewalt ein.
* Wenn sich der Akku nicht leicht einschieben lasst, wird er nicht richtig
eingesetzt.
Halten Sie das Gerat und den Akku beim Einsetzen des Akkus gut fest.

Setzen Sie einen Akku sicher entlang der Nut des Akku-Saugroboters bis zum
Anschlag ein. Wenn der Akku vollstandig verriegelt ist, rastet er ein.

ANMERKUNG

Achten Sie beim Einsetzen eines Akkus darauf, dass Sie sich nicht die Finger
zwischen dem Akku-Saugroboter und dem Akku einklemmen.

Entfernen

/A\WARNUNG

Wenn Sie einen Akku entfernen, stellen Sie sicher, dass der Akku-
Saugroboter ausgeschaltet ist. Entfernen Sie einen Akku nicht, wenn
sich der Akku-Saugroboter im Standby-Zustand befindet. (Siehe ,,Ein-/
Ausschalten der Stromversorgung“ auf Seite 16.)
« Das Entfernen eines Akkus bei eingeschalteter Stromversorgung kann zu
einem Fehler fuhren.
Halten Sie das Gerat und den Akku beim Entfernen des Akkus fest.

Heben Sie den Akku an, wahrend Sie den Knopf des Akkus betatigen.
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| Ein-/Ausschalten der Stromversorgung |

« Beim Einschalten der Stromversorgung geht der Akku-Saugroboter in den
Standby-Zustand iber. Im Standby-Zustand ist es méglich, eine Reinigung
durchzufuhren, Einstellungen zu andern und eine Verbindung zur App
herzustellen.

« Wenn der Akku-Saugroboter, die Fernbedienung oder die App im Standby-
Zustand ca. 30 Minuten lang nicht bedient wurden, schaltet sich die
Stromversorgung aus. (Wenn die Smartphone-Verbindungslampe im obigen Fall
leuchtet, schaltet sich die Stromversorgung nicht aus.)

« Schalten Sie die Stromversorgung am Ende des Betriebs und bei der
Lagerung aus.

* Wenn sich der Akku-Saugroboter im Ruhezustand befindet, ist keine
Kommunikation tber die App mdglich.

« Wenn die Stromversorgung des Akku-Saugroboters ausgeschaltet ist, kann
der Akku-Saugroboter nicht lber die Fernbedienung oder die App bedient
werden.

So schalten Sie die Stromversorgung ein

1. Dricken Sie bei ausgeschalteter Stromversorgung des Akku-Saugroboters
die Start/Stopp-Taste des Saugroboters.

2. Warten Sie ohne Bedienung, bis die Uhrzeit angezeigt wird.
Wenn der Akku-Saugroboter zum ersten Mal verwendet wird, ist zunachst
eine Zeiteinstellung erforderlich. Stellen Sie die Tageszeit ein. (Siehe
Seite 23.)

N = =
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» 1. In der Zeitanzeige blinkt [LOAd], und die vier Reinigungsstufen-Lampen
schalten sich im Uhrzeigersinn ein und aus. Die Umschaltgeschwindigkeit
der Lampen nimmt mit fortschreitender Inbetriebnahme zu.

2. Wenn alle Lampen leuchten, ist die Inbetriebnahme des Akku-
Saugroboters abgeschlossen (Standby-Zustand).
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So schalten Sie die Stromversorgung aus

Halten Sie die Start/Stopp-Taste des Akku-Saugroboters gedrickt oder driicken
Sie die Strom AUS-Taste der Fernbedienung.

Wenn die Stromversorgung vollstdndig ausgeschaltet wird, schalten sich die
Anzeige und die Lampen des Akku-Saugroboters aus. Warten Sie daher, ohne die
Akkus zu entfernen.

Wenn Sie den Akku-Saugroboter nicht mehr verwenden oder ihn lagern méchten,
schalten Sie die Stromversorgung aus und nehmen Sie die Akkus heraus.

Entfernen Sie die Akkus nicht, bevor das Gerat vollstandig ausgeschaltet ist
(bevor sich die Anzeige und die Lampen ausschalten). Die gespeicherten
Karteninformationen und der Reinigungsverlauf kdnnen geléscht werden.

So lesen Sie die Stromversorgungslampe des Akku-
Saugroboters ab

Status der Akku-
Stromversorgungslampe

Verbleibende Akkukapazitat

Uber 60 % oder mehr

Uber 20 bis 60 %

Weniger als 20 %

Keine verbleibende Kapazitat
Kein Akku eingesetzt

EEEE

Die verbleibende Kapazitat ist eine grobe Angabe und kann je nach
Betriebsbedingungen, Raumtemperatur, Akkutyp und Stromverbrauch des Akkus
usw. variieren.

Was Sie vor der Reinigung einrichten
missen

Nehmen Sie vor der Reinigung die erforderlichen Einstellungen fiir den Akku-
Saugroboter vor.

Ein-/Ausschalten des Vakuumgebldses

Bei der ausschliel3lichen Reinigung von sichtbarem GroRstaub kann durch
Abschalten des Vakuumgeblases die Laufzeit verlangert werden. Wie Sie das
Vakuumgeblése ein- und ausschalten, erfahren Sie auf Seite 19.

Ein-/Ausschalten der Toneinstellung

Wenn die Toneinstellung des Akku-Saugroboters ausgeschaltet ist, reinigt der
Akku-Saugroboter gerduschlos. (Siehe Seite 23.)

Einstellen der Grenzerkennungsfunktion

Bei eingeschalteter Grenzerkennungsfunktion erkennt der Akku-Saugroboter die
auf einer Bodenflache eingerichtete magnetische Grenzlinie. Die magnetische
Grenzlinie dient als Grenzlinie und der Akku-Saugroboter bewegt sich nicht Gber
die magnetische Grenzlinie hinaus, d. h. der Laufbereich kann begrenzt werden.
Wie Sie die Grenzerkennungsfunktion einstellen, erfahren Sie auf Seite 21.
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| Reinigung

Der Akku-Saugroboter arbeitet auf drei Arten:
- Freier Reinigungsmodus, der keine Kartenregistrierung erfordert,
- Kartenerstellungs-Reinigungsmodus (siehe ,Reinigung eines Raums
mit Kartenerstellung” auf dieser Seite), der die Registrierung von
Rauminformationen fiir die Reinigung erfordert, und
- Manueller Betrieb Uber die Fernbedienung.
Der freie Reinigungsmodus wird fiir die Reinigung in mehreren Raumen oder
in einer Umgebung mit haufigen, erheblichen Anderungen der Anordnung
empfohlen.
Fir einen Raum, der zum Zeitpunkt der Kartenerstellung nicht ausreichend
beleuchtet werden kann, verwenden Sie den freien Reinigungsmodus.
Wenn die verbleibende Akkuladung des Akku-Saugroboters schwach wird,
unterbricht der Saugroboter die Reinigung und kehrt zu dem Ort zuriick, an dem die
Reinigung begonnen wurde.

Reinigung eines Raums mit der Fernbedienung

Der Akku-Saugroboter kann durch Driicken der Aktionstasten der Fernbedienung
zur Reinigung bedient werden.

2.

3.

4.

Vorwarts bewegen: Driicken Sie €%
Nach links bewegen: Driicken Sie e
Nach rechts bewegen: Driicken Sie °

Rickwarts bewegen: Halten Sie @) gedriickt und driicken Sie &

ANMERKUNG

Betreiben Sie den Akku-Saugroboter nicht an einem engen oder unebenen
Ort.

Seien Sie beim Betreiben des Akku-Saugroboters mit der Fernbedienung
vorsichtig, um Kollisionen oder Stiirze zu vermeiden.

Wenn sich ein Hindernis vor dem sich bewegenden Akku-Saugroboter
befindet, fahrt der Akku-Saugroboter zuriick, um diesem auszuweichen.

Reinigung eines Raums ohne Kartenerstellung (freier
Reinigungsmodus)

1.

Positionieren Sie den Akku-Saugroboter an einer Wand des Ortes, den Sie
reinigen mochten.

Versetzen Sie den Akku-Saugroboter in den Standby-Zustand. (Siehe Seite
16.)

Driicken Sie die Modus-Umschalttaste, um [F] (freier Reinigungsmodus)
auszuwahlen.

Bei jedem Driicken der Modus-Umschalttaste wird das angezeigte Zeichen
in der Reihenfolge ,F, 1, 2, 3, 4, 5, F, ...“ geandert (jede Zahl steht fiir eine
Raumnummer).
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4.

Wenn die Start/Stopp-Taste gedriickt wird, gibt der Akku-Saugroboter einen
Ton von sich und beginnt mit der Reinigung. (Wenn die Toneinstellung
aktiviert ist)

Wenn der Akku-Saugroboter feststellt, dass die Reinigung beendet ist, kehrt
er an die Stelle zurtick, an der er mit der Reinigung begonnen hat.

« Wenn die Toneinstellung aktiviert ist, wird der Abschluss der Reinigung mit
einem Ton gemeldet. (Siehe Seite 23.)

« Der Akku-Saugroboter errechnet seine eigene Position mit Hilfe des LiDAR-
Sensors und des Kamerasensors. Damit der Kamerasensor voll funktionsfahig
ist, empfiehlt es sich, den Raum fir die Reinigung heller zu machen. Wenn
der Raum dunkel ist, kann der Akku-Saugroboter méglicherweise einige
Bereiche nicht reinigen oder nicht zu der Stelle zurtickkehren, an der er die
Reinigung begonnen hat.

Reinigung eines Raums mit
Kartenerstellung

Registrieren von Rauminformationen
(Kartenerstellung)

« Wenn die zu reinigenden Raume bereits festgelegt sind, kann
durch die Registrierung von Rauminformationen (Registrierung von
Kartenerstellungsinformationen) im Akku-Saugroboter die Reinigung
effizienter gestaltet werden. Nach Abschluss der Kartenerstellung ist es
mdoglich, das Reinigungsergebnis zu Uberpriifen und verbotene Bereiche in
der App festzulegen.

« Die Anzahl der Rdume, die registriert werden kénnen, betragt finf.

* Machen Sie den Raum wahrend der Kartenerstellung heller.

+ Halten Sie sich wahrend der Kartenerstellung vom Akku-Saugroboter fern.

* Heben Sie den Akku-Saugroboter nicht wahrend der Kartenerstellung hoch.

« Die Kartenerstellung schlagt fehl, wenn sich in einem Radius von ca. 11 m
um den Akku-Saugroboter keine Hindernisse mit einer Héhe von 25 cm oder
mehr befinden. In diesem Fall wird die Reinigung im freien Reinigungsmodus
empfohlen. (Siehe ,Reinigung eines Raums ohne Kartenerstellung (freier
Reinigungsmodus)“ auf dieser Seite)

Platzieren Sie den Akku-Saugroboter an der Stelle, von der aus der
Saugroboter mit der Reinigung beginnen soll.

« An diesem Startort wird die Reinigung beginnen.

» Es wird empfohlen, den Startort in der Nahe einer Wand, in einer Ecke des
Raums oder an einem anderen leicht zu identifizierenden Punkt festzulegen.

» Halten Sie einen Abstand von ca. 30 cm zu einer Wand ein.
Versetzen Sie den Akku-Saugroboter in den Standby-Zustand. (Siehe
Seite 16.)
Wahlen Sie die Nummer eines nicht kartierten Raums durch Driicken der
Modus-Umschalttaste.

« [F] ist der freie Reinigungsmodus. (Siehe ,Reinigung eines Raums ohne
Kartenerstellung (freier Reinigungsmodus)” auf dieser Seite.)

* Nummern von nicht kartierten Rdumen werden blinkend angezeigt und die
Raum-Registrierungslampe ist eingeschaltet.

* Nummern von kartierten Rdumen werden leuchtend angezeigt und die Raum-
Registrierungslampe ist ausgeschaltet.
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Wenn die Start/Stopp-Taste gedriickt wird, beginnt der Akku-Saugroboter mit
der Kartenerstellung. Nach der Kartenerstellung kehrt der Akku-Saugroboter
zuriick zu dem Punkt, an dem die Kartenerstellung begann (Startpunkt der
Reinigung) und schlieRt dann die Raumregistrierung ab.

Nach Abschluss der Kartenerstellung geht der Akku-Saugroboter in den
Standby-Zustand Uber. Es kann einige Zeit dauern, bis der Akku-Saugroboter
in den Standby-Zustand lbergeht. Schalten Sie in diesem Fall die
Stromversorgung nicht aus.

Wenn die Toneinstellung aktiviert ist, wird der Abschluss der Kartenerstellung
mit einem Ton gemeldet.

Wenn die Kartenerstellung nicht erfolgreich ist, figen Sie die
Kartenerstellungsinformationen manuell Gber die App hinzu. (Siehe
Seite 41.)

Reinigung von kartierten Rdumen

4.

Im Kartenerstellungs-Reinigungsmodus arbeitet der Akku-Saugroboter so,
dass kartierte Raume effizienter gereinigt werden.

Die Verwendung des Kartenerstellungs-Reinigungsmodus erfordert, dass
Kartenerstellungsinformationen registriert werden. (Siehe ,Reinigung eines
Raums mit Kartenerstellung* auf Seite 17.)

Platzieren Sie den Akku-Saugroboter am Startpunkt fiir die Kartenerstellung.
Platzieren Sie den Akku-Saugroboter so weit wie mdglich mit der gleichen
Ausrichtung wie zu Beginn der Kartenerstellung. Dadurch kann der Akku-
Saugroboter reibungsloser mit der Reinigung beginnen.

Versetzen Sie den Akku-Saugroboter in den Standby-Zustand. (Siehe
Seite 16.)

Wahlen Sie eine Nummer eines kartierten Raums durch Driicken der Modus-
Umschalttaste.

[F] ist der freie Reinigungsmodus. (Siehe Seite 17.)

Nummern von nicht kartierten Rdumen werden blinkend angezeigt und die
Raum-Registrierungslampe ist eingeschaltet.

Nummern von kartierten Radumen werden leuchtend angezeigt und die Raum-
Registrierungslampe ist ausgeschaltet.

Driicken Sie die Start/Stopp-Taste, um mit der Reinigung zu beginnen.

" 0

Wenn die Reinigung beendet ist, fahrt der Akku-Saugroboter wieder dorthin
zurtick, wo er mit der Reinigung begonnen hat.

Die Reinigungsstufen-Lampe zeigt an, welcher Anteil des gesamten Raums
gereinigt wurde.

Wenn die Toneinstellung aktiviert ist, wird der Abschluss der Reinigung mit
einem Ton gemeldet. (Siehe Seite 23.)

Wenn der Ziel-Reinigungsbereich zu groB ist, um alles auf einmal zu reinigen,
empfehlen wir, die Einstellung [Dauerhaftes Reinigen] zu verwenden. (Siehe
Seite 44.)

Ablesen der Reinigungsstufen-Lampe

Die Reinigungsstufen-Lampe informiert Sie Uber den prozentualen Anteil des
gereinigten Bereichs im Oberflachenbereich des kartierten Raums.

Status der Reinigungsstufen- Prozentsatz des abgeschlossenen
Reinigungsbereichs

,_
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90 % oder mehr

75 % weniger als 90 %

N

A | 1Y | /)
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50 % weniger als 75 %

25 % weniger als 50 %
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| Loschen von Kartenerstellungsinformationen

1. Versetzen Sie den Akku-Saugroboter in den Standby-Zustand. (Siehe
Seite 16.)

2. Wahlen Sie die Raumnummer aus, fiir die Sie die
Kartenerstellungsinformationen 16schen méchten, indem Sie die Modus-
Umschalttaste driicken.

« Bei jedem Dricken der Modus-Umschalttaste wird die Raumnummer in
der Reihenfolge ,F, 1, 2, 3, 4, 5, F, ...“ geandert. (Bei [F] ist das Léschen
von Kartenerstellungsinformationen nicht méglich, da [F] der freie
Reinigungsmodus ist.)

« Eine Nummer eines kartierten Raums leuchtet in der Anzeige auf.

3. Wenn die Modus-Umschalttaste gedriickt gehalten wird, wird [dEL] ca. 10
Sekunden lang in der Zeitanzeige angezeigt.

4. Dricken Sie die Bestatigungstaste, wahrend [dEL] angezeigt wird.

* Wenn die Bestatigungstaste nicht gedriickt wird, wahrend [dEL] angezeigt
wird, kehrt der Akku-Saugroboter wieder in den Standby-Zustand zurtick.

« Wenn die Kartenerstellungsinformationen geldscht werden, blinkt die
ausgewahlte Raumnummer und ihre Registrierung wird aufgehoben.
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Unterbrechung oder Beendigung der
Reinigung

Wenn die Start/Stopp-Taste wahrend des Betriebs gedriickt wird, wird der
Akku-Saugroboter voriibergehend angehalten.

Wenn die Start/Stopp-Taste erneut gedrickt wird, nimmt der Akku-
Saugroboter den Betrieb im gleichen Betriebsmodus wie vor dem Anhalten
wieder auf.

8 0

Um die Reinigung wahrend der Reinigung zu beenden, driicken Sie die
Startpunkt-Taste der Fernbedienung, wenn der Akku-Saugroboter in
Betrieb oder in einem vorlibergehend angehaltenem Zustand ist. Der Akku-
Saugroboter kehrt an die Stelle zuriick, an der er mit der Reinigung begonnen
hat, und geht dann in den Standby-Zustand uber.

» Um die Reinigung sofort zu beenden, driicken Sie die Modus-Umschalttaste,
wahrend sich der Akku-Saugroboter im voriibergehend angehaltenen Zustand
befindet. Der Akku-Saugroboter wird dann in den Standby-Zustand versetzt.

» Wenn die Reinigung beendet wird, ohne zum Startpunkt zuriickzukehren, wird
der Reinigungsverlauf moglicherweise nicht korrekt gespeichert.

Ein-/Ausschalten des Vakuumgeblases |

2.

* Wenn nur sichtbarer, groer Staub gereinigt wird, flhrt das Abschalten des
Vakuumgebléses zu einer etwa doppelt so langen Laufzeit.

+ Das Vakuumgeblase kann auch Uber die Fernbedienung oder die App
eingestellt werden. (Siehe ,Ein-/Ausschalten des Vakuumgeblases” auf dieser
Seite und ,Betreiben des Akku-Saugroboters mit der App* auf Seite 38.)
Wenn sich der Akku-Saugroboter im Standby-Zustand befindet, driicken Sie
die Einstellungstaste, um den Einstellungsauswahlmodus aufzurufen.

Driicken Sie die Weiter-Taste, um die Vakuumgeblaselampe blinken zu
lassen.
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3. Die Oben-/Runter-Tasten kdnnen zum Umschalten zwischen Ein und Aus
verwendet werden. Nach der Auswahl von Ein oder Aus driicken Sie die
Bestatigungstaste, um die Einstellung abzuschlief3en.

« Ein: Die Vakuumgeblaselampe wird eingeschaltet.
< Aus: Die Vakuumgeblaselampe wird ausgeschaltet.

ANMERKUNG

Bei ausgeschalteter Einstellung des Vakuumgebladses leuchtet die
Filterpflegelampe auch bei verstopftem Filter nicht auf.

Ein- und Ausschalten des Vakuumgeblases mit der
Fernbedienung

Wenn sich der Akku-Saugroboter im Standby-Zustand befindet, kann das
Vakuumgeblase durch Driicken der Vakuumgeblédse EIN/AUS-Taste auf der
Fernbedienung ein- und ausgeschaltet werden.

Auch wahrend der Reinigung kann das Geblase Uber die Fernbedienung ein- oder
ausgeschaltet werden.

| Verwenden der Ortungs-Funksignalfunktion

« Der Akku-Saugroboter meldet seinen eigenen Standort mit einem Summerton
und Licht. Diese Funktion wird verwendet, wenn der Akku-Saugroboter nicht
gefunden werden kann, weil er einen grofen Bereich reinigt oder einen Ort
betreten hat, an dem er nicht gefunden werden kann.

* Wenn die Ortungs-Funksignal-Summer/Licht-Taste der Fernbedienung
gedriickt wird, ertont ein Summer fiir ca. 10 Sekunden, wahrend die Positions-
LED blinkt.

* Um die Ortungs-Funksignal-Funktion auf halbem Weg zu stoppen, driicken
Sie die Ortungs-Funksignal-Summer/Licht-Taste erneut.

ANMERKUNG

« Die Ortungs-Funksignal-Funktion kann in den folgenden Féllen nicht

verwendet werden.

» Wenn die Stromversorgung des Akku-Saugroboters ausgeschaltet ist.

* Wenn keine Akkukapazitat mehr vorhanden ist.

» Wenn sich der Akku-Saugroboter in einer Position befindet, in der ihn die
Funkwellen nicht erreichen.

» Wenn die Batterie in der Fernbedienung erschopft ist.

* Obwohl die Ortungs-Funksignal-Funktion auch tber die App verwendet
werden kann, missen lhr Smartphone und der Akku-Saugroboter im Voraus
verbunden werden. Wenn sich der Akku-Saugroboter im Ruhezustand
befindet, kann die Funktion nicht Uber die App verwendet werden.

Verwenden des EIN-Timers/AUS-Timers

Der EIN-Timer und der AUS-Timer kdnnen gleichzeitig verwendet werden.

Einstellen des EIN-Timers

Zu einem vorgewahlten Zeitpunkt beginnt der Akku-Saugroboter mit der Reinigung
im ausgewahlten Reinigungsmodus. Stellen Sie vor dem Einstellen des Timers die
Tageszeit ein. (Siehe Seite 23.)

1. Versetzen Sie den Akku-Saugroboter in den Standby-Zustand. (Siehe
Seite 16.)
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2. Halten Sie die Taste EIN-Timer gedriickt, um die Zeiteinstellung des EIN-

Timers zu andern.

- Die Vorgehensweise beim Andern ist die gleiche wie bei der Zeiteinstellung
(Siehe Seite 23).

» Der EIN-Timer kann in Schritten von 10 Minuten konfiguriert werden.

3. Dricken Sie die Bestatigungstaste, um die Tageszeit fertigzustellen.

Verwenden des EIN-Timers

1. Dricken Sie die Taste EIN-Timer, um die EIN-Timer-Funktion zu aktivieren.
Die Timerlampe EIN leuchtet auf und die Einstellzeit blinkt zweimal.
« Zum Abbrechen der EIN-Timer-Funktion driicken Sie erneut die Taste EIN-
Timer, um die Timerlampe EIN auszuschalten.

2. Wahlen Sie den Betriebsmodus des Akku-Saugroboters. (Siehe Seiten 17
und 18.)

3. Beim Driicken der Start/Stopp-Taste wird die Reinigung durch die EIN-Timer-
Funktion reserviert. (Ruhezustand)
Zum Abbrechen der EIN-Timer-Funktion im Ruhezustand driicken Sie die
Start/Stopp-Taste erneut, um den Akku-Saugroboter in den Standby-Zustand
zu versetzen. Um die Einstellzeit nach der Reservierung zu sehen, driicken
Sie eine beliebige Taste auer der Start/Stopp-Taste. Danach leuchtet die
Einstellzeit fir 3 Sekunden auf.

« Die reservierten Informationen werden abgebrochen, wenn die
Stromversorgung ausgeschaltet wird oder wenn die verbleibende
Akkukapazitat komplett aufgebraucht ist.

« Wenn die Akkus entladen sind, kann der Akku-Saugroboter nicht auf den
Betrieb durch die EIN-Timer-Reservierung warten. Fiir den Betrieb durch die
EIN-Timer-Reservierung wird empfohlen, die Akkus voll aufzuladen.

« Der Betrieb durch die EIN-Timer-Reservierung ist nicht méglich, wenn die
Stromversorgung ausgeschaltet ist.

* Wenn der EIN-Timer eingestellt ist, wird die Betriebszeit etwas verkirzt, da
der Akku-Saugroboter im Ruhezustand den Akku verbraucht.
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» Beispiel fiir die Verwendung: Lassen Sie den Akku-Saugroboter morgens
automatisch reinigen. (Stellen Sie den EIN-Timer auf 7:30 und den AUS-
Timer auf 9:00.)

» 1. Startet um 07:30. (EIN-Timer) 2. Reinigung 3. Beendet Reinigung um
09:00. (AUS-Timer) 4. Kehrt zum Startpunkt zuriick.

* Wenn Sie wahrend der Einstellung der Stunden/Minuten die Oben-/Runter-
Tasten gedriickt halten, &ndern sich die Stunden/Minuten schnell.

« Wenn die Zeiteinstellung des Timers bereits abgeschlossen ist, missen
Sie nur noch die Prozedur fir ,Verwenden des EIN-Timers“ auf dieser Seite
befolgen.

Einstellen des AUS-Timers

Wenn nach dem Start der Reinigung eine vorgewahlte Zeit verstrichen ist, beendet
der Akku-Saugroboter die Reinigung und fahrt zum Ausgangspunkt zurtick. Stellen
Sie vor dem Einstellen des Timers die Tageszeit ein. (Siehe Seite 23.)

1. Versetzen Sie den Akku-Saugroboter in den Standby-Zustand. (Siehe Seite 16.)
2. Halten Sie die Taste AUS-Timer gedriickt, um die Zeiteinstellung des AUS-
Timers zu éndern.
- Die Vorgehensweise beim Andern ist die gleiche wie bei der Zeiteinstellung
(Siehe Seite 23).
« Der AUS-Timer kann in Schritten von 10 Minuten konfiguriert werden.

3. Driicken Sie die Bestatigungstaste, um die Tageszeit fertigzustellen.

Verwenden des AUS-Timers

Driicken Sie die Taste AUS-Timer, um die AUS-Timer-Funktion zu aktivieren.
Die Timerlampe AUS leuchtet auf und die Einstellzeit blinkt zweimal.
*« Um die Reinigung sofort zu starten und den AUS-Timer zu verwenden,
wahlen Sie den Reinigungsmodus und starten Sie die Reinigung.
e Zur Verwendung des AUS-Timers in Kombination mit dem EIN-Timer siehe
Seite 19.
* Zum Abbrechen des AUS-Timers driicken Sie erneut die Taste AUS-Timer,
wenn sich der Akku-Saugroboter im Standby-Zustand befindet.
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« Die Einstellung des AUS-Timers wird deaktiviert, wenn die Stromversorgung
ausgeschaltet wird oder wenn die verbleibende Akkukapazitat komplett
aufgebraucht ist.

* Wenn die verbleibende Akkukapazitdt niedrig ist, kdnnte der Betrieb des
Akku-Saugroboters vor der eingestellten Zeit des AUS-Timers stoppen.

« Je nach Reinigungsumgebung kann es einige Zeit dauern, bis der Akku-
Saugroboter wieder zum Ausgangspunkt zurlickkehrt. Stellen Sie in diesem
Fall eine frihere Zeit fur den AUS-Timer ein.

« Beispiel fur die Verwendung: Lassen Sie den Akku-Saugroboter abends nur
30 Minuten lang automatisch reinigen. (Stellen Sie den EIN-Timer auf 19:00
und den AUS-Timer auf 19:30.)

» 1. Startet um 19:00. (EIN-Timer) 2. Reinigung 3. Beendet Reinigung um

19:30. (AUS-Timer) 4. Kehrt zum Startpunkt zurtick.

* Wenn Sie wahrend der Einstellung der Stunden/Minuten die Oben-/Runter-
Taste gedrickt halten, andern sich die Stunden/Minuten schnell.

+ Wenn die Zeiteinstellung des Timers bereits abgeschlossen ist, missen
Sie nur noch die Prozedur fiir ,Verwenden des AUS-Timers* auf Seite 20
befolgen.

Steuern des Reinigungsbereichs

/\WARNUNG

Verwenden Sie die magnetische Grenzlinie nicht als Grenzlinie eines
Bereichs, in dem moglicherweise ein Unfall durch Eindringen oder
Herunterfallen geschehen kann.

» Andernfalls kann es zu einem Unfall oder einer Verletzung durch

Eindringen oder Herunterfallen des Akku-Saugroboters kommen.

Stellen Sie bei einem Bereich, in dem die Gefahr des Eindringens oder
Herunterfallens des Akku-Saugroboters besteht, ein als Wand dienendes
Objekt mit einer Hohe von 25 cm oder mehr (ein Objekt, das sich nicht
bewegt oder umkippt, wenn es vom Akku-Saugroboter angestoBen wird)
auf eine ebene Flache.

« Der Reinigungsbereich kann begrenzt werden, indem eine magnetische
Grenzlinie (separat erhaltlich) auf einer Bodenflache angebracht wird, um
eine Grenzlinie zu bilden. Der Akku-Saugroboter erkennt die magnetische
Grenzlinie und meidet sie.

« Stellen Sie den Reinigungsbereich fir den Akku-Saugroboter in den
folgenden Féllen ein.

1. Reinigungsbereich 2. Magnetische Grenzlinie
3. Bereich, in dem der Akku-Saugroboter nicht laufen soll

« Wenn Sie einen Raum, der zu grof} ist, um ihn auf einmal zu reinigen, in
mehrere zu reinigende Bereiche unterteilen mochten.

« Wenn es einen Bereich gibt, den der Akku-Saugroboter nicht betreten soll.

* Wenn es einen Bereich gibt, den der Akku-Saugroboter betreten, aber nicht
verlassen kann.

* Wenn der Akku-Saugroboter Uber eine niedrige Stufe fahrt, aber von ihr
herunterfallt.

* Wenn der Akku-Saugroboter in der Mitte einer Stufe hangen bleibt.

Verlegen Sie die magnetische Grenzlinie unter Berticksichtigung der
folgenden Punkte.

* Achten Sie darauf, die magnetische Grenzlinie ohne Zwischenraum zur

Bodenoberflache zu verlegen.
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3.

Verlegen Sie die magnetische Grenzlinie in einem Abstand von ca. 15 cm zu
dem Bereich, den der Akku-Saugroboter nicht betreten soll.

Legen Sie die magnetische Grenzlinie auf eine mdglichst ebene Bodenflache,
damit sie nicht instabil wird. Andernfalls kann es dazu kommen, dass der
Akku-Saugroboter die Linie verschiebt und die Linie nicht richtig erkennt.

Der Akku-Saugroboter erkennt méglicherweise eine magnetische Grenzlinie
nicht, die sich auf einer konkaven oder abgestuften Oberflache befindet.
Stellen Sie sicher, dass die magnetische Grenzlinie ein Originalprodukt ist.
Wenn es sich nicht um ein Originalprodukt handelt, kénnen Leistung und
Sicherheit nicht garantiert werden.

Einige Bodenflachen kénnen verschmutzt werden. Priifen Sie die Eignung vor
der Verwendung genau.

Je nach Bodenoberflache und Betriebsumgebung ist es wahrscheinlich, dass der
Magnetsensor fiir Grenzerkennung die magnetische Grenzlinie nicht erkennt oder
dass die magnetische Grenzlinie verschmutzt oder eingerissen ist. Prifen Sie die
Eignung vor der Verwendung genau.

Wenn sich der Akku-Saugroboter im Standby-Zustand befindet, driicken Sie
die Einstellungstaste, um den Einstellungsauswahlmodus aufzurufen.

Driicken
lassen.

Die Oben-/Runter-Tasten kdnnen zum Umschalten zwischen Ein und Aus
verwendet werden. Nach der Auswahl von Ein oder Aus driicken Sie die
Bestatigungstaste, um die Einstellung abzuschliellen.

Ein: Die Grenzerkennungslampe wird eingeschaltet.

Aus: Die Grenzerkennungslampe wird ausgeschaltet.

ANMERKUNG

Die Grenzerkennungsfunktion basiert auf der Erkennung der magnetischen
Grenzlinie durch einen Magnetsensor. Wenn an der magnetischen Grenzlinie Risse,
Erhebungen usw. vorhanden sind, wird die Linie méglicherweise nicht erkannt.
Prifen Sie die magnetische Grenzlinie regelmaRig auf Risse,
Positionsabweichungen und andere Probleme. Wenn ein Problem wie z. B.
ein Riss vorliegt, ersetzen Sie die Linie durch eine neue Linie.

Die Grenzerkennungsfunktion kdnnte in der Nahe eines magnetischen
Gegenstands aktiviert werden. Wenn Sie nicht mdchten, dass

die Grenzerkennungsfunktion funktioniert, deaktivieren Sie die
Grenzerkennungsfunktion.

An einem Ort, an dem Menschen und Dinge haufig kommen und gehen, wird
auf die magnetische Grenzlinie getreten und sie wird beschadigt. Wenn sich
die Linie verschlechtert, ersetzen Sie sie durch eine neue Linie.

Je nach Bodenmaterial ist es empfehlenswert, die magnetische Grenzlinie auf
den Boden zu kleben, da der Akku-Saugroboter die magnetische Grenzlinie
bei der Erkennung méglicherweise verschiebt.

Die magnetische Grenzlinie kann mit einer Schere geschnitten werden.
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Anbringen, Entfernen und Verwenden von
separat erhaltlichen Artikeln

Auf den unten aufgeflihrten Seiten finden Sie Informationen zum Anbringen,
Entfernen und Verwenden von separat erhaltlichen Artikeln.

Separat erhdltliche Artikel | Referenzseite Anmerkungen

Magnetische Grenzlinie 21 -

Hauptbirste 26 Die Handhabung ist die gleiche wie

Weiche Hauptblrste bei der mitgelieferten Hauptbirste.

HEPA-Filter 25 Entspricht dem mitgelieferten
HEPA-Filter.

Seitliche Birste 26 Die Handhabung ist die gleiche wie

Weiche seitliche Blrste bei den mitgelieferten seitlichen
Bursten.

Akku 15 -

Abdeckung der Hauptblrste | 26 Gleich wie die mitgelieferte
Abdeckung der Hauptblrste.

Pufferkissen - Ein am Akku-Saugroboter zu
befestigendes Anti-Kratz-Kissen
zum Schutz der Objekte.

So entsorgen Sie den Abfall

/\WARNUNG

Schalten Sie unbedingt die Stromversorgung aus und entfernen Sie die
Akkus aus dem Akku-Saugroboter, bevor Sie die obere Abdeckung des
Akku-Saugroboters 6ffnen.

» Wenn ein Akku im Akku-Saugroboter eingesetzt bleibt, kann es zu einem

elektrischen Schlag oder zu Verletzungen kommen.

1. Die obere Abdeckung wird durch Driicken der Taste zum Offnen ( — )
gedffnet.
Seien Sie vorsichtig, da sich die obere Abdeckung schnell &ffnet.

2. Entfernen Sie den Staubsammelbehalter.
Halten Sie den Staubsammelbehélter nicht mit seiner Offnung nach unten
gerichtet. Dadurch kann Staub aus der Offnung fallen.

3. Losen Si
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4. Nehmen Sie das Staubgehause heraus.
Achten Sie darauf, nicht die obere Abdeckung auf der Filterseite zu 6ffnen.

5. Entsorgen Sie den Abfall im Staubgehause und im Staubsammelbehalter und
entfernen Sie dann Schmutz und Staub im Filter.
Wenn der Filter zu stark verschmutzt ist, nehmen Sie den Filter heraus und
waschen Sie ihn mit Wasser. (Siehe Seite 25.)

6. Setzen Sie das Staubgeh&duse wieder in den Staubsammelbehélter ein.
SchlieRen Sie dann die obere Abdeckung und verriegeln Sie die beiden
Verriegelungsteile.

7. Setzen Sie den Staubsammelbehalter wieder in den Akku-Saugroboter ein
und driicken Sie die obere Abdeckung zum Schlielen, bis sie einrastet.
Achten Sie beim SchlieRen der oberen Abdeckung darauf, dass Sie sich nicht
die Finger einklemmen.

« Entsorgen Sie am Ende jeder Reinigung den Abfall und pflegen Sie den Filter.
Wenn Sie die Reinigung fortsetzen, ohne den Abfall zu entsorgen, wird der
Filter verstopft und die Saugleistung nimmt ab.

« Bringen Sie den Staubsammelbehalter und den Filter richtig an.
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Einstellen des Akku-Saugroboters

| Einstellung der Tageszeit |

Beginnen Sie bei der ersten Verwendung mit der Einstellung der Tageszeit.

1. Wahlen Sie mit den Oben-/Runter-Tasten das Anzeigeformat unter [AM], [PM]
oder ohne Unterscheidung (in 24-Stunden-Darstellung) und driicken Sie dann
die Weiter-Taste, um die Auswahl zu ilbernehmen.

Wenn die Weiter-Taste gedriickt wird, blinken die Stunden.

2. Wahlen Sie die Stunden mit den Oben-/Runter-Tasten aus und driicken Sie
dann die Weiter-Taste, um die Auswahl zu tibernehmen.
Wenn die Weiter-Taste gedriickt wird, blinken die Minuten.

3. Wahlen Sie die Minuten mit den Oben-/Runter-Tasten aus und driicken Sie
dann die Weiter-Taste, um die Auswahl zu Gbernehmen.

* Wenn Sie wahrend der Einstellung der Stunden/Minuten die Oben-/Runter-
Tasten gedriickt halten, &ndern sich die Stunden/Minuten schnell.

» Wenn der Akku-Saugroboter iber einen langeren Zeitraum nicht verwendet

wird, kann die Zeiteinstellung aufgrund der Lagertemperatur ungenau werden
oder zurlickgesetzt werden, wenn der eingebaute Akku seine Ladung verliert.
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Erneute Einstellung der Tageszeit

Wenn der Akku-Saugroboter Uber einen langeren Zeitraum nicht verwendet wird,

wird die Zeiteinstellung ungenau oder zuriickgesetzt.

Wenn Sie den Akku-Saugroboter tber die App mit einem Smartphone verbinden,

wird die Tageszeit auf dem Smartphone automatisch auf dem Akku-Saugroboter

eingestellt.

Wenn Sie die Tageszeit manuell einstellen méchten, gehen Sie wie folgt vor.

1. Versetzen Sie den Akku-Saugroboter in den Standby-Zustand. (Siehe
Seite 16.)

2. Halten Sie die Taste EIN-Timer und die Taste AUS-Timer gleichzeitig
gedriickt, um das Zeitformat [AM] oder [PM] blinken zu lassen (blinkt nicht,
wenn die vorherige Einstellung die 24-Stunden-Darstellung war).

3. Stellen Sie die Tageszeit ein, indem Sie ,Einstellung der Tageszeit* auf dieser
Seite ab Schritt 1 befolgen.

Einstellen des Wi-Fi® (Akku-Saugroboter
und Smartphone)

* Um den Akku-Saugroboter Uber die App zu bedienen, nehmen Sie die Wi-Fi®-
Einstellungen fiir die App und den Akku-Saugroboter vor. (Siehe Seite 35.)

 Installieren Sie die App vorab auf Inrem Smartphone.

« Der Akku-Saugroboter dient als Zugangspunkt fir das Smartphone. Wenn ein
Smartphone mit dem Akku-Saugroboter verbunden ist, wird das Smartphone
nicht mit einem anderen Netzwerk als dem des Akku-Saugroboters verbunden.

* Zum Verbinden eines Smartphones mit dem Akku-Saugroboter driicken Sie
die Smartphone-Verbindungstaste, um das Wi-Fi zu aktivieren.

« Wenn Sie kein Wi-Fi verwenden, driicken Sie die Smartphone-
Verbindungstaste, um die Smartphone-Verbindungslampe auszuschalten.

« Es kénnen mehrere Akku-Saugroboter mit einer App verwaltet werden. Stellen
Sie in diesem Fall nacheinander eine Drahtlosverbindung mit der App her.

Vornehmen einer Toneinstellung |

« Sie kdnnen auswahlen, ob der Akku-Saugroboter Téne von sich gibt oder
nicht.
« Diese Toneinstellung ist auch uber die Fernbedienung mdglich.

1. Wenn sich der Akku-Saugroboter im Standby-Zustand befindet, driicken Sie
die Einstellungstaste, um den Einstellungsauswahimodus aufzurufen.

2. Dricken
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3. Die Oben-/Runter-Tasten kénnen zum Umschalten zwischen Ein und Aus
verwendet werden. Nach der Auswahl von Ein oder Aus driicken Sie die
Bestatigungstaste, um die Auswahl abzuschlieRen.

« Ein: Tonlampe wird eingeschaltet (Ton aktiviert).
« Aus: Tonlampe wird ausgeschaltet (Ton deaktiviert).

)

NN

Der Akku-Saugroboter kann auch bei ausgeschalteter Toneinstellung einen Ton
ausgeben, um auf einen Fehler etc. hinzuweisen.

Ein- und Ausschalten der Toneinstellung mit der
Fernbedienung

Wenn sich der Akku-Saugroboter im Standby-Zustand befindet, kann durch
Driicken der Ton EIN/AUS-Taste auf der Fernbedienung die Toneinstellung
zwischen Ein und Aus umgeschaltet werden.

Die Toneinstellung kann auch wéhrend der Reinigung ein- und ausgeschaltet
werden, wenn sie Uber die Fernbedienung eingestellt wird.

Zurucksetzen der Einstellungen |

Sie konnen die Einstellungen des Akku-Saugroboters auf die Werkseinstellungen
zurlicksetzen.

1. Versetzen Sie den Akku-Saugroboter in den Standby-Zustand. (Siehe Seite
16.)

2. Halten Sie die Runter-Taste und die Einstellungstaste gedruckt.
[dEL] wird in der Zeitanzeige angezeigt und die Symbole und Lampen mit
Ausnahme der Fehlerlampe blinken.

3. Driicken Sie die Bestatigungstaste, wahrend [dEL] angezeigt wird (ca 10

Sekunden).

* Wenn die Bestatigungstaste nicht gedruickt wird, wahrend [dEL] angezeigt
wird, kehrt der Akku-Saugroboter wieder in den Standby-Zustand zurtick.

* Wenn der Akku-Saugroboter den Zuriicksetzungsvorgang
durchfiihrt, erléschen die Symbole und Lampen mit Ausnahme der
Stromversorgungslampe. Obwohl der Akku-Saugroboter zu diesem Zeitpunkt
nicht funktioniert, auch wenn Sie die Tasten auf dem Bedienfeld driicken,
bertihren Sie die Tasten nicht. Entfernen Sie auBerdem nicht die Akkus.

4. Nach Abschluss des Zurlicksetzungsvorgangs wird ein Neustart durchgefiihrt
und anschlieBend wird der Bildschirm zur Einstellung der Tageszeit angezeigt.

Koppeln des Akku-Saugroboters mit der
Fernbedienung

Wenn die Fernbedienung durch eine neue ersetzt wird, stellen Sie eine Kopplung
zwischen dem Akku-Saugroboter und der Fernbedienung her.

1. Halten Sie die Smartphone-Verbindungstaste und die Einstellungstaste
gleichzeitig gedriickt, damit [PAIr] in der Zeitanzeige erscheint.
[PAIr] wird 10 Sekunden lang angezeigt.

2. Dricken Sie wahrend des Zeitraums, in dem [PAIr] angezeigt wird,
gleichzeitig die Aktionstaste (nach unten) und die Ton EIN/AUS-Taste auf der
Fernbedienung.

Wenn die Kopplung erfolgreich war, gibt der Akku-Saugroboter zwei kurze
Pieptdne aus und kehrt in den Standby-Modus zurtick.

ANMERKUNG

« Wenn die Kopplung fehlschlagt, wird ein Fehlerton ausgegeben.

« Wenn der Akku-Saugroboter wahrend des Zeitraums, in dem [PAIr] angezeigt
wird, kein Signal von der Fernbedienung empfangen kann, kehrt der Akku-
Saugroboter in den Standby-Zustand zuriick.
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Pflege

/N\WARNUNG

Schalten Sie unbedingt den Strom aus und entfernen Sie die Akkus aus
dem Akku-Saugroboter, bevor Sie den Akku-Saugroboter pflegen.
» Wenn ein Akku im Akku-Saugroboter eingesetzt bleibt, kann es zu einem
elektrischen Schlag oder zu Verletzungen kommen.

/A\VORSICHT

Um eine optimale Leistung zu erhalten, fiihren Sie regelmiRig die in
diesem Abschnitt erwahnten Wartungsarbeiten durch. Wenn ein Problem
auftritt, stellen Sie die Verwendung des Akku-Saugroboters ein und
wenden Sie sich an das Geschift, bei dem Sie den Kauf getatigt haben,
oder an unser Vertriebsbiiro, um eine Reparatur durchzufiihren.

Wartung

Pflegen und Austauschen der Staubsammelbehélter
und des Filters

« Wenn die Saugleistung des Akku-Saugroboters nachlasst, wenn Schmutz
sichtbar ist oder wenn die Filterpflegelampe aufleuchtet, nehmen Sie den

Filter heraus und waschen Sie ihn mit Wasser aus.
* Legen Sie vor der Pflege Zeitungspapier oder ahnliches aus.

« Verwenden Sie keine Chemikalien oder heilRes Wasser mit einer Temperatur

von 40 °C oder mehr.

1. Entsorgen Sie den Mill gemaR den Schritten 1 bis 5 von ,So entsorgen Sie

den Abfall®. (Siehe Seite 22).

2. Setzen Sie das Staubgehduse wieder in den Staubsammelbehélter ein und

schlieRen Sie die obere Abdeckung des Staubsammelbehalters.
3. Haken Sie den Haken aus und 6ffnen Sie die filterseitige obere Abdeckung.

» 1.Haken

4. Entfernen Sie den Filter aus dem Staubsammelbehalter.
Wenn Sie den Filter entfernen, tun Sie dies langsam, um eine
Staubaufwirbelung zu vermeiden.
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7.

Lassen Sie Schmutz und Staub durch leichtes Klopfen auf den Filter abfallen.
Reiben Sie den Filter nicht fest und driicken Sie ihn nicht mit den Fingern
herunter.

Verwenden Sie keinen scharfkantigen Gegenstand (z. B. einen Zahnstocher),
da dies zu einem Bruch fiihren kann.

Wenn die Saugleistung des Akku-Saugroboters schwach ist, waschen Sie
den Filter mit Wasser aus.

Wenn Sie der Geruch stort, lassen Sie den Filter etwa drei Stunden in
verdiinntem Neutralreiniger stehen und waschen Sie ihn dann mit Wasser
aus.

Wenn der Schmutz des Staubsammelbehalters sichtbar ist, waschen Sie ihn
mit Wasser oder verdiinntem Neutralreiniger aus.

Wenn Sie den Filter oder den Staubsammelbehalter mit Wasser
ausgewaschen haben, trocknen Sie ihn ausreichend an einem gut bellfteten
Ort ohne direkte Sonneneinstrahlung.

Die Verwendung von Teilen, die nicht ordnungsgemaf getrocknet wurden,
kann zu einer Verringerung der Saugleistung sowie zu einer Verkiirzung der
Motorlebensdauer fiihren.

Die Verwendung von Teilen, auf denen Feuchtigkeit verbleibt, kann zu Geruch
oder einer Fehlfunktion fiihren.

Die Trocknungszeit sollte etwa einen Tag betragen.

Vermeiden Sie das Trocknen mit einem Trockner, einem Geblase usw.

Bringen Sie den Filter an dem Staubsammelbehalter an.
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10. Schliefen Sie die filterseitige obere Abdeckung und stellen Sie sicher, dass der
Haken eingehakt ist. Verriegeln Sie anschlieRend die beiden Verriegelungsteile.

11. Setzen Sie den Staubsammelbehalter wieder in den Akku-Saugroboter ein
und driicken Sie die obere Abdeckung zum SchlieRen, bis sie einrastet.
Achten Sie beim Schlieffen der oberen Abdeckung darauf, dass Sie sich nicht
die Finger einklemmen.

« Verwenden Sie den Akku-Saugroboter nicht mit entferntem Filter. Verwenden
Sie den Akku-Saugroboter nicht mit beschadigtem oder schmutzigem Filter.

« Der Filter kann mit Wasser gewaschen werden. Waschen Sie den Staub
regelmaRig mit Wasser ab (alle ein bis zwei Monate).

» Wenn sich der Filter verschlechtert, ersetzen Sie ihn durch einen neuen Filter.

« Der Filter ist ein Verbrauchsmaterial und es wird daher empfohlen, einen
Ersatz vorzubereiten.

« Beschadigen Sie den Filter nicht, indem Sie ihn mit einem harten Gegenstand
wie z. B. einer Birste oder einem Spatel bearbeiten.

* Reinigen Sie den HEPA-Filter nicht mit einem Luftgebldse oder einem
Hochdruckreiniger, da er leicht beschadigt werden kann.

VorsichtsmaBnahmen fiir die Pflege der Unterseite
des Akku-Saugroboters

* Nehmen Sie den Staubsammelbehalter heraus, bevor Sie Wartungsarbeiten
durchfiihren. (Siehe Seite 22.) Andernfalls kann Staub aus der Offnung
fallen.

« Drehen Sie den Akku-Saugroboter auf den Kopf, bevor Sie die seitlichen
Birsten, die Hauptblrste, die Unterseite des Akku-Saugroboters und die
Rader pflegen.

« Legen Sie wahrend der Wartung eine dicke Matte oder etwas anderes aus,
damit der Akku-Saugroboter und die Bodenoberflache nicht beschadigt
werden und der LiDAR-Sensor keinem Druck ausgesetzt wird.

» Driicken Sie nicht fest auf die Unterseite des Akku-Saugroboters, wenn der
Akku-Saugroboter auf den Kopf gestellt ist. Festes Driicken kann zu Schaden
am Akku-Saugroboter flihren.
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Pflegen und Austauschen der seitlichen Biirsten

< Falls eine Fehleranzeige (siehe Seite 29) erscheint oder sich Staub und
Haare in einer seitlichen Burste verfangen haben, pflegen Sie die seitliche
Burste.

« Wenn die Borsten einer seitlichen Biirste verbogen sind oder herausfallen,
ersetzen Sie sie durch eine neue.

« Wenn sich eine seitliche Blirste nicht oder nur schwer drehen Iasst, entfernen
Sie die seitliche Birste und pflegen Sie sie anschlieRend.

1. Stellen Sie den Akku-Saugroboter auf einer Matte usw. auf den Kopf.
2. Schieben Sie den Verschlusshebel der seitlichen Birste auf f
(Freigabemarkierung).

1. Verschlusshebel 2. Seitliche Blirste

ISE 4

Entfernen Sie die seitliche Birste.

4. Entfernen Sie Haare und Staub, die sich in der seitlichen Biirste verfangen
haben, mit einer Pinzette oder anderen Werkzeugen.

o

Bringen Sie die seitliche Birste an dem Akku-Saugroboter an. (Siehe Seite
14.)

Pflegen und Austauschen der Hauptbirste

« Falls eine Fehleranzeige (siehe Seite 29) erscheint oder sich Staub und
Haare in der Hauptbirste verfangen haben, pflegen Sie die Hauptbirste.
« Wenn die Borsten der Hauptbirste verschleiRen und kiirzer werden, ersetzen

Sie die Hauptblirste.

Y

1. Stellen Sie den Akku-Saugroboter auf einer Matte usw. auf den Kopf.
2. Haken Sie die Haken der Abdeckung der Hauptblirste aus.

DEUTSCH



3.

Entfernen Sie die Abdeckung der Hauptbirste.
Zerlegen Sie die Abdeckung der Hauptbdrste nicht.

4. Entferne
5. Pflegen Sie die Hauptbirste, die Abdeckung der Hauptbirste, das
Hauptbirstengehause und die Verbindungsstiicke wie unten beschrieben.
Teil So wird es gepflegt
Hauptburste Entfernen Sie die an der Hauptblrste angebrachte

Lagerkappe und entfernen Sie den eingeschlossenen Staub.
Bei eingeklemmten Haaren und Fusseln schneiden Sie diese
mit einer Schere entlang der Borsten der Birste kurz ab und
entfernen Sie sie dann. Bei anhaftendem Staub waschen Sie
ihn mit Wasser ab.

» 1. Lagerkappe

Abdeckung der
Hauptbirste

Mit einem mit Wasser oder verdiinntem Neutralreinigungsmittel
angefeuchteten Tuch sauber wischen. Wenn der Schmutz
sichtbar ist, waschen Sie lhn mit Wasser ab.

Gehause der
Hauptbirste

Mit einem mit Wasser oder verdiinntem Neutralreinigungsmittel
angefeuchteten Tuch sauber wischen.
Es kann nicht mit Wasser gewaschen werden.

Verbindungsstlicke | Bei den Verbindungsstiicken, die am Akku-Saugroboter

befestigt sind, I6sen Sie die Schraube mit einem
Schraubendreher, wahrend Sie das Verbindungsstiick mit der
Hand festhalten. Heben Sie danach das Verbindungsstiick ab.
Entfernen Sie Staub, der sich im Inneren des Akku-
Saugroboters verfangen hat.

» 1. Verbindungsstiick 2. Schraube

Verwenden Sie keine Verdiinner, Benzin, Alkohol usw., da diese eine Ursache flr
Beschadigung oder Verfarbung sein kénnen.
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Mit Wasser gewaschene Teile sollten an einem gut belifteten Ort ohne direkte
Sonneneinstrahlung ausreichend getrocknet werden.

Die Verwendung von Teilen, die nicht ordnungsgemaR getrocknet wurden,
kann zu einer Verringerung der Saugleistung sowie zu einer Verkirzung der
Motorlebensdauer flihren.

Die Verwendung von Teilen, auf denen Feuchtigkeit verbleibt, kann zu Geruch
oder einer Fehlfunktion fiihren.

Die Trocknungszeit sollte etwa einen Tag betragen.

Vermeiden Sie das Trocknen mit einem Trockner, einem Geblase usw.

Setzen Sie die Lagerkappe wieder in die urspriingliche Position in der
Hauptburste ein.

Befestigen Sie die Verbindungsstlicke mit Schrauben an dem
Akku-Saugroboter.

Bringen Sie die Hauptbiirste so an, dass die Form des Hauptblrstenhalters in
die Nut der Verbindungsstiicke des Akku-Saugroboters passt.

10. Drehen Sie die Lagerkappe, um die Ausrichtung einzustellen, und setzen Sie

sie dann in den Akku-Saugroboter ein.

A )‘) B e

i~
\ \

. Bringen Sie die Abdeckung der Hauptblrste an (driicken Sie den Haken

hinein, bis er einrastet).

Achten Sie darauf, dass sich keine seitliche Birste in der
Hauptbirstenabdeckung verfangt.

Vermeiden Sie das Verfangen der seitlichen Birsten auf einfache Weise,
indem Sie die seitlichen Birsten vorliibergehend entfernen oder indem Sie die
Abdeckung der Hauptbiirste anbringen, wahrend Sie die seitliche Bdlrste in
die in der Abbildung gezeigten Richtung drehen.

DEUTSCH
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Pflege der Rader

« Pflegen Sie die Rader, wenn sich Staub und Haare darin verfangen.

« Entfernen Sie keine Rader vom Akku-Saugroboter.

« Beseitigen Sie Staub, der sich in den Lenkrollen verfangen hat. Wenn er
schwer zu entfernen ist, verwenden Sie eine feinspitzige Schere, Pinzette
usw.

< Entfernen Sie Schmutz an beiden Antriebsradern, wahrend Sie diese drehen.
Achten Sie dabei darauf, dass Sie sich nicht die Hand einklemmen.

Pflege des Akku-Saugroboters

» Verwenden Sie keine Verdiinner, Benzin, Alkohol usw., da diese eine Ursache
fur Beschadigung oder Verfarbung sein kénnen.

» Verwenden Sie keinen scharfkantigen Gegenstand (z. B. einen Zahnstocher),
da dies zu einem Bruch oder einer Beschadigung fiihren kann.

Befolgen Sie bei der Pflege von Teilen des Akku-Saugroboters die nachstehende
Tabelle.
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Nummer Teil So wird es gepflegt

1. Oberflache des Akku- Mit einem mit Wasser oder verdiinntem
Saugroboters Neutralreinigungsmittel angefeuchteten

Tuch sauber wischen.

2. Inneres des Akku- Mit einem mit Wasser oder verdiinntem
Saugroboters (Gehause des | Neutralreinigungsmittel angefeuchteten
Staubsammelbehalters) Tuch sauber wischen.

3. Ansaugéffnungs-Schwamm | Nehmen Sie den Schwamm heraus
im Inneren des Akku- und waschen Sie den Staub auf dem
Saugroboters Schwamm mit Wasser ab.

4. Kamerasensor Wischen Sie den Schmutz mit

einem weichen Tuch oder einem
Wattestabchen ab und achten Sie dabei
darauf, keine Schaden zu verursachen.
5. Ultraschallsensor Mit einem mit Wasser oder verdiinntem
Neutralreinigungsmittel angefeuchteten
Tuch sauber wischen.

6. LiDAR-Sensor Entfernen Sie Staub und Schmutz im
Inneren der Abdeckung des LiDAR-
Sensors.

7. Klippensensor Wischen Sie den Schmutz mit
(5 Stellen) einem weichen Tuch oder einem

Wattestabchen ab und achten Sie dabei
darauf, keine Schaden zu verursachen.

8. Unterseite des Akku- Mit einem mit Wasser oder verdiinntem
Saugroboters Neutralreinigungsmittel angefeuchteten

Tuch sauber wischen.

9. Vorderseite der Wischen Sie den Schmutz mit einem
Fernbedienung und ihre trockenen Tuch ab.

Tasten

Zur Reparatur |

Wenn es nicht méglich ist, den Betrieb nach Beseitigung der Ursache
einer Benachrichtigung oder Fehleranzeige (siehe Seite 29) wieder
aufzunehmen, schalten Sie die Stromversorgung aus und wieder ein.

Wenn die gleiche Benachrichtigung oder der gleiche Fehler wiederholt
angezeigt wird, wenden Sie sich an das Geschaft, bei dem Sie den
Kauf getatigt haben, oder an unser Vertriebsbiiro, um eine Reparatur
durchzufiihren.

Fihren Sie die Reparatur nicht selbst durch. Wenden Sie sich an das
Geschaft, bei dem Sie den Kauf getatigt haben, oder an unser Vertriebsbiro.
Bringen Sie den Akku-Saugroboter zusammen mit den Akkus und dem
Ladegerat mit, wenn Sie eine Reparatur beantragen.

DEUTSCH
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Benachrichtigung und Fehleranzeige

Wenn Vorsicht geboten ist oder ein Fehler auftritt, leuchtet eine rote Lampe auf dem Bedienfeld des Akku-Saugroboters auf und die Fehlernummer wird angezeigt. Zusatzlich
kann es eine Benachrichtigung mit einem Ton geben.

Abbrechen einer Benachrichtigung und Fehleranzeige

« Wenn eine Benachrichtigung zur Filterpflege erscheint, kann der Akku-Saugroboter zwar bedient werden, funktioniert aber mdglicherweise nicht richtig. Beseitigen Sie
die Ursache, bevor Sie den Akku-Saugroboter verwenden.
« Wenn eine Fehlerbenachrichtigung erscheint, stellt der Akku-Saugroboter den Betrieb ein. Gehen Sie wie folgt vor.
1. Uberpriifen Sie die Fehlernummer und beheben Sie die Fehlerursache. (Siehe ,Benachrichtigung (iber die Notwendigkeit einer Pflege, etc.“ auf dieser Seite.)
* Wenn Sie die Stromversorgung ausschalten oder die Stromversorgung aufgrund des Verlusts der Akkukapazitat erschopft wird, bevor die Fehlerursache beseitigt ist,
16scht der Akku-Saugroboter den Fehler voriibergehend.
2. Durch Driicken der Start/Stopp-Taste des Akku-Saugroboters oder der Fernbedienung wird die Fehleranzeige geléscht und der Akku-Saugroboter geht in den Standby-
Zustand Uber.

$ 0

3. Priifen Sie, ob der Fehler behoben ist, bevor Sie den Akku-Saugroboter verwenden.

« Starten Sie den Akku-Saugroboter neu, wenn Sie den Akku-Saugroboter nach der Beseitigung der Ursache nicht bedienen kénnen.
« Wenn der gleiche Fehler wiederholt auftritt, wenden Sie sich an das Geschéft, bei dem Sie den Kauf getatigt haben, oder an unser Vertriebsbiro, um eine Reparatur
durchzuflhren.

| Benachrichtigung liber die Notwendigkeit einer Pflege, etc.

Wenn die Lampe leuchtet, schalten Sie die Stromversorgung aus und entnehmen Sie die Akkus. Ergreifen Sie dann die im Folgenden beschriebenen Malnahmen.

Angezeigtes Problem Ursache Aktion
« Filterpflege ist Es hat sich Staub angesammelt oder der Filter ist verstopft. Entsorgen Sie den Staub und pflegen Sie den Filter.
erforderlich. T — Siehe Seiten 22 und 25.
Prifen Sie, ob sich im Inneren des Akku-Saugroboters und an
der Auslassoffnung Staub angesammelt hat.

Fehlerbenachrichtigung

« Ergreifen Sie MalRnahmen entsprechend der Fehlerlampe und der Nummer auf der Anzeige.

« Bei den Fehlercodes in der Liste wird je nach Fehlertyp anstelle des ,X* eine bestimmte Zahl angezeigt. Geben Sie den Fehlercode an, wenn Sie sich an den Handler
oder unser Vertriebsbiiro wenden.

* Wenn Sie die Ursache Uberpriifen oder MaRnahmen ergreifen, schalten Sie das Gerat aus und entfernen Sie gegebenenfalls die Akkus, bevor Sie MaRnahmen ergreifen.

* Wenn eine andere als eine der unten aufgefihrten Fehlernummern angezeigt wird, wenden Sie sich an das Geschaft, bei dem Sie den Kauf getatigt haben, oder an
unser Vertriebsbdiro.

Nummer
Ursache Aktion

Angezeigtes Problem

EO01X Haben sich Fremdkérper wie z. B. Fusseln oder Haare in den Entfernen Sie die Fremdkérper.
Fehler der Antriebsrader Antriebsradern verfangen? — Siehe Seite 28.

Wenn der Akku-Saugroboter durch eine niedrige Offnung fahrt, | Es handelt sich dabei nicht um einen Fehler.
kann der Akku-Saugroboter im der Offnung hangen bleiben und
diese Benachrichtigung wird angezeigt.

E02X Ist ein Antriebsrad entgleist oder ist ein Rad vom Boden Bewegen Sie den Akku-Saugroboter an einen anderen Ort.
Fehler durch den Verlust getrennt? — Siehe Seite 11.

eines Rades oder das
Anheben des Akku-

Saugroboters
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Nummer

Angezeigtes Problem

Ursache

Aktion

E030
Fehler der Hauptbiirste

Haben sich Fremdkérper wie z. B. Fusseln oder Haare in der
Hauptbirste verfangen?

Entfernen Sie die Fremdkorper.
— Siehe Seite 26.

E04X Haben sich Fremdkérper wie z. B. Fusseln oder Haare in den Entfernen Sie die Fremdkérper.

Fehler der seitlichen seitlichen Birsten verfangen? — Siehe Seiten 14 und 26.

Bursten

E060 Der Staubsammelbehalter oder der Filter ist nicht angebracht. Prifen Sie, ob sie richtig angebracht sind.

Nicht-Erkennung des
Staubsammelbehalters
oder des Filters

— Siehe Seiten 22 und 25.

E09X
Klippensensorfehler

EHENENE

Ist der Akku-Saugroboter direktem Sonnenlicht ausgesetzt?

Befindet sich der Akku-Saugroboter auf einer schwarzen
Bodenflache?

Bewegen Sie den Akku-Saugroboter an einen anderen Ort.
— Siehe Seite 11.

Sind die Klippensensoren verschmutzt?

« Wischen Sie den Schmutz auf dem Klippensensor vorsichtig
mit einem trockenen, weichen Tuch, einem Wattestabchen o. A.
ab.

« Priifen Sie, ob die Erdungsleitung Kontakt zur Erde hat.

— Siehe Seiten 9 und 11 und 28.

E10X
Puffersensorfehler

Es handelt sich um eine Fehlfunktion des Puffersensors.

Driicken Sie mit der Hand etwa 10 Mal auf den Puffer.
— Siehe Seite 9.

E110
Bewegungsfehler

Fahrt der Akku-Saugroboter auf eine Stufe 0.a. und bleibt dort
stecken?

Bewegen Sie den Akku-Saugroboter an einen anderen Ort.
— Siehe Seite 11.

E12X

Verringerung der
verbleibenden
Akkukapazitat
Timer-Einstellungsfehler

Ist der Akku-Saugroboter nicht in der Lage, den Betrieb durch
die EIN-Timer-Reservierung zu starten, weil die verbleibende
Akkukapazitat nicht ausreicht?

Achten Sie beim Betrieb durch die EIN-Timer-Reservierung
darauf, dass die Akkus vollstéandig geladen sind.

E140
Raumeinstellungsfehler
Ortsinformationsfehler

E EEE

Unterscheidet sich der Raum vom kartierten Raum, oder ist der
Ausgangspunkt der Reinigung ein anderer?

Uberpriifen Sie den kartierten Raum und den Startpunkt der
Reinigung.
— Siehe Seite 18.

Hat sich das Layout des kartierten Raums geéndert?

Fihren Sie die Kartenerstellung erneut durch.
— Siehe Seite 17.

Wird der LiDAR-Sensor durch ein Tuch verdeckt oder ist er
verschmutzt?

Entfernen Sie das Tuch, etc. und pflegen Sie den LiDAR-Sensor.
— Siehe Seite 28.

Gibt es Hindernisse mit einer Hohe von 25 cm oder mehr, die
der LiDAR-Sensor rund um den Akku-Saugroboter erkennen
kann?

Der LIDAR-Sensor erfordert Hindernisse, die grofer als 25 cm

sind, innerhalb der folgenden Bereiche:

* 11 m Radius um den Akku-Saugroboter fiir den
Kartenerstellungs- und Kartenerstellungs-Reinigungsmodus.

* 18 m Radius um den Akku-Saugroboter fiir den freien
Reinigungsmodus.

Bitte stellen Sie einige Hindernisse in den Bereich, die héher als

25 cm sind.

E170

Fehler der oberen
Abdeckung des Akku-
Saugroboters

Ist die obere Abdeckung des Akku-Saugroboters gedffnet?

SchlieRen Sie die obere Abdeckung des Akku-Saugroboters.

E190

Fehler durch den Verlust
eines Rades oder das
Anheben des Akku-
Saugroboters

Ist ein Antriebsrad entgleist oder ist ein Rad vom Boden
getrennt?

Bewegen Sie den Akku-Saugroboter an einen anderen Ort.
— Siehe Seite 11.

E200

Fehler wegen
fehlgeschlagenem
Zurlickkehren zum
Startpunkt

Fehler, weil das Ziel nicht
erreicht wurde

E EE

Das Zurtickkehren des Akku-Saugroboters zum Startpunkt der
Reinigung ist fehlgeschlagen.

Der Akku-Saugroboter konnte das nachste Ziel nicht erreichen,
weil er in eine enge Durchgangsstelle geraten ist.

* Wenn es Gegenstande gibt, die das Bewegen des Akku-
Saugroboters behindern, rdumen Sie die Gegensténde
weg oder halten Sie den Akku-Saugroboter fern von diesen
Gegenstanden.

— Siehe Seite 21.

« Falls der Akku-Saugroboter haufig nicht zum Startpunkt
zurtickkehrt, aktivieren Sie [Homing priorisieren] in der App.
Die Zeit fir die Rickkehr zum Startpunkt kann langer sein.

— Siehe Seite 44.

« Priufen Sie, ob ein Durchgang von 80 cm oder mehr fiir die
Reinigung vorhanden ist.
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Fehlerbehebung

@

Uberpriifen Sie vor einer Reparaturanfrage oder einer Nachfrage, ob die folgenden Punkte zutreffen.

Stromversorgung

Symptom

Ursache

Aktion

 Durch Driicken der Start/Stopp-
Taste wird die Stromversorgung nicht
eingeschaltet.

« Die Lampe leuchtet nicht auf.

« Das Driicken von Tasten am
Akku-Saugroboter und auf der
Fernbedienung fiihrt zu keiner
Reaktion.

Sind die Akkus richtig eingesetzt?

Uberpriifen Sie den ordnungsgeméaRen Einbau der Akkus.
— Siehe Seite 15.

Ist die Akkukapazitét verbraucht?

Uberpriifen Sie die verbleibende Kapazitét.

Ist die Stromversorgung des Akku-Saugroboters ausgeschaltet?

Driicken Sie die Start/Stopp-Taste des Akku-Saugroboters, um
die Stromversorgung einzuschalten.
— Siehe Seite 16.

Laufbetrieb

Symptom

Ursache

Aktion

Der Akku-Saugroboter lauft nicht.

Blinkt die Fehlerlampe?

Der Akku-Saugroboter lauft wahrend eines Fehlers nicht.
— Siehe Seite 29.

Befindet sich der Akku-Saugroboter im Wartemodus flr den
Betrieb durch die EIN-Timer-Reservierung?

Wenn der Wartemodus fiir den reservierten Betrieb in Kraft
ist, sind keine anderen Vorgange als das Ausschalten der

Stromversorgung und die Standortbenachrichtigung maoglich.
— Siehe Seite 20.

Der Akku-Saugroboter setzt sich
plétzlich in Bewegung, obwohl Sie
keine Bedienung vornehmen.

Ist die EIN-Timer-Reservierung aktiviert?

— Siehe Seite 20.

Der Akku-Saugroboter halt wahrend
des Betriebs an.

Hat sich der Akku-Saugroboter in einem Kabel oder einem
anderen Gegenstand verfangen? Hat sich ein Tuch oder eine
Schnur (z. B. ein diinnes Handtuch) um die Réder gewickelt?

Schalten Sie die Stromversorgung des Akku-Saugroboters aus
und entfernen Sie Gegenstande, die sich im Akku-Saugroboter

verfangen und um die Rader gewickelt haben.
— Siehe Seite 28.

Wird der Akku-Saugroboter angehalten, ohne Uber eine Stufe zu
fahren?

Schalten Sie die Stromversorgung des Akku-Saugroboters aus

und bringen Sie den Akku-Saugroboter an einen anderen Ort.
— Siehe Seite 11.

Ist der AUS-Timer eingestellt?

— Siehe Seite 20.

Gibt es Hindernisse mit einer Hohe von 25 cm oder mehr, die
der LiDAR-Sensor rund um den Akku-Saugroboter erkennen
kann?

Der LiDAR-Sensor erfordert Hindernisse, die grofer als 25 cm

sind, innerhalb der folgenden Bereiche:

* 11 m Radius um den Akku-Saugroboter fiir den
Kartenerstellungs- und Kartenerstellungs-Reinigungsmodus.

* 18 m Radius um den Akku-Saugroboter fiir den freien
Reinigungsmodus.

Bitte stellen Sie einige Hindernisse in den Bereich, die héher als

25 cm sind.

Die Geschwindigkeit andert sich.

Der Akku-Saugroboter kann langsamer werden, wenn ein
Sensor ein Hindernis erkennt oder die Laufrichtung bestimmt.

Das ist nicht ungewdhnlich.

Der Akku-Saugroboter bewegt sich
nicht geradeaus.

Haben sich Fremdkérper in den Radern verfangen?

Schalten Sie den Strom des Akku-Saugroboters aus und

entfernen Sie Fremdkoérper an den Radern.
— Siehe Seite 28.

Sind einige der Rader beschadigt?

Wenden Sie sich an das Geschaft, in dem Sie den Kauf getatigt
haben, oder an unser Vertriebsbdiro.

Sind der Ultraschallsensor und der LIDAR-Sensor verschmutzt?

Pflegen Sie sie.
— Siehe Seite 28.

Der Akku-Saugroboter kollidiert
haufiger mit einem Hindernis als zuvor.

Sind der Ultraschallsensor und der LIDAR-Sensor verschmutzt?

Pflegen Sie sie.
— Siehe Seite 28.

Der Akku-Saugroboter kann einer
Stufe nicht ausweichen und fallt dann
herunter.

Sind die Klippensensoren verschmutzt?

Pflegen Sie sie.
— Siehe Seite 28.

Der Akku-Saugroboter fahrt manchmal eine Stufe mit einer Héhe
von 3,0 cm oder weniger herunter.

Es handelt sich dabei nicht um einen Fehler.
— Siehe Seite 11.

Der Akku-Saugroboter weist weiterhin
ein Ausweichverhalten auf, obwohl
keine Hindernisse oder Stufen
vorhanden sind.

Sind die Klippensensoren oder der LiDAR-Sensor verschmutzt?

Pflegen Sie sie.
— Siehe Seite 28.

Der Klippensensor wird schnell
schmutzig.

Ist die Erdungsleitung durchtrennt und hat keinen Kontakt mehr
zur Erde?

Wenden Sie sich an das Geschaft, in dem Sie den Kauf getéatigt
haben, oder an unser Vertriebsbiiro.

Das Fahrgerausch ist lauter als sonst.

Ist der Staubsammelbehalter mit Staub gefillt? Ist der Filter
verstopft?

Entsorgen Sie den Staub und pflegen Sie den Filter.
— Siehe Seiten 22 und 25.

Hat sich Staub in der Hauptbiirste und den seitlichen Bursten
verfangen?

Pflegen Sie sie. Uberpriifen Sie zusétzlich den korrekten Einbau der
Brsten.
— Siehe Seite 26.

Das Gerausch des Vakuumgeblases
wird wahrend des Betriebs lauter.

Es wird lauter, wenn der Akku-Saugroboter den zu
verwendenden Akku wechselt.

Dies ist normal.

« Die Saugleistung ist schwach.
« Staub wird nicht angesaugt.

Ist der Staubsammelbehalter mit Staub gefiillt?
Ist der Filter verstopft?

Entsorgen Sie den Staub und pflegen Sie den Filter.
— Siehe Seiten 22 und 25.

Ist das Vakuumgeblase ausgeschaltet?

Uberpriifen Sie die Einstellung.
— Siehe Seite 19.
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Symptom

Ursache

Aktion

Eine seitliche Burste 16st sich.

Ist die seitliche Birste richtig eingebaut?

Uberpriifen Sie den korrekten Einbau.
— Siehe Seite 14.

Eine seitliche Birste oder eine
Hauptbirste dreht sich nicht, Iasst sich
nur schwer drehen oder ist verheddert.

Haben sich Fremdkérper (wie z. B. Fusseln und Haare) in den
seitlichen Birsten oder in der Hauptbirste verfangen?

Pflegen Sie sie. Uberpriifen Sie zusatzlich den korrekten Einbau

der Hauptburste und der Abdeckung der Hauptbirste.
— Siehe Seite 26.

Der Akku-Saugroboter kann nicht auf Teppichen mit einer
Florlange von mehr als 7 mm verwendet werden. Auch wenn die
Florlange 7 mm oder weniger betragt, kann der Akku-Saugroboter
den Betrieb einstellen oder der Flor kann sich je nach Flormaterial
oder anderen Eigenschaften in den seitlichen Birsten verfangen.

— Siehe Seite 11.

Die verbrauchte Luft riecht schlecht.

Wird nasser Miill oder stinkender Miill eingesaugt?

Entsorgen Sie den Mdll.
— Siehe Seite 22.

Ist der Filter verstopft?

Pflegen Sie den Filter. Wenn Sie den Filter mit Wasser
gewaschen haben, trocknen Sie ihn ausreichend, bevor Sie ihn
verwenden.

— Siehe Seite 25.

Fernbedienungsbetrieb

Symptom

Ursache

Aktion

Die Fernbedienung funktioniert nicht.

Sind die Batterien richtig in die Fernbedienung eingelegt?

Uberpriifen Sie die Ausrichtung der Batterien.
— Siehe Seite 14.

Wenn der Akku-Saugroboter bei der Bedienung mit der
Fernbedienung manchmal nicht reagiert, ist eine mégliche
Ursache, dass die Batterien das Ende ihrer Lebensdauer
erreicht haben. (Das Kriterium fur den Austausch ist etwa

ein Jahr. Eine Batterie kann nach weniger als einem Jahr
erschopft sein, abhangig von der verwendeten Batterie und den
Bedingungen.)

Ersetzen Sie die Batterien durch neue.
— Siehe Seite 14.

Ist die Stromversorgung des Akku-Saugroboters ausgeschaltet?

Driicken Sie die Start/Stopp-Taste des Akku-Saugroboters, um

die Stromversorgung einzuschalten.
— Siehe Seite 16.

Es besteht die Mdglichkeit, dass der Abstand zwischen der
Fernbedienung und dem Akku-Saugroboter zu grof} ist, sodass
die Funkwellen nicht richtig ankommen.

Sorgen Sie flr eine ungehinderte Sicht, indem Sie den Abstand
zwischen der Fernbedienung und dem Akku-Saugroboter verringern

und Hindernisse umstellen.
— Siehe Seite 12.

Der Betrieb mit der Fernbedienung ist
nicht méglich.

Die folgenden Geréte, die Funkwellen im 2,4-GHz-Band

verwenden, kdnnen mdglicherweise in der Nahe in Betrieb sein.

* Mikrowellenherd

* Bluetooth®-fahige Gerate

* Wireless-LAN-Gerate

« Andere Gerate, die Funkwellen im 2,4-GHz-Band verwenden
(z. B. digitale schnurlose Telefone und Spielautomaten)

Sorgen Sie fiir einen groReren Abstand zwischen dem Akku-
Saugroboter und der Fernbedienung, oder stellen Sie die
Verwendung dieser Gerate voriibergehend ein.

Wenn Sie die Fernbedienung durch eine neue ersetzt haben,
stellen Sie eine Kopplung mit dem Akku-Saugroboter her.

— Siehe Seite 24.

Wenn Sie den Akku-Saugroboter nicht mit der Fernbedienung
bedienen kénnen, schalten Sie die Stromversorgung des Akku-
Saugroboters aus und dann wieder ein, nachdem Sie die oben
aufgefuhrten moglichen Ursachen untersucht haben.

— Siehe Seite 16.

Bedienfeld

Symptom

Ursache

Aktion

Die eingestellte Zeit wird haufig
zuriickgesetzt.

Der eingebaute Akku ist fast leer, weil der Akku-Saugroboter
Uber einen langeren Zeitraum nicht benutzt wird.

Lassen Sie den Akku-Saugroboter langer als 1 Stunde laufen,
oder versetzen Sie ihn in den Standby-Modus. (Der eingebaute
Akku wird wieder aufgeladen.)

Timer-Funktion

Symptom

Ursache

Aktion

Der Betrieb durch die EIN-Timer-
Reservierung startet nicht zum
angegebenen Zeitpunkt.

Der Akku-Saugroboter beginnt nicht mit dem Betrieb gemaf der
EIN-Timer-Reservierung, wenn eine der folgenden Bedingungen
beim Start des Betriebs durch die EIN-Timer-Reservierung
zutrifft.

« Die Stromversorgung ist ausgeschaltet.

» Wenn die Akkukapazitat nicht ausreichend ist

— Siehe Seite 20.

Leuchtet die Timer-Lampe auf?

Wenn die Stromversorgung ausgeschaltet wird oder die
Akkukapazitat nach dem Einstellen der Reservierung
aufgebraucht ist, erlischt die Timer-Lampe.

— Siehe Seite 10.
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Kartenerstellung
Symptom Ursache Aktion

« Der Akku-Saugroboter halt wahrend | Ist der Raum wahrend der Kartenerstellung dunkel? Machen Sie den Raum bis zur Fertigstellung der

der Kartenerstellung an. Kartenerstellung heller.

* Die Kartenerstellung schiagt fehl. In einem Radius von ca. 11 m um den Akku-Saugroboter Die Umgebung ist méglicherweise nicht fir die Kartenerstellung
befinden sich keine Hindernisse mit einer Héhe von 25 cm oder | geeignet. Die Reinigung im freien Reinigungsmodus wird
mehr. empfohlen.

— Siehe Seite 17.

Der Akku-Saugroboter beginnt Ist eine bereits registrierte Raumnummer ausgewahlt? Wahlen Sie eine nicht registrierte Raumnummer oder lI6schen

mit der Reinigung anstelle der Sie die bereits registrierte Karte.

Kartenerstellung. — Siehe Seiten 17 und 18.

« Eine Karte ist nicht registriert. Die Form des Raums, die Anordnung von Hindernissen oder Prifen Sie, ob ein Durchgang von 80 cm oder mehr fiir die

« Die Karte ist unvollstéandig. andere Merkmale kénnen zu komplex sein. Reinigung vorhanden ist. R&umen Sie das Zimmer auf.

(Es gibt einen Bereich, der nicht — Siehe Seite 12.

registriertist.) Die Akkukapazitat ist moglicherweise nicht ausreichend. Stellen

Sie sicher, dass die Akkus vollstéandig geladen sind, und fiihren
Sie dann die Kartenerstellung durch.

Sie kénnen die Kartenerstellungsinformationen manuell

hinzufligen.
— Siehe Seite 41.

Der Akku-Saugroboter wurde wahrend der Kartenerstellung Heben Sie den Akku-Saugroboter nicht wahrend der
hochgehoben. Kartenerstellung hoch. Die Rauminformationen wurden
maoglicherweise nicht korrekt registriert.

App
Symptom Ursache Aktion
Es ist nicht moglich, eine Verbindung Wurde die Smartphone-Verbindungstaste des Akku- Driicken Sie die Smartphone-Verbindungstaste, um die
mit der App herzustellen. Saugroboters gedriickt? Verbindung mit der App herzustellen.

— Siehe Seite 35.

Wurde die Wi-Fi®-Einstellung des Smartphones aktiviert? Aktivieren Sie die Wi-Fi®-Einstellung des Smartphones.

Es besteht die Mdglichkeit, dass der Abstand zwischen dem Sorgen Sie fiir eine ungehinderte Sicht, indem Sie den Abstand

Smartphone und dem Akku-Saugroboter zu groB ist, sodass die | zwischen dem Smartphone und dem Akku-Saugroboter verringern

Funkwellen nicht richtig ankommen. und Hindernisse umstellen.
— Siehe Seite 12.

Die Verbindung mit dem Akku-Saugroboter ist fehlgeschlagen. Fir iPhone:
Gehen Sie zum iOS-Einstellungsmeni und ak